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@~ Przed przystapieniem do instalacji urzadzenia nalezy doktadnie przeczytac¢ catosé
instrukcji, w szczegélnosci punkty poswiecone srodowisku, zdrowiu i bezpieczernstwu.

Urzadzenie zostato wyprodukowane zgodnie z wymogami dyrektyw Unii
Europejskiej.

Instrukcja powinna by¢ przez caty czas przechowywana w bezpiecznym miejscu
w poblizu miejsca instalacji urzadzenia.

@~ Producent zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian niektérych funkgji,
w zwiazku z ciggtym udoskonalaniem konstrukcji przyrzadu.

MODBUS® jest zastrzezonym znakiem Modbus Organization, Inc., North Grafton, MA 01536
USA
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1. INFORMACJE OGOLNE

Bezpieczne uzywanie produktu moze by¢ zagwarantowane tylko wtedy, gdy jest on
poprawnie zainstalowany, uruchomiony, uzywany i utrzymywany przez wykwalifikowany
personel (wiecej informacji w kolejnych podrozdziatach), zgodnie z instrukcja obstugi.
W celu unikniecia zagrozenia konieczne jest rowniez spetnienie ogdlnych zalecen dotyczacych
narzedzi i urzadzen zabezpieczajacych.

Uzywane oznaczenia

Sprzet chroniony przez podwdjng izolacje lub wzmocnienie izolacji.

Zacisk potencjatu odniesienia (masa funkcjonalna).
Nie uzywac w celu zapewnienia bezpieczenstwa elektrycznego.

Uwaga, ryzyko niebezpieczenstwa, patrz dotagczona dokumentacja.

[]
A Uwaga, niebezpieczenstwo porazenia pragdem.
A

Uwaga, wytadowania elektrostatyczne obwodéw wrazliwych. Nie dotykac i nie
N obstugiwac urzadzenia bez odpowiednich srodkéw ostroznosci przeciwko
wytadowaniom elektrostatycznym.

| Wazne uwagi i informacje

@~ UZzywanie produktu niezgodnie z przeznaczeniem lub niepoprawna instalacja
produktu, wszelkiego typu modyfikacje produktu lub naprawy niezgodne z ponizsza
instrukcjg moga:

e spowodowac uszkodzenie produktu lub mienia,

e byc przyczyng urazéw lub $mierci personelu,
e spowodowac utrate gwarancji,
e uniewazniaja oznaczenie CE€,

Produkt moze by¢ narazony na zaktécenia powyzej limitéw podanych w normie EN 61326,

jezeli:

J. Produkt lub jego okablowanie jest umieszczony w poblizu nadajnika radiowego.

e W napieciu zasilajgcym pojawiaja sie nadmierne zaktécenia. Zabezpieczenia linii zasilajgcej
(AC) powinny by¢ zamontowane, jezeli =zaktécenia napiecia zasilajacego sa
prawdopodobne. Zabezpieczenia powinny taczy¢ filtrowanie, ttumienie, ograniczniki
przepiec i impulsow.
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e Telefony komdrkowe i radia przeno$ne moga powodowac zaktdcenia, jezeli sg uzywane w
odlegtosci do okoto 1 m od produktu lub jego okablowania. Rzeczywisty konieczny
dystans bedzie sie rézni¢ w zaleznosci od instalacji i mocy nadajnika.

@ To urzadzenie jest urzadzeniem Klasy A. W $rodowisku mieszkalnym moze ono
powodowac zaktécenia radioelektryczne. W takich przypadkach mozna zazadac od
jego uzytkownikéw zastosowania odpowiednich srodkéw zaradczych.

Czyszczenie i konserwacja

Produkty Metronic AKP nie wymagaja zadnych prac konserwacyjnych. Od czasu do czasu
nalezy wyczysci¢ obudowe urzadzenia sucha, mietka tkaning. Do czyszczenia urzadzenia nie
wolno stosowac rozpuszczalnikow ani materiatow sciernych. Mogg one bowiem spowodowac
przebarwienia lub zarysowaé powierzchnie urzadzania.

Zwracanie produktu

Klienci i dystrybutorzy musza pamietaé, ze zgodnie z europejskim prawem dotyczacym
zdrowia, bezpieczenstwa i ochrony srodowiska (Environment, Health and Safety), zwracajac
produkty do Metronic AKP nalezy dostarczy¢ informacje na temat wszelkich zagrozen i
srodkéw ostroznosci, ktore nalezy podjg¢ ze wzgledu na pozostatosci zanieczyszczen lub
uszkodzenia mechaniczne, ktére mogg stanowi¢ niebezpieczenstwo dla zdrowia,
bezpieczenstwa lub srodowiska. Informacje te musza by¢ dostarczone w formie pisemnej,
witaczajac karty charakterystyki jakichkolwiek substancji uznawanych za niebezpieczne lub
potencjalnie niebezpieczne.
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2. PRZEZNACZENIE PRZYRZADU, PODSTAWOWE FUNKCJE

1900 jest precyzyjnym programowalnym modutem wejs¢ analogowych przeznaczonym do
zastosowania w rozproszonym systemie pomiarowym lub sterujgcym. Osiem kanatéw
analogowych umozliwia podtaczenie rezystancyjnych przetwornikéw temperatury (RTD) lub
termoelementow (TC). Sygnaty wejsciowe przetwarzane sg w 18-bitowym przetworniku A/C.
Dane otrzymane z przetwornika sg cyfrowo linearyzowane i przetwarzane przez uktad
mikroprocesorowy, a nastepnie udostepniane do systemu nadrzednego przez port
komunikacyjny COM1 (RS-485 / Modbus RTU). Drugi port komunikacyjny COM2 (RS-485 /
Modbus RTU) pozwala na podtaczenie dodatkowych modutéw 1900 w celu zwiekszenia ilosci
kanatéw pomiarowych.

Modut zostat wykonany w wersji o podwyzszonej odpornosci na wejSciowe sygnaty
zaktdcajace o czestotliwosci 50 Hz z myslag o pomiarach temperatur w stojanach silnikéw i
generatoréow oraz w urzadzeniach pokrewnych. Ptytki drukowane modutéw zostaty
zabezpieczone dodatkowg powtokg w celu zwiekszenia odpornosci na niekorzystne warunki
sSrodowiskowe.

Przyrzad przeznaczony jest do zabudowy zatablicowej na szynie TS35 lub bezposrednio na
ptycie montazowej. Przewody podtacza sie do roztaczalnych listew sSrubowych. Sygnaty
wejsciowe doprowadza sie od goéry obudowy, natomiast zasilanie, linie transmisji danych od
dotu.

2.1. Wejscia analogowe

Przyrzad posiada osiem analogowych wejs¢ pomiarowych oznaczonych IN1 do INWES.
Wejscia sg multipleksowane za pomoca kluczy elektronicznych. Sygnaty mierzone sg przez dwa
precyzyjne przetworniki A/C o rozdzielczosci 18 bitow, pracujace w uktadzie rownolegtym po
cztery kanaty kazdy. Uktad wejsciowy jest separowany galwanicznie od pozostatych czesci
przyrzadu. Wejscia pomiarowe nie sg separowane pomiedzy soba.

Wejscia pomiarowe umozliwiajg podtaczenie:

e rezystancyjnych czujnikow temperatury w uktadzie 3-p lub 2-p typu Pt100, Pt1000,
Ni100, Cu50, Cu53, KTY-81,

e termoelementéw (termopar) typu B, E, J, K, L, N, R, S, T, U, z mozliwoscig kompensacji
temperatury spoiny odniesienia (zimne konce) wartoscig stata, czujnikiem Pt100
podtaczonym do kanatu 8 lub czujnikiem wewnetrznym,

e pomiaru rezystancji o charakterystyce liniowej w zakresie O .. 400 Q lub O .. 4000 Q
(pomiar serwisowy, warto$¢ wyswietlania w Q),

e pomiaru napiecia o charakterystyce liniowej w zakresie -0,2 .. +0,2 V lub -1,3 .. +1,3 V
(pomiar serwisowy, warto$¢ wyswietlana w mV lub V).

Kazde z wejs¢ moze by¢ zaprogramowane do wspétpracy z innym czujnikiem pomiarowym.
Algorytm pomiarowy realizuje rowniez funkcje wykrywania awarii czujnika, jednak nie
wszystkie stany awaryjne sg wykrywane. Sygnaty z wejs¢ IN1 do IN8 po przeliczeniach do
wynikéw pomiaréw w jednostkach inzynieryjnych s przypisane do kanatéw WE1 do WES.
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2.2. Port komunikacyjny COM1 (RS-485)

Modut ma separowany od pozostatej czesci uktadow port komunikacji szeregowej RS-485
oznaczony COM1 przeznaczony do transmisji wynikéw do systemu nadrzednego. Port umozliwia
podtaczenie do 256 odbiornikéw do magistrali o maksymalnej dtugosci 1300 m. Komunikacja
realizowana jest zgodnie z protokotem Modbus RTU (Slave). Predkos$¢ transmisji ustawiana jest
w zakresie 9,6 kbps do 115,2 kbps. Szczegdtowy opis komunikacji i rejestrow znajduje sie w

rozdziale PROTOKOt TRANSMISJI MODBUS RTU.

@~ Zgodnie ze pierwotnym standardem RS-485, do jednej pary przewodéw moze by¢

podtaczonych do 32 urzadzen. Jednakze wiekszo$¢ nowoczesnych przyrzadéw z tym
interfejsem umozliwia podtaczenie wiekszej ilosci odbiornikow. W przypadku
mieszanej konfiguracji nalezy zwrdci¢ uwage na sumaryczne obcigzenie linii.

IN2 | IN3 NG INS
231456 | 789 |[10M12 |1314 15|16 1718 |19 20 21|22 23 24
@ ESC
m metre @ ENT
313233 |41 a2 43| | 515253
power supply input
con - - com= Bt eraplvty -
(16 .. 32vDC)
A+B-G| TT |A+B-G | [+ - <

I Y

20X O O HOX oot

@~ Obecna specyfikacja standardu RS-485 wymaga magistrali dwuprzewodowej (A+, B-)

oraz przewodu wyrdéwnania potencjatéw (G) pomiedzy masami
nadajnikéw/odbiornikow linii. Wczesniejsze wersje standardu zaktadaty jedynie dwie
linie (A+, B-). Sugerowane jest potaczenie z wykorzystaniem trzech linii A+, B-, G, ale
potagczenie dwuprzewodowe w wielu przypadkach réwniez powinno dziataé
poprawnie. Aby uzyska¢ wysoka predkos$¢ transmisji przy dtuzszych odlegtosciach
nalezy stosowac specjalne kable do transmisji danych oraz zadbaé o terminowanie
magistrali na obu koncach.
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2.3. Port komunikacyjny COM2 (RS-485)

Modut ma drugi port komunikacji szeregowej RS-485 oznaczony COM2, rdéwniez
separowany od pozostatej czesci uktadéw. Przeznaczony jest do podtaczenia kolejnych
modutow 1900 w celu rozszerzenia ilosci wynikdw pomiaréw ,widzianych” przez system
nadrzedny. W takiej konfiguracji wyniki z dodatkowych modutéw s mapowane do modutu
pierwszego. Komunikacja odbywa sie zgodnie z protokotem Modbus RTU, przy czym port
COM2 pracuje w trybie Master.

MASTER SLAVE SLAVE

N N NN N N
® ® ®
B . B . N .
® = ® - ®
m metref ® metre ® metre -
maliem m - m | |-l ]
I |7\ 777777777 ; 77WV”77777777777777777777777777777;’I I IJrl 7777777777777777777777777777777777777777777777777777 [l 7\ 1 1 Mmb

] ™ H I ] lokalna

e rereeececeecememamaeemememmmmmm——————— 2 e e remcccceccecmmecemmmememmm e ———— 7 T rrrrecsennennnnnnmamnannnn
PO hagetrsa

Modut moze miec skonfigurowane maksymalnie 64 zdalne wyniki, na pozycjach WE9 do
WE72. Kazda wartos¢ zdalna jest konfigurowana przez podanie adresu urzadzenia (1 .. 247),
adresu rejestru (30000 .. 39999, 40000 .. 49999, 300000 .. 365535, 400000 .. 465535) oraz
typu wartosci liczbowej (uint(16b), int(16b), uint(32b), uint(32b)sw, int(32b), int(32b)sw,
float(32b), float(32b)sw, int(64b), double(64b)). W przypadku kilku wynikéw, gdy odczytywany
jest ten sam typ zmiennej z kolejnych rejestréw przyrzad automatycznie grupuje wyniki w jedno
lub kilka polecen o dtugosci wynikajacej ze specyfikacji Modus RTU.

24. Zasilanie

Przyrzad jest zasilany ze zrédta napiecia statego. Typowo do zasilania zalecany jest zasilacz
impulsowy 230 VAC / 24 VDC o mocy wyjsciowej minimum 6 W zainstalowany w tej samej
szafie pomiarowej lub w poblizu modutu. Dopuszczalne jest zasilanie wiekszej ilosci modutow z
jednego zasilacza o odpowiednio wiekszej mocy.

Zasilacz nie jest dostarczany w komplecie z modutem.

2.5. Interfejs uzytkownika, ptyta czotowa

Do celéw serwisowych przyrzad wyposazony jest w alfanumeryczny podswietlany wyswietlacz
2x 16 znakéw typu LCD. Za pomocy czterech przyciskdw mozna zaprogramowac wszystkie
ustawienia przyrzadu. Na wyswietlaczu mozna réwniez przegladaé¢ wyniki pomiaréw oraz
odczyta¢ konfiguracje portow RS485, wersje oprogramowania oraz numer seryjny. Cztery

8
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trojkolorowe diody LED - ALARM, COM1, COM2, USB - pozwalaja na szybka weryfikacje
dziatania przyrzadu. Gniazdo UCB-C stuzy do kopiowania biezacej konfiguracji przyrzadu oraz
do wgrania nowej konfiguracji. Dodatkowo gniazdo stuzy do serwisowej aktualizacji
oprogramowania przyrzadu.

Za pomocg przyciskéw ,+” i ,-” mozna przegladac¢ wyniki pomiaréw dla zaprogramowanych
kanatéw (WE1 .. WE 72). Poza wynikami, wyswietlana jest réwniez informacja o konfiguracji
portow COM1 i COM2 oraz informacja o numerze seryjnym i temperaturze wewnetrznej w
przyrzadzie. Podczas wys$wietlania temperatury wewnetrznej mozna réwniez podgladnagé
maksymalng i minimalng temperature w urzadzeniu uzywajac przycisku ,ENT”. Reset TWMAX i
TwMIN wykonuje sie przyciskiem ,ESC", przytrzymuja¢ go przez ok. 3 s. Temperatura
wewnetrzna TWMAX i TWMIN pamietana jest rowniez po wytaczeniu zasilania przyrzadu.

2.6. Diody LED - opis sygnalizacji

Podczas zataczenia zasilania wszystkie diody testowo powinny sie zaswieci¢ w kolejnosci
czerwony, zielony, niebieski, sygnalizujac uruchomienie sie urzadzenia.

Dioda ALARM

e Normalna Praca (pomiar):

o zaswiecenie w kolorze niebieskim, gdy na jednym z wejs¢ pojawi sie btgd RANGE (pomiar
rezystancji/napiecia jest w zakresie pomiarowym wejscia, ale poza zakresem
charakterystyki czujnika

o zaswiecenie w kolorze zielonym w momencie, gdy na jednym z kanatéw pojawi sie status
-W- (oczekiwanie na wynik)

o zaswiecenie w kolorze czerwonym w przypadku pozostatych btedéw ktére sie pojawig na
wejsciu pomiarowym (przekroczenie zakresu czujnika goérne/dolne, btad przetwornika
ADC)

o nie $wiecenie diody oznacza poprawng prace wszystkich wejs¢ pomiarowych

Kalibracja (tryb serwisowy):

zaswiecenie w kolorze czerwonym na 500 ms, gdy podczas pomiaru wystapi btad
pulsowanie w kolorze zielonym (20 ms) oznacza kolejne poprawne pomiary kalibracyjne
zaswiecenie w kolorze niebieskim podczas kalibracji wszystkich wejsé, oznacza gotowosé
nastepnego wejscia do wykonania pomiaru kalibracyjnego

O O O e

DiodaCOM 1

o krotkie zaswiecenie w kolorze zielonym oznacza odebranie poprawnej ramki
przeznaczonej dla urzadzenia - ,query” (moze by¢ prawie niewidoczne przy wyzszych
predkosciach transmisji)

o krotkie zaswiecenie w kolorze niebieskim oznacza wystanie poprawnej ramki z urzadzenia
- ,response”

o krétkie zaswiecenie w kolorze czerwonym oznacza wystanie kodu btedu (np. w
odpowiedzi na zapytanie o warto$¢ rejestru z poza zakresu dostepnych rejestréw w
urzadzeniu lub odebranie polecenia nie obstugiwanego przez urzadzenie)

o trzykrotne zaswiecenie w kolorze czerwonym po 100 ms oznacza btedne inicjalizacje
portu Modbus RTU Slave (informacja serwisowa w stanie uszkodzenia)

9
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Dioda COM 2

o

krotkie zaswiecenie w kolorze niebieskim oznacza wystanie zapytania do innych urzadzen
- ,query” (moze by¢ prawie niewidoczne przy wyzszych predkosciach transmisji)

o krotkie zaswiecenie w kolorze zielonym oznacza odebranie poprawnej odpowiedzi z
innego urzadzenia - ,response”
o krotkie zaswiecenie w kolorze czerwonym oznacza btedng odpowiedz albo przekroczenie
czasu oczekiwania (timeout) na odpowiedz
Dioda USB
o zaswiecenie w kolorze niebieskim oznacza gotowo$¢ portu USB do komunikacji
o zaswiecenie w kolorze zielonym oznacza, ze pamie¢ USB (pendrive) zostat poprawnie
wykryty i jest gotowy do kopiowania plikow
o zaswiecenie w kolorze czerwonym oznacza btad podczas wykrywania pamieci USB
(np. btedy format plikéw)
o pulsowanie w kolorze niebieskim oznacza kopiowanie plikow
2.7. Aktualizacja oprogramowania przyrzadu

Aby wywotac tryb aktualizacji oprogramowania nalezy zalogowac sie hastem ADMIN,

wytaczy¢ zasilanie urzadzenia, ponownie wiaczy¢ zasilanie jednoczesnie trzymajac przycisk
ENT do momentu az dioda ALARM zacznie pulsowaé w kolorze zielonym. Pulsowanie diody
ALARM trwa do momentu wykrycia pamieci USB z plikiem firmwere'u o rozszerzeniu .bin.
Podczas kopiowania pliku do wewnetrznej pamieci FLASH diody ALARM i USB beda zaswiecad

sie

na przemian w kolorze niebieskim i zielonym, az do momentu zakonczenia procesu

aktualizacji oprogramowania.

Inne niepoprawne stany pracy podczas aktualizacji sygnalizowane sg diodg ALARM:

przy probie wejscia do aktualizacji bez wczesniejszego zalogowania sie dioda ALARM
zaswieci sie na czerwono przez 5 sekund a nastepnie urzadzenie sie zrestartuje,

w przypadku btednej inicjalizacji pamieci USB dioda ALARM bedzie pulsowac¢ na
czerwono w sekwencji 1 zaswiecenie i przerwa 2s,

w przypadku btedu pliku (brak pliku na USB albo plik o btednym rozmiarze) dioda ALARM
bedzie swieci¢ w kolorze czerwonym, w sekwencji 2 krotkie zaswiecenia i przerwa 2s,

w przypadku btedu zapisu pamieci FLASH dioda ALARM bedzie $wieci¢ w kolorze
czerwonym, w sekwencji 3 krotkie zaswiecenia i przerwa 2s,

w przypadku btedu kasowania pamieci FLASH dioda ALARM bedzie swieci¢ w kolorze
czerwonym, w sekwencji 4 krotkie zaswiecenia i przerwa 2s,

w przypadku gdy uzytkownik wyjmie klucz USB podczas aktualizacji dioda ALARM bedzie
pulsowac ciagle w kolorze czerwonym.

Przerwanie aktualizacji w trakcie, wytaczenie zasilania lub inny btad skutkuje niepoprawna

praca urzadzenia, a w wiekszosci przypadkdéw nie uruchamianiem sie przyrzadu. Nalezy wtedy
powtdérzyc aktualizacje od poczatku.

10
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3. INSTALACJA PRZETWORNIKA NA OBIEKCIE

Przyrzad przystosowany jest do instalacji w szafach pomiarowych na listwie TS35
ewentualnie bezposrednio na ptycie montazowej za pomoca dwéch wkretéw. W goérnej oraz
dolnej przedniej czesci obudowy znajduja sie gniazda z roztacznymi taczéwkami srubowymi,
przystosowanymi do podtaczenia przewodu o maksymalnym przekroju 1,5 mm?2. Sygnaty z
czujnikéw podtaczane sg do osmiu listew tréjpozycyjnych w gérnej czesci. Porty komunikacyjne
COM1, COM2 oraz zasilanie - do trzech listew tréjpozycyjnych w dolnej czesci, przy czym
dolne listwy sg kodowane w celu unikniecia pomytkowej zamiany taczéwek.

Pomiedzy faczéwkami COM1 i COM2 znajduje sie przetacznik do aktywowania
terminowania magistrali RS485 oznaczony TT, przetacznik 1 dotyczy COM1, a przetacznik 2 -
COM2. Terminowanie linii nalezy zataczy¢ (pozycja ON) tylko w urzadzeniach znajdujacych sie
na obu koncach magistrali.

RTD/R RTD/R
3p 2-p TC u
m + + -
AVYBYC AYBYC AYB C AYB C
[ N1 | IN2 | INE | INg | | IN5S | IN6 | IN7 | IN8 |
123 | 456|789 [10M1M12] | 131415 | 16 17 18 |19 20 21|22 23 24|
® ALARM @ ESC
1900
e COM1 @ -
® COM2 @ -
‘ ® USB metrenic @ cNT
131 32 33 |41 42 43| | 5152 53|
power supply input
(16 .. 32VDC)
|A+B-G| TT | A+ B-G |

nalezy potaczy¢ mostkiem. Mostki, 8 szt., dostarczane sg wraz z

@& W przypadku czujnikéw RTD dwuprzewodowych (2-p) zaciski B i C ;3&
urzadzeniem. N\K%b

11
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Opis listew zaciskowych
Nr .
zacisku Opis
Listwa gérna
1 zacisk A (dla TC oraz U: U+)
2 zacisk B (dla TC oraz U: U-) IN1
3 zacisk C (dla RTD)
4 zacisk A (dla TC oraz U: U+)
5 zacisk B (dla TC oraz U: U-) IN2
6 zacisk C (dla RTD)
7 zacisk A (dla TC oraz U: U+)
8 zacisk B (dla TC oraz U: U-) IN3
9 zacisk C (dla RTD)
10 zacisk A (dla TC oraz U: U+)
11 zacisk B (dla TC oraz U: U-) IN4
12 zacisk C (dla RTD)
13 zacisk A (dla TC oraz U: U+)
14 zacisk B (dla TC oraz U: U-) IN5
15 zacisk C (dla RTD)
16 zacisk A (dla TC oraz U: U+)
17 zacisk B (dla TC oraz U: U-) IN6
18 zacisk C (dla RTD)
19 zacisk A (dla TC oraz U: U+)
20 zacisk B (dla TC oraz U: U-) IN7
21 zacisk C (dla RTD)
22 zacisk A (dla TC oraz U: U+)
23 zacisk B (dla TC oraz U: U-) IN8
24 zacisk C (dla RTD)
Listwa dolna
31 RS-485 zacisk A+
32 RS-485 zacisk B- coM1
33 | RS-485 zacisk G (masa GND1)
41 RS-485 zacisk A+
42 RS-485 zacisk B- COM2
43 RS-485 zacisk G (masa GND2)
51 Zasilanie +24 V= o
52 | Zasilanie -24 V= (Zv‘azfc':s
53 GND, masa funkcjonalna (wewnetrznie zwarte z zaciskiem 52)

12
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4. PROGRAMOWANIE USTAWIEN

4.1. Logowanie, hasto ADMIN

Z poziomu uzytkownika dostepne jest jedynie przegladanie wynikéw pomiaréw. Aby méc
zmieni¢ ustawienia, zapisa¢ lub wczyta¢ konfiguracje przez ztagcze USB-C nalezy zalogowac sie
hastem jako ADMIN. Wejscie do logowania wymaga przytrzymania przez ok. 4 s przycisku ENT.

@~ Hasto ADMIN w fabrycznie nowym urzadzeniu: AAAAA
Zaleca sie zmiane tego hasta na inne.

Urzadzenie ma drugi poziom dostepu oznaczony SERWIS. Poziom ten umozliwia
dodatkowo kalibracje urzadzenia. Hasto SERWIS nie jest standardowo dostepne dla
uzytkownika.

4.2. Programowanie ustawien z panelu przedniego
Po zalogowaniu sie hastem ADMIN dostepne jest menu konfiguracji.

USTAWIENIA

>> Wyswietlacz
>> Jasnoé¢ = 1 01,2 W
>> Wygaszacz = 5min (5min, 30min, 1h)
>> Wejscia
>> \We01...08 pomiarowe B!
>> Typ = WYL. (W, Pt100, Pt1000, Ni100, CUS0, CUS3, KTY-81, BE.J,K,LN,RS,T,U, 0..4000, 0..40000, -0.2+0.2V, -1.3+1.3v) 4]
>> Komp.T = STALA (WEW., WE8, STAtA) / Tylko dla wejs¢ typu TC P}
>> Komp.T: 0.0°C (-99.9°C d0999.9° C) / tylko dla kompensacji ,STAtA” €]
>> Kor. R: 0.0Q (-999.9Q do 9999.99) / tylko dla wejéc typu RTD I
>> Kor. T: 0.0°C (-999.9°C do 9999.9°C) / tylko dla wejsc typu TC 17}
>> Kor. Vi 0.0°mV (-999.9mV do 9999.9mV) / tylko dla wejéc: -0.2+0.2V, -1.3+1.3v I
>> Rozdz. 0.0 (0,0.0,0.00, 0.000) &
>> Awaria = OSTATNI (osTATNI, 5TAtA) )
>> Awaria: 0 (-9999 do 9999) / tylko dia Awaria STAEA [10]
>> Filtr = WYL (wvt, 10s, 30s, 60s, 1205, 300s) [11
>> Opis tekstowy ( edyca opisy) 12

>> WEQ9...72 Zdalne B!
>> Typ = WYL, wit., zat) [13]
>> Urzadzenie — 001(001,., 247) 114
>> Adres: 30000 (30000-39999, 300000-399999 input register, 40000-49999, 465535-465535 holding register
>> Rej. = FLOAT32 (float32, float sw, inté4, doubleé4, uint16, int16, uint32, uint32 sw, int32, int32 sw) [16]
>> Rozdz. 0.0 (0,0.0,0.00, 0.000) !
>> Awaria = OSTATNI (0sTATNI, sTAtA) 7]
>> Awaria: 0 (-9999 do 9999) / tylko dia Awaria STAEA [10]
>> Filtr = WYL (wWvt, 10s, 30s, 60s, 1205, 300s) [11
>> Opis tekstowy ( edycja opisu) [12]

(23]

13
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>>COM1 MB SLAVE

>> Predko$¢ = 9.6k (9.6k 19.2k 32.4k, 57.6,115.2k) [17]
>> Parzysto$¢ — NONE (NONE, EVEN, oDD) 18]

>> Adres: 001 (001,.,247) (19

>> Opozn: 10ms (10ms...250ms) 120!

>>COM2 MB MASTER

>> TRYB = WYL, (zar) 21

>> Predko$¢ = 9.6k (19.2k, 32.4k, 57.6, 115.2k) 122
>> Parzysto$¢ — NONE (NONE, EVEN, obD) 123
>> Timeout: 2000ms (1000ms,.., 60000ms) 24!

>>USB

>> Zapisz na USB 2!
>> Odczytaj z USB = Nazwapliku.PAR (ista plikow) 2!

>> Hasta

>>Hasto1; ***** [27]

[>>Hasto2: *****] (Po zalogowaniu jako producent) (28]
>> Wersja

Wersja: 1.00 7]
Nr seryjny: 00000000 [

>> Ust. Fabryczn B4

ESC >> NIE
ENT >> TAK

[SERWIS] ©2

[>> Kalibracja]

Objasnienia:

[1]
(2]

(3]
[4]

(5]

[6]

[7]

(8]

[9]

Regulacja jasnosci Swiecenia wyswietlacza

Czas bezczynnosci, po ktérym automatycznie wyswietlacz przetacza sie do trybu oszczednosciowego;
przywrdécenie wyswietlania informacji przez przycisniecie dowolnego przycisku

WYybér numeru wejscia z listy
WYybér typu wejscia

Kompensacja stata umozliwia wpisanie statej temperatury tzw. zimnych korcéw termopary; rozbieznoséé
wartosci wpisanej od rzeczywistej temperatury powoduje znaczacy btad pomiaru

Wartos¢ kompensacji statej

Korekta wartosci zalezna od trybu pracy np. rezystancji przewoddéw doprowadzajacych do czujnika RTD,
ujemne wartosci umozliwiaja wykorzystanie tego parametru do korekty btedu czujnika

Rozdzielczo$¢ wyswietlania wyniku
W przypadku wykrycia awarii czujnika wartos¢ wyniku moze by¢ podstawiana jako ostatnia zmierzona

(,OSTATNI") lub jako wartos$¢ stata, np. 0.000; w przypadku wartosci ostatnio zmierzonej funkcja filtr
powinna by¢ wtgczona na mozliwie duzg wartosé

14
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[12]
[13]

[14]

[15]
[16]
[17]
[18]
[19]

[20]

[21]

[22]
(23]
[24]
[25]
[26]
[27]
(28]
[29]
[30]
[31]

[32]

Wartos$¢ awaryjna podstawiana w przypadku awarii czujnika

Filtr cyfrowy powodujacy ,tagodzenie” nagtych zmian wynikéw pomiaréw; umozliwia odfiltrowanie tta
zaktécen, ale ustawienie zbyt dtugiego czasu moze spowodowac nie wykrycie krétkotrwatej zmiany
wartosci mierzonej

Opis tekstowy kanatu umozliwia tatwiejszg identyfikacje mierzonej wartosci

Wiaczenie/ wytaczenie wejscia zdalnego

Adres przyrzadu podrzednego, kazdy przyrzad podtagczony do magistrali RS-485 musi mie¢ swoj
indywidualny adres

Adres rejestru przyrzadu z ktérego czytana jest wartosé¢

Wybér typu danych

Predkos¢ transmisji, musi by¢ zgodna z ustawieniem w systemie nadrzednym

Kontrola parzystosci, musi by¢ zgodna z ustawieniem w systemie nadrzednym

Adres urzadzenia jako Slave do ktérego odniesie sie urzadzenie nadrzedne

Opdznienie odpowiedzi (wysytania danych) po otrzymaniu polecenia z systemu, czas ten moze by¢
potrzebny na przetaczenie kierunku transmisji danych przez konwertery np. RS-232/RS-485; nalezy

dazy¢ do ustawienia jak najmniejszego czasu opdzZnienia

Zataczenie COM2 umozliwia odbieranie danych z urzadzeh podrzednych, przy pomocy magistrali RS-
485

Predko$¢ transmisji, musi by¢ zgodna z urzadzeniami podrzednymi

Kontrola parzystosci, musi by¢ zgodna z urzadzeniami podrzednymi

Czas pomiedzy zapytaniami

Zapis obecnych ustawien na USB

Odczyt ustawien z wybranego pliku na USB

Zmiana hasta do ustawien. Domyslnie ,AAAAA” zaleca sie zmieni¢ hasto przy pierwszym uruchomieniu
Hasto serwisowe, typowo nieudostepniane przez producenta

Wersja programu przyrzadu (warto$¢ tylko do odczytu)

Numer seryjny przyrzadu (tylko do odczytu)

Przywrdécenie urzadzenia do ustawien fabrycznych. Hasta nie sg resetowane

Funkcje serwisowe, dostepne po podaniu hasta serwisowego

15



m | 900

4.3. Programowanie ustawien z wykorzystaniem programu na komputerze PC

Do konfiguracji przyrzadu dostepny jest program do komputera z systemem operacyjnym
MS Win. Konfiguracja przyrzadu na komputerze jest intuicyjna. W przypadku wiekszej iloSci
przyrzaddw poszczegodlne konfiguracje przyrzadéw mozna przechowywac w postaci plikdw.
Program umozliwia réwniez przegladanie konfiguracji odczytanej z przyrzadu. Odczyt
konfiguracji z przyrzadu oraz zatadowanie nowej konfiguracji odbywa sie za posrednictwem
pamieci USB typu pendrive. Do tego celu stuzy ztgcze USB-C na ptycie czotowe;.

Ponizej pokazane sg przyktadowe ekrany do konfiguracji przyrzadu.

Menu gtéwne

D s 8
5
e e 0
Wyswietlacz Porty RS485 Wejscia

Pozwala na otwarcie i zapisanie plikéw ustawien oraz przejScie do edycji poszczegdlnych
ustawien urzadzenia.

D Nowe ustawienia domysine
I} Otwarcie istniejagcego pliku ustawien

E Zapisanie edytowanego pliku ustawien

‘E Zapisanie do nowego pliku ustawien

16
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Wyswietlacz

Jasnosc 1 -

Wygaszacz ekranu 5 min -

Okno umozliwia edycje parametréw wyswietlacza:

e Jasnos¢ podswietlenia (0- wytgczone podswietlenie ,1, 2 - petna jasnos¢ podswietlenia )
e czasu po jakim urzadzenie wytaczy podswietlenie ekranu (5 min, 30 min, 1 godzina)

Porty RS485
COM1 Modbus Slave
Predkosc 9600 ~ | Parzystosc None
Adres 1 Opdznienie odpowiedzi 10 ms
COM2 Modbus Master
Tryb Zatgczony -
Predkosc 9600 ~ | Parzystosc None
Timeout 1000 ms

|

Okno umozliwia edycje parametréw portéw RS485. W przypadku portu COM1 (Slave)

mozliwa jest edycja:

Predkosci (9600, 19200, 38400, 57600, 115200)
Parzystosci (None, Even, Odd)

opd6znienia odpowiedzi

adresu Modbus (1-247)

17
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Port COM2 Master jest domyslnie wytaczony po wtaczeniu mozna edytowad parametry:
e Predkosci (9600, 19200, 38400, 57600, 115200)

e Parzystosci (None, Even, Odd)

e czasu oczekiwania na odpowiedz.

Wejscia

Domyslnie wszystkie wejscia sg wytaczone. W 1900 mamy dwa typy wejsé: pomiarowe (1-8) i
zdalne (9-72). Po rozwinieciu listy w géornym lewym rogu mozna wybrac wejscie do edyciji.

Dla kazdego wejscia, pomiarowego i zdalnego, mozna edytowac ustawienia:

e Rozdzielczosci (0, 0.0, 0.00, 0.000)

trybu pracy wartosci awaryjnej ( ostatni pomiar, stata wartosc

statej wartosci awaryjnej

filtru (wytgczony, 10s, 30s, 60s, 120s, 300s)

Opis (maksymalnie 11 znakéw)

Wejscie Pomiarowe

WED1 (Pomiarowe) -

Typ Pt100 -
Korekta Rezystangji 0.0

Rozdzielczosic 0.0 M
Wartosc awaryjna Ostatni pomiar -
Filtr Whytaczony M

Opis

[ v J[ X |

Dodatkowo wejscia pomiarowe umozliwiajg edycje:

e Typ wejscia (pomiar temperatury przy pomocy RTD, pomiar temperatury przy pomocy
termopar, pomiar rezystancji i pomiar napiecia)

e Korekta rezystanciji (tylko dla czujnikéw RTD)

e Kompensacja (tylko dla czujnikow TC; Stata wartos$é, Wewnetrzna, pomiar na wejsciu
WEO08)

18
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Wejscia Zdalne

WEO09 (Zdalne)
Typ

Adres urzgdzenia
Adres rejestru
Rozdzielczosc
Wartos¢ awaryjna
Filtr

Opis

-

Zataczone

1

365535

0.0

Ostatni pomiar

Whytaczony

Typ rejestru

float (32bit) =

uint (16bit)

int (16bit)

uint (32bit)
uint (32bit) sw
int (32bit)

int (32bit) sw
float (32bit) sw
int (64bit)

double (64bit)

v/

L x|

Dodatkowo wejécia zdalne umozliwiaja edycje:

e Adres urzadzenia z ktdrego bedzie czytany rejestr (1-247)

e Numer rejestru (30000+39999 - Input Register, 300000+365535 - Input Register,
40000+49999 - Holding Register, 400000+465535 - Holding Register)
e Typ Rejestru ( format pobieranych danych)

19
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5. DANE TECHNICZNE

WEJSCIA ANALOGOWE

llo$¢ wejsc:

8 (WE1 .. WEB8), multipleksowane kluczami elektronicznymi

Separacja galwaniczna miedzy kanatami:

Brak

Separacja galwaniczna od napiecia zasilania:

500V

Maksymalne napiecie wejSciowe:

+/-30 V= lub 30V, (pomiedzy dowolnymi zaciskami A,B,C)

Konfiguracja wejscia typu RTD

Prad czujnika:

250 yA

Sposob podtaczenia czujnika:

3-przewodowo lub 2-przewodowo

Kompensacja rezystancji przewodéw
w podtaczeniu 3-przewodowym:

Automatyczna + korekta stata w zakresie -10 Q do 10 Q

Kompensacja rezystancji przewodéw
W podtaczeniu 2-przewodowym:

Korekta stata w zakresie -10 Q do 10 Q

Konfigura

cja wejscia typu TC

Kompensacja spoiny odniesienia:

Zewnetrzny czujnik Pt100 na wejsciu WES8
Wewnetrzny pomiar temperatury
Wartos$¢ stata wprowadzona przez uzytkownika

Zakres kompensacji spoiny odniesienia:

-50,0 °C do +100,0 °C

Maksymalna rezystancja przewodoéw
kompensacyjnych (doprowadzajacych do
czujnika):

2x300Q

Konfiguracja wejscia typu R

Zakres rezystancji przetwornika: 0..400Q
0..4000 Q

Charakterystyka przetwarzania: Liniowa

Sposéb podtaczenia czujnika: Jak dla RTD

Doktadno$¢ pomiaru (dla temp. otoczenia 25°C):

Wg tabeli dla danego typu czujnika

Konfiguracja wejscia typu U

Zakres napiecia: -0,2..+0,2V
-1,3..+1,3V

Charakterystyka przetwarzania: Liniowa

Sposéb podtaczenia czujnika: JakdlaTC

Doktadno$¢ pomiaru (dla temp. otoczenia 25°C):

Weg tabeli dla danego typu czujnika

WEJSCIA ZDALNE

llo$¢ wejsc:

64 (WE9 .. WE72), Odczyt przez port COM2, protokot
Modbus RTU

Zakres obstugiwanych rejestréow:

30000 .. 39999, 300000 .. 365535
40000 .. 49999, 400000 .. 465535

Obstugiwany format liczb

uint(16b), int(16b),
uint(32b), uint(32b)sw, int(32b), int(32b)sw,
float(32b), float(32b)sw,

int(64b), double(64b)

PORT SZEREGOWY COM1 / RS-485

Sygnaty wyprowadzone na taczéwce:

A+, B-, G (GND1 - potencjat odniesienia)

Separacja galwaniczna:

Tak, 500 V

Maksymalne obcigzenie:

256 odbiorniki / nadajniki

Protokét transmisii:

Modbus RTU (slave)

Maksymalna dtugo$¢ linii: 1300 m
Predkos$¢ transmisji: 9,6/19,2/38,4/57,6/ 1152 kbps
Kontrola parzystosci: Even / Odd / None
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Ramka: 1b start, 8b dane, 1b CRC, 1b stop (CRC= Odd/Even)
1b start, 8b dane, 1b stop (CRC= None)

Maksymalne napiecie réznicowe A+ - B-: +/-14V

Maksymalne napiecie A(+) - G lub B(-) - G: -7V .. +12V

Minimalny sygnat wyjsciowy nadajnika:

1,5V (przy Ro=54 Q)

Minimalna czutos¢ odbiornika:

200 mV / Rwe=96 kQ

Minimalna impedancja linii transmisji danych:

54 Q

Zabezpieczenie zwarciowe / termiczne:

Tak / Tak

PORT SZEREGOWY COM2 / RS-485

Sygnaty wyprowadzone na taczéwce:

A+, B-, G (GND2 - potencjat odniesienia)

Separacja galwaniczna:

Tak, 500 V

Maksymalne obcigzenie:

256 odbiorniki / nadajniki

Protokot transmisii:

Modbus RTU (master)

Maksymalna dtugos¢ linii: 1300 m

Predkos$¢ transmis;ji: 9,6/19,2/38,4/57,6/115,2 kbps

Kontrola parzystosci: Even / Odd / None

Ramka: 1b start, 8b dane, 1b CRC, 1b stop (CRC= Odd/Even)
1b start, 8b dane, 1b stop (CRC= None)

Maksymalne napiecie réznicowe A+ - B- +/-14V

Maksymalne napiecie A(+) - G lub B(-) - G: -7V..+12V

Minimalny sygnat wyjsciowy nadajnika:

1,5V (przy Ro=54 Q)

Minimalna czutos¢ odbiornika:

200 mV / Rwe=96 kQ

Minimalna impedancja linii transmisji danych: 54Q
Zabezpieczenie zwarciowe / termiczne: Tak / Tak
ZASILANIE

Napiecie zasilania:

24 VDC (16 ... 32 VDC)

Pobdr mocy:

1.5 W typowo, 4,8 W max

PLYTA CZOtOWA

Typ wyswietlacza:

LCD alfanumeryczny, 2x 16 znakdw, z podswietlaniem

Wysokos$¢ znaku: 4.5 mm
Sygnalizacja: 4 diody LED tréjkolorowe
Klawiatura: 4 przyciski
Port USB: USB-C, USB 2.1
LISTWY ZACISKOWE

Podtaczenie sygnatow wejsciowych (listwa gérna):

8 taczéwek tréjzaciskowych srubowych typu wtyk,
maksymalny przekréj przewodu 1,5 mm?

Podtaczenie zasilania, porty COM1, COM2 (listwa
zaciskowa dolna):

3 taczoéwki tréjzaciskowe Srubowe typu wtyk, maksymalny
przekréj przewodu 1,5 mm?

WARUNKI PRACY

Temperatura otoczenia podczas pracy:

0..450°C

Temperatura przechowywania:

-10...470°C

Wilgotnos¢ wzgledna podczas pracy

5 ... 90 % bez kondensacji

WYMIARY MECHANICZNE - OBUDOWA

Typ obudowy: Do montazu na listwie TS-35

Wymiary (wys. X szer. X gt.): 90,5 mm X 142,5 mm X 62 mm (64,5 mm z taczéwkami)
Masa: ok.0,3 kg

Stopien ochrony: IP30
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Tabela typéw czujnikéw temperatury
Tabela czujnikéw RTD
Typ czujnika Zakres pomiaru Doktadnos¢
Pt100 -50... 300°C +0,5 °C (typ. +0,3 °C)
(EN 60751+A2:1995) -200°C..-50°C/+300 °C.. +850°C +1,0 °C (typ. +0,6 °C)
Pt1000 -50... 300°C +0,5 °C (typ. +0,3 °C)
(EN 60751+A2:1995) -200 °C ..-50 °C / +300 °C .. +650 °C +1,0 °C (typ. 0,6 °C)
Ni100 . . ] .
oy -60 °C .. +250 °C +0,5 °C (typ. 0,3 °C)
Cu50, Cu53 Cano . ] .
GOSTA651.2009) 180 °C .. +200 °C +0,5 °C (typ. 0,3 °C)
KTY81 . . 0
(NXP Rev05-25.04.2008) e L2
Rezystancja liniowa O .. 400 Q 0..400Q 10,5 Q (typ. £0,3 Q)
o 0..3000 Q +1,0 Q (typ. 20,6 Q)
R | .4000Q
ezystandja liniowa 0... 4000 3000 .. 4000 Q +8,0 Q (typ. £6,0 Q)
Tabela termoelementéw (TC)
Typ czujnika Zakres pomiaru Doktadnos¢ ¥
J (Fe-CuNi) -210 °C .. +1200 °C ] .
(EN 60584-1:1995) (zakr. komp. -50 °C .. +100 °C) *1,0°Ctyp. £0,5°C)
K (NIiCr-NiAl) 2200 °C .. +1372°C R .
(EN 60584-1:1995) (zakr. komp. -50 °C .. +100 °C) ELDTC s =0
N (NiCrSi-NiSi) 2200 °C .. +1300 °C ; .
(EN 60584-1:1995) (zakr. komp. -50 °C .. +100 °C) *2,0°Ctyp. £1,0°C)
R (PtRh 13-Pt) 250 °C .. +1768 °C : .
(EN 60584-1:1995) (zakr. komp. -50 °C .. +100 °C) *2,0°C (typ. 1,0 °C)
S (PtRh 10-P) 250 °C .. +1768 °C . .
(EN 60584-1:1995) (zakr. komp. -50 °C .. +100 °C) *2,0°Ctyp. £1,0°C)
T (Cu-CuNi) -200 °C .. +400 °C : .
(EN 60584-1:1995) (zakr. komp. -50 °C .. +100 °C) *1,0°C(typ. 20,5 °C)
E (NiCr-CuNi) 2200 °C .. +1000 °C ] .
(EN 60584-1:1995) (zakr. komp. -50 °C .. +100 °C) +1,0°Ctyp. £0,5°C)
B (PtRh30-PtRh6) +250 °C .. +1820 °C ] .
(EN 60584-1:1995) (bez kompensaciji) SR e B
L (Fe-CuNi) -200 °C .. +800 °C R .
(DIN43710) (zakr. komp. -50 °C .. +100 °C) +1,0°°C (typ. 20,5 °C)
U (Cu-CuNi) -200 °C .. +600 °C ] .
(DIN43710) (zakr. komp. -50 °C .. +300 °C) *1,0°Cftyp. 20,5°C)

Napiecie liniowe

-02..40,2V
-1,3..+13V

< +0,1% petnego zakresu

(1) - Dla elementéw TC podana doktadnos$¢ nie uwzglednia btedu w torze kompensacji
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6. PROTOKOL TRANSMISJI MODBUS RTU

Wyniki pomiaréw (WE1 .. WE8) oraz wyniki zdalne (WE9 .. WE72) odczytane przez port
COM2) dostepne s3 w dwoch formatach: uint(16b) oraz float(32b) zaréwno jako holding
registers jak i input registers.

Pozostate formaty liczb mogg by¢ uzyte do odczytu innych urzadzen przez port COM2 w
trybie Modbus RTU Master i sg mapowane do rejestréow dla wejs¢ WE9 .. WE72 z
uwzglednieniem konwersji do formatu uint(16b) oraz float(32b).

6.1. Formaty wartosci liczbowych uzywanych w urzadzeniu

dint/int Reg (Bit 15...0)
. HByte LByte
16bit
2. 1.
. Reg L (Bit 15...0) | Reg_H (Bit 31...16)
umt:/glgl';/izloat HByte LByte HByte LByte
2. 1. 4. 3.
dint/int/float Reg H (Bit 31...16) | Reg_ L (Bit 15...0)
39bit sw HByte LByte HByte LByte
4. 3. 2. 1.
) Reg_L (Bit 15...0) | Reg_H (Bit 31...16) | Reg_L (Bit 47...32) | Reg_H (Bit 63...48)
i | HByte | LByte | HByte | LByte | HByte | LByte | HByte | LByte
2. 1. 4. 3. 6. 5. 8. 7.

Wartosci liczbowe w formacie floating point zapisywane sg zgodnym ze standardem IEEE-
754 dla liczby zmiennoprzecinkowej pojedynczej precyzji (32-bit floating point single) lub liczby
zmiennoprzecinkowej podwajnej precyzji (64-bit floating point double).

6.2. Adresy rejestrow dla wynikéw pomiaréw w formacie uint(16b)

Aby uzyska¢ petng informacje o wartosciach wynikéw pomiaréw w formacie uint(16b),
wynik pomiaru zostat przemnozony przez 10% i ,przesuniety” o 10000. W ten sposdb
zakodowana wartos¢ catkowita zawiera informacje o wartos$ciach dodatnich i ujemnych oraz
wartosciach po przecinku dziesietnym. Po odczytaniu rejestru, aby ,odzyskaé” warto$é pomiaru,
nalezy wykonac operacje matematyczne zgodnie z ponizszym wzorem:

il = (wartosc _ rejestru —10000)
wynik = 0%

dp - ilos¢ miejsc po przecinku dziesietnym

(zgodnie z konfiguracja - rozdzielczosc)
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Wyniki w formacie uint(16b) zapisane sg kolejno poczynajgc od adresu 00 (dec).

Numer kanatu Felie rejestru" Adres rejestru Modbus
. (z kodem funkcji)

pomiarowego (dec) (dec)
WE1 300000 / 400000 00
WE2 300001 / 400001 01
WE3 300002 / 400002 02
WE4 300003 / 400003 03
WE5 300004 / 400004 04
WE6 300005 / 400005 05
WE7 300006 / 400006 06
WES 300007 / 400007 07
WE9 300008 / 400008 08
WE72 300071 / 400071 71

Jezeli urzadzenie nie ma dostepnych wynikow pomiaréw (wejscie wytgczone, odczyt przed
pierwszym pomiarem), to do rejestréw w formacie uint(16b) podstawia jest wartos¢ 10000 (dec)
(2710 (hex)).

6.3. Adresy rejestréw dla wynikéw pomiaréw w formacie float(32b)

Wyniki w formacie float(32b) zapisane sg kolejno poczynajgc od adresu 100 (dec).

Numer kanatu Adre.:s =] .. | Adres rejestru Modbus
. (w notacji 6-znakowej)

pomiarowego (dec) (dec)
WE1 300100 / 400100 100
WE2 300102 / 400102 102
WE3 300104 / 400104 104
WE4 300106 / 400106 106
WES5S 300108 / 400108 108
WE6 300110/ 400110 110
WE7 300112 /400112 112
WES 300114 /400114 114
WE9 300116 /400116 116
WE72 300242 / 400242 242

Jezeli urzadzenie nie ma dostepnych wynikow pomiaréw (wejscie wytaczone, odczyt przed
pierwszym pomiarem), to do rejestrow w formacie float(32b) podstawiana jest wartos¢ NaN
(Not a Number).
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6.4. Diagnostykai kody btedow
Dostepna jest tylko jedna podfunkcja - 00 zwrot danych.

Obstugiwane kody btedow:

01 - nieprawidtowa funkcja (w przypadku diagnostyki réwniez nieprawidtowa podfunkcja).
02 - nieprawidtowy adres rejestru.

03 - nieprawidtowy zakres danych do odczytu.

06 - urzadzenie jest zajete i nie moze odpowiedziec.
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7. PODMIOT WPROWADZAJACY NA RUNEK EU

Producent: METRONIC AKP Sp. J.
31-426 Krakoéw, ul. Zmujdzka 3
Tel.: (+48) 12 312 16 80
www.metronic.pl

g

Wymieniony powyzej przedmiot niniejszej deklaracji jest zgodny z odnosnymi wymaganiami

unijnego prawodawstwa harmonizacyjnego:

1. Dyrektywa Parlamentu Europejskiego i Rady 2014/30/UE z dnia 26 lutego 2014 r.
dotyczaca kompatybilnosci elektromagnetycznej oraz normy szczegdtowe:
1.1. Odpornos¢ w Srodowiskach przemystowych zgodnie z EN 61326-1:2013 (Table 2).
1.2. Emisja przewodzona i promieniowana Klasa A zgodnie z EN 61326-1:2013.

2. Dyrektywa RoHS 2011/65/UE.

Sprzedawca / Dystrybutor:
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