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Przed przystapieniem do instalacji urzadzenia nalezy doktadnie przeczyta¢ catos¢
instrukcji, w szczegdlnosci punkty poswiecone sSrodowisku, zdrowiu
i bezpieczenstwu.

Urzadzenie zostalo wyprodukowane zgodnie z wymogami dyrektyw Unii
Europejskiej.

Instrukcja powinna by¢ przez caly czas przechowywana w bezpiecznym miejscu w
poblizu miejsca instalacji urzadzenia.

Informacja producenta

Producent zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian niektérych funkciji,
w zwigzku z ciggtym udoskonalaniem konstrukcji przyrzadu.

MODBUS® jest zastrzezonym znakiem Modbus Organization, Inc., North
Grafton, MA 01536 USA
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1 INFORMACJE O BEZPIECZENSTWIE

Bezpieczne uzywanie produktu moze by¢ zagwarantowane tylko wtedy, gdy jest on
poprawnie zainstalowany, uruchomiony, uzywany i utrzymywany przez wykwalifikowany
personel (wiecej informacji w kolejnych podrozdziatach), zgodnie z instrukcjg obstugi.
W celu unikniecia zagrozenia konieczne jest rowniez spetnienie ogodlnych zalecen
dotyczacych narzedzi i urzadzen zabezpieczajgcych.

Uzywane oznaczenia

Sprzet chroniony przez podwojng izolacje lub wzmocnienie izolaciji.

Zacisk uziemienia (masy), umozliwia poprawng prace produktu. Nie
uzywac w celu zapewnienia bezpieczenstwa elektrycznego.

Uwaga, niebezpieczenstwo porazenia prgdem.

A Uwaga, ryzyko niebezpieczenstwa, patrz dotgczona dokumentacja.

Uwaga, wytadowania elektrostatyczne obwodéw wrazliwych. Nie dotykac i
nie obstugiwaC urzadzenia bez odpowiednich srodkéw ostroznosci
m przeciwko wytadowaniom elektrostatycznym.

I Wazne uwagi i informacje.

Uwaga

Uzywanie produktu niezgodnie z przeznaczeniem lub niepoprawna instalacja produktu,
wszelkiego typu modyfikacje produktu lub naprawy niezgodne z ponizszg instrukcjg moga:
e spowodowac uszkodzenie produktu lub mienia,

e byc¢ przyczyng urazéw lub smierci personelu,
e spowodowac utrate gwarancji,
e uniewazniajg oznaczenie C€.

I Nalezy odtaczy¢ napiecie zasilajagce przed otwarciem obudowy produktu.
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Uwaga

Produkt jest zgodny z nastepujgcymi dyrektywami i normami zharmonizowanymi:
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (2014/30/UE), spetniajgc standardy:
e Odpornos¢ w srodowiskach przemystowych zgodnie z EN 61326-1:2013 (Table 2).
e Emisja przewodzona i promieniowana Klasa A zgodnie z EN 61326-1:2013.

Produkt moze by¢ narazony na zakidcenia powyzej limitéw EN 61326, jezeli:

e Produkt lub jego okablowanie jest umieszczony w poblizu nadajnika radiowego.

e W napieciu zasilajgcym pojawiajg sie nadmierne zakitdcenia. Zabezpieczenia linii
zasilajgcej (AC) powinny by¢ zamontowane, jezeli zaktdcenia napiecia zasilajgcego sa
prawdopodobne. Zabezpieczenia powinny fgczy¢ filtrowanie, ttumienie, ograniczniki
przepie¢ i impulsow.

o Telefony komorkowe i radia przenosne mogg powodowac zakiocenia, jezeli sg uzywane
w odlegtosci do okoto 1 m od produktu lub jego okablowania. Rzeczywisty konieczny
dystans bedzie sie r6zni¢ w zaleznosci od instalacji i mocy nadajnika.

Uwaga
To urzadzenie jest urzadzeniem Klasy A. W Srodowisku mieszkalnym moze ono

powodowac zaktécenia radioelektryczne. W takich przypadkach mozna zazgda¢ od jego
uzytkownikéw zastosowania odpowiednich srodkéw zaradczych.

Przeznaczenie
e Nalezy sprawdzi¢ czy produkt jest odpowiedni do zastosowania w danej aplikaciji.

e Nalezy ustali¢ prawidtowe potozenie instalaciji.

e Przed przystgpieniem do montazu produktéw Metronic AKP nalezy wzig¢ pod uwage
wszelkie ograniczenia srodowiskowe urzgdzen, wyszczegolnione w instrukcji.

Dostep
Nalezy zapewnic¢ bezpieczny dostep i w razie potrzeby bezpieczng platforme roboczg
(odpowiednio strzezong) przed przystgpieniem do pracy z urzgdzeniem.

Oswietlenie
Nalezy zapewni¢ odpowiednie oswietlenie, zwilaszcza tam, gdzie wymagane sg
szczegotowe lub skomplikowane prace.

Niebezpieczne otoczenie wokoét produktu

Nalezy rozwazy¢: obszary zagrozone wybuchem, brak tlenu (np. zbiorniki, wyrobiska),
niebezpieczne gazy, ekstremalne temperatury, gorgce powierzchnie, zagrozenie pozarowe
(np. podczas spawania), nadmierny hatas, ruchy maszyn.

System

Nalezy rozwazy¢ wptyw na caty proponowany uktad pracy: czy wszelkie proponowane
dziatania nie wywofajg niebezpieczenstwa dla zadnej innej czesci systemu lub personelu.

Niebezpieczenstwo moze obejmowac izolacje otwordw lub urzgdzenh zabezpieczajgcych
lub uczynienie nieskutecznymi kontroli i alarmow.
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Narzedzia i materialy eksploatacyjne
Przed rozpoczeciem pracy nalezy upewnic sie, ze sg dostepne odpowiednie narzedzia
i/lub materiaty eksploatacyjne.

Odziez ochronna

Nalezy rozwazy¢ czy osoby przebywajgce w poblizu nie potrzebujg odziezy ochronne;j
do ochrony przed niebezpieczenstwami, np. chemikaliami, niskg/wysokg temperaturg,
promieniowaniem, hatasem, spadajgcymi przedmiotami i zagrozeniami dla oczu i twarzy.

Zezwolenia na prace

Wszystkie prace muszg byC przeprowadzane lub nadzorowane przez odpowiednio
kompetentng osobe. Pracownicy montazu i obstugi powinni by¢ przeszkoleni
w prawidtowym wykorzystaniu produktu zgodnie z Instrukcjg Instalacji i Konserwaciji. Jezeli
wdrozony jest system formalnego ,zezwolenia na prace” musi by¢ on przestrzegany. Jezeli
nie ma takiego systemu, zalecane jest, aby osoba odpowiedzialna wiedziata, jakie prace sg
przeprowadzane i w razie koniecznosci zorganizowata asystenta, ktérego podstawowym
obowigzkiem jest dbanie o bezpieczenstwo.

Jezeli to konieczne nalezy umiesci¢ napis ,Uwaga niebezpieczenstwo”.

Czyszczenie i konserwacja

Produkty Mertonic AKP nie wymagajg zadnych prac konserwacyjnych poza okresowg
wymiang baterii. Przewidywany czas pracy baterii to 10 lat, po uptywie ktérych nalezy
zwroci¢ sie do producenta w celu dokonania wymiany.

Od czasu do czasu nalezy wyczysci¢ obudowe urzgdzenia suchg, mietkg tkaning. Do
czyszczenia urzgdzenia nie wolno stosowac rozpuszczalnikédw ani materiatdw Sciernych.
Mogg one bowiem spowodowacé przebarwienia lub zarysowaé powierzchnie urzgdzania.

Sprzedaz

DL2 zawiera baterie. Przy sprzedazy urzadzenia lub podzespotu nalezy podjgc
odpowiednie srodki ostroznosci zgodnie z lokalnymi/krajowymi przepisami.

O ile nie zaznaczono inaczej w instrukcji instalacji i konserwaciji, z wyjatkiem baterii
produkt nadaje sie do recyklingu i nie przewiduje sie zagrozenia ekologicznego zwigzanego
Z jego sprzedazg pod warunkiem zachowania nalezytej starannosci.

Zwracanie produktu

Klienci i dystrybutorzy muszg pamieta¢, ze zgodnie z europejskim prawem dotyczgcym
zdrowia, bezpieczenstwa i ochrony s$rodowiska (Environment, Health and Safety),
zwracajgc produkty do Metronic AKP nalezy dostarczy¢ informacje na temat wszelkich
zagrozen i $Srodkow ostroznosci, ktére nalezy podjg¢ ze wzgledu na pozostatosci
zanieczyszczen lub uszkodzenia mechaniczne, ktére mogg stanowic niebezpieczenstwo dla
zdrowia, bezpieczenstwa lub srodowiska. Informacje te muszg by¢ dostarczone w formie
pisemnej, witgczajgc karty charakterystyki jakichkolwiek substancji uznawanych za
niebezpieczne lub potencjalnie niebezpieczne.
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2 ZAWARTOSC DOSTAWY, AKCESORIA, PRZECHOWYWANIE

Przed wysylka kazde urzadzenie Metronic AKP jest sprawdzane
i kalibrowane w celu zapewnienia poprawnosci jego dziatania.

Uwaga
W momencie odbioru, zawarto§¢ opakowania powinna by¢ sprawdzona pod katem
ewentualnego uszkodzenia przesyiki.

Nalezy réwniez doktadnie porowna¢ stan faktyczny wyposazenia z listg
wyszczegolnionych w kolejnym podrozdziale elementéw. W wypadku uszkodzenia lub
stwierdzenia braku elementéw nalezy w obecnosci przewoznika sporzgdzi¢ odpowiedni
protokdt, ktéry powinien by¢ opatrzony datg odbioru oraz podpisem doreczyciela przesyiki.

2.1 Wyposazenie podstawowe przyrzadu

e Urzadzenie DL2 wykonane zgodnie z indywidualnym zamdwieniem klienta 1 szt.
e Zestaw tgczéwek typu wtyczka 1 kpl.
¢ Uchwyty do mocowania urzadzenia 2 szt.
e Uszczelka (zaktadana miedzy obudowg a panelem) 1 szt.
e Karta gwarancyjna 1 szt.
o Swiadectwo kalibragiji 1 szt.

2.2 Magazynowanie

Jesli urzagdzenie ma by¢ przechowywane przez pewien czas przed rozpoczeciem
montazu, nalezy przestrzega¢ warunkow prawidtowego magazynowania. Urzgdzenie
powinno by¢ przechowywanie w temperaturze z zakresu od -30 °C do 70 °C i przy
wilgotnos$ci wzglednej utrzymujgcej sie w granicach od 5% do 95% (bez kondensaciji).

Przed zainstalowaniem i podtgczeniem zasilania nalezy upewniC sie, ze wewnatrz
urzadzenia nie doszto do kondensacji.

2.3 Wyposazenie dodatkowe (opcjonalne)

e CONV485E

e CONV485USB-I
e CONV485USB
e Zasilacz

e Pendrive
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3 PODSTAWOWE INFORMACJE DOTYCZACE PRZYRZADU

3.1 Zastosowanie przyrzadu

DL2 jest wielokanatowym, mikroprocesorowym  przyrzgdem  pomiarowym
z elektroniczng rejestracjg wynikow. Przyrzad przeznaczony jest do pomiaru sygnatow
procesowych w instalacjach przemystowych i moze stuzy¢ do pomiaru wielkosci fizycznych
przetworzonych na standardowy sygnat prgdowy 0-20mA lub 4-20mA, takich jak:
temperatura, wilgotnosc, cisnienie, przeptyw, poziom, sktad chemiczny, itp. Miernik nadaje
sie do pomiaru przebiegow wolnozmiennych, gdzie zmiany nie nastepujg szybciej niz kilka
sekund. Rejestracja wynikdéw oraz elastyczna konfiguracja 1/0 predysponuje ten przyrzad
do monitorowania parametrow w pomieszczeniach magazynowych i nadzorowania ciggow
produkcyjnych. Urzadzenie posiada kanaty obliczeniowe, umozliwiajgce wykonanie
wybranych operacji matematycznych na podstawie wartosci zmierzonych w kanatach
pomiarowych, wedtug wprowadzonych przez uzytkownika formut. llos¢ zapamietywanych
danych oraz konfigurowalne funkcje wys$wietlania i przeglagdania przebiegéw pozwalajg na
uzycie miernika jako bezpapierowego rejestratora elektronicznego. Urzgdzenie moze byé
poditgczone do komputera PC Ilub systemu sterowania za posrednictwem portow
komunikacyjnych Ethernet lub RS-485.

Kazdy przyrzagd zawiera modut podstawowy (bazowy) i moze byé rozszerzony o
dodatkowe dwa moduty 1/0 — wejs¢/wyjs¢ (szczegdty w rozdziale MODULY 1/0).

Przyrzad przeznaczony jest do zasilania napieciem 24 VDC. Szczego6towe informacije
dotyczgce zasilania opisane zostaty w rozdziale podtgczenie zasilania.

3.2 Podstawowe funkcje

e 30 programowalnych kanatéw

Produkt umozliwia skonfigurowanie do 30 swobodnie programowalnych kanatéw. Dla
kazdego z nich wyswietlana jest warto$¢ biezgca oraz wartos¢ maksymalna i minimalna
kanatu.

e Analogowy pomiar wielkosci procesowych
Urzadzenie moze by¢ wyposazone w do 12 wejs¢/wyjs¢ pomiarowych (w zaleznosci od
konfiguracji). Odczytane wartosci mogg by¢ przypisane do kanatéw oraz archiwizowane.

e Odczyt przetwornikéw w protokole HART

W przypadku zainstalowania dwoch modutéw 1HRT urzgdzenie umozliwia zdalny
odczyt do 30 wartosci w protokole HART. W ramach jednego modutu moze by¢ odczytane
do 25 wartosci. Mozliwy jest odczyt zmiennych PV, TV, SV, FV oraz DVC. Odczytane
wartosci mogg byc¢ przypisane do kanatéw oraz archiwizowane.

e Odczyt przetwornikéw z wyjsciem cyfrowym Modbus RTU

W przypadku zainstalowania dwéch modutdéw 2RS485(24V) lub 2RS485, urzgdzenie
umozliwia zdalny odczyt do 30 wartosci (protokét Modbus RTU). W ramach jednego modutu
moze by¢ odczytane do 25 wartosci. Odczytane wartosci mogg by¢ przypisane do kanatéw
oraz archiwizowane.

e Odczyt przetwornikow z wyjsciem cyfrowym Modbus TCP (Client)
Urzgdzenie umozliwia zdalny odczyt do 30 wartosci z 20 urzadzen (protokét Modbus
TCP). Odczytane wartosci mogg by¢ przypisane do kanatéw oraz archiwizowane.
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e Pomiar przeplywow

Do kazdego wejscia pomiarowego (rowniez dwustanowego) i kazdej wartosci obliczanej
mozna przypisaC dwa niezalezne liczniki. Liczniki dla wejs¢ impulsowych realizujg
precyzyjne sumowanie impulsow. Wiadomos¢ o stanach licznikbw moze byC przestana
automatycznie w formie wiadomosci e-mail (max. 5 odbiorcow) o wskazanej godzinie
codziennie, w wybranym dniu tygodnia lub w wybranym dniu miesigca.

e Sygnalizacja alarmowa i sterowanie

Dla kazdego kanatu mogg by¢ ustawione dwa progi alarmowe. Wyjscia binarne mogg
by¢ przypisane do progéw alarmowych. Dla alarméw dostepne sg dwa tryby: zatwierdzany
(tryb alarmowy) i niezatwierdzany (tryb sterujgcy). Standardowo dostepne sg 4 przekazniki
alarmowe, kolejne 12 przekaznikobw mozna zainstalowa¢ jako moduty 1/0. Wiadomos¢
0 wystgpieniu i ustgpieniu alarmu moze byc¢ przestana automatycznie w formie wiadomosci
e-mail (max. 5 odbiorcow).

¢ Retransmisja wartosci kanatu
Standardowo jest dostepne jedno wyjscie 4-20 mA, kolejne 6 wyjs¢ moze byc¢
zainstalowane jako moduty 1/O.

e Kanaly obliczeniowe

W ramach kanatéw obliczeniowych dostepne sg wybrane operacje matematyczne:
dodawanie, odejmowanie, dzielenie, mnozenie, podnoszenie do 2, 3 lub dowolnej potegi
oraz pierwiastkowanie. Wprowadzona formuta w kanale obliczeniowym moze zawiera¢ do
200 znakow.

e Wartos¢ zadana

Mozna utworzy¢ kanat, ktérego wartos¢ jest wprowadzana recznie z ekranu DL2.
Wartos¢ zadana jest ograniczona wartosciami min i max wprowadzanymi w ustawieniach
kanatu.

¢ Rejestracja wynikow

Wyniki pomiardw i obliczen oraz stany licznikédw mogg by¢ zapisywane do wewnetrzne;j
pamieci przyrzgdu o pojemnosci 2 GB. Dane zapisywane sg w postaci tekstowej wraz z
zabezpieczeniem szyfrowang sumg kontrolng. Oprdocz wartosci mierzonych rejestrowane sg
zdarzenia (zaniki zasilania, przeprogramowanie ustawien, przekroczenia progow
alarmowych, itp.) oraz czynnosci autoryzowane.

e Wyswietlanie wynikow

Zmierzone oraz obliczone wyniki wyswietlane sg na 4” dotykowym wyswietlaczu
graficznym LCD przyrzgdu. W zaleznosci od konfiguracji, wartosci kanatéw przedstawione
sg w postaci graficznego wykresu lub w postaci cyfrowej (max. 11 znakow wyswietlanych
dla wartosci procesowych i max. 14 znakow wyswietlanych dla licznikow; po przekroczeniu
zakresu pomiarowego dla wartosci kanatu lub licznika symbol ----- zostanie wyswietlony na
ekranie oraz zostanie zapisany w archiwum urzgdzenia). Wartosci kanatéw mogg by¢ tez
wyswietlane zbiorczo w formie wykreséw trendoéw lub tabel (max. 11 znakéw dla wartosci
procesowych i licznikéw). Ekrany pomiarowe mogg by¢ przeglgdane sekwencyjnie lub
ustawione na wybranym kanale.

e Komunikacja z systemem nadrzednym (udostepnianie wynikéw pomiarowych)
Przyrzad moze by¢ wigczony do systemu nadrzednego przez:
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— wbudowany port szeregowy RS-485; protokét Modbus RTU,
— port Ethernet; protok6t Modbus TCP.

DL2
Karty wejsc¢ Wyswietlacz LCD
- pradowe IN6I Kanaly logiczne 1-30 _) Tabele wynikow
Wskaznik pojedynczy

. ieci INGV
napigciowe Wykres pojedynczy

- temperaturowe IN6T Przetwarzanie Wykresy zbiorcze
- uni I IN6

uniwersalne _> | . sygnat wejsciowy
- tensometryczne IN4SG - wartosé fizyczna Archiwizacja 2GB
- Hart 1HRT Pliki tekstowe csv
-modbus RTU  2RS485
- dyskretne IN6D | Alarmy AL1, AL2
- dyskretne IN3D

Wyjscia przekaznikowe
OUT6RL

.> Liczniki L1, L2

] E-mail

Wyjscia analogowe
ouT3

Serwer WWW I

Karta zasilania bat.

PSBATT B

_>
_>
q
—) Obliczenia matematyczne ‘ ’ I Modbus TCP/IP I

UsB |

Rys. 3.1 Schemat blokowy DL2

3.3 Oprogramowanie uzupetniajgce (opcjonalnie)

Dodatkowe oprogramowanie do urzgdzenia moze by¢ pobrane ze strony Producenta:
www.metronic.pl.

e Program do konfiguracji urzadzenia

Dedykowany do urzgdzenia DL2, program DL-Config.exe umozliwia konfiguracje
przyrzadu za pomocg komputera. Program cechuje sie intuicyjng obstugg oraz interfejsem
bardzo zblizonym do interfejsu urzadzenia. Program pracuje na komputerach z systemem
operacyjnym MS Win. Dodatkowe informacje w rozdziale DL-Config.

e Program do analizy i wizualizacji danych archiwalnych

Program M-Raport.exe, dedykowany do plikéw archiwalnych, stuzy do analizy
i wizualizacji wynikéw pomiarowych za pomocg komputera. Wersja rozszerzona programu
umozliwia pobieranie archiwum online. Dodatkowe informacje w rozdziale

M-Raport.

3.4 Wersje urzadzenia DL2

DL2 jest rejestratorem danych stworzonym z mys$lg o jak najlepszym przystosowaniu
urzgdzenia do indywidualnych potrzeb klienta. Kazde urzgdzenie sktada sie z modutu
bazowego, do ktérego w zaleznosci od potrzeb metrologicznych dotgcza¢ mozna kolejne,
odpowiednio dobrane, moduty wejs¢ i wyjs¢. W zaleznosci od potrzeb, w urzgdzeniu moze
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by¢ zainstalowane do dwéch modutow dodatkowych. Kazdy z nich wyposazony jest
opcjonalnie w 3 lub 6 kanatéw pomiarowych.

Urzadzenie dostepne jest w wersji do montazu panelowego DL2 i montazu nasciennego
DL2W KIT.

Ptyta czotowa Widok boczny
DL2
Wersja do zabudowy
panelowej

3.5 Konfiguracja urzadzenia

W urzgdzeniu mogg by¢ zamontowane maksymalnie dwa moduty wejsé / wyjs¢, zgodnie
Z ponizszym oznaczeniem:

DL2-x-x-SX
L . slotB gdzie x oznacza kod modutu
slot A
Kod modutu Typ modutu
11 IN61(24V)
12 ING6I
23 INGT
41 IN6V
53 IN6
55 INASG
61 IN6D
62 IN3D
71 2RS485(24V)
72 2RS485
75 1HRT
81 OUT6RL
91 ouT3
95 PSBATT
Przykfad:
e urzadzenie z 6 wejsciami temperaturowymi oraz z modutem 6 wyjs¢ przekaznikowych,
posiada kod:

DL2-23-81-SX
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e urzadzenie z 6 wejsciami napieciowymi posiada kod:
DL2-41-00-SX
Znak 00 w powyzszym kodzie oznacza, ze w urzgdzeniu zainstalowany jest jeden modut
(na slocie A).

Dane na temat konfiguracji hardware mozna rowniez sprawdzi¢ z poziomu urzgdzenia
w oknie Informacije o urzgdzeniu.

Konfiguracja urzgdzenia dokonywana jest przez producenta zgodnie z zamdéwieniem
klienta. Wykaz poszczegdlnych modutéw wraz z ich szczegétowym opisem znajduje sie
w rozdziale MODULY 1/0O.

3.6 Separacja galwaniczna w przyrzadzie

Rys. 3.2 Separacja galwaniczna w DL2 (separacja funkcjonalna 500VAC @ 1min).
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4 MODULY I/O

Poszczegdlne schematy podigczen elektrycznych znajdujg sie w rozdziale MONTAZ

ELEKTRYCZNY.

4.1 Zestaw Bazowy DL2

Kazde urzadzenie DL2 sktada sie z:
obudowy,
ptyty czotowej z wyswietlaczem LCD, diodg LED oraz portem USB typu A,
Modutu M zawierajgcego:
— 4 potprzewodnikowe wyjscia przekaznikowe,
1 wyjscie analogowe 4-20mA,
gniazdo portu Ethernet,
interfejs komunikacyjny RS-485,
uktad zasilania z 24 VDC.

Do zestawu bazowego mogg by¢ dotgczone dwa moduty wejs¢/wyjsS¢ opisane ponizej.

Szczegodtowe dane techniczne dotyczgce poszczegdlnych modutéw opisano w rozdziale
DANE TECHNICZNE.

4.2 IN6I(24V) — szesciokanatowy modut wejs¢ typu 0-20mA lub 4-20mA
standardowe wejscia petli prgdowej 0-20 mA lub 4-20 mA dla przetwornikéw pasywnych
lub aktywnych (wewnetrzne zrédto napiecia 24 VDC dla zasilania petli),

liniowy pomiar prgdu w zakresie lub podzakresie -20 .. +20 mA,

separacja galwaniczna od pozostatych obwodoéw urzgdzenia, brak separacji miedzy
kanatami wejsciowymi,

kazde wejscie posiada osobng tgczéwke czterozaciskowg typu wtyczka,

dwukolorowa dioda LED informujgca o statusie pracy modutu.

4.3 IN6I — szesciokanatlowy modut wejsé typu 0-20mA lub 4-20mA

standardowe wejscia petli prgdowej 0-20 mA lub 4-20 mA dla przetwornikoéw aktywnych
(brak wewnetrznego zrodta napiecia 24 VDC dla zasilania petli),

liniowy pomiar prgdu w zakresie lub podzakresie -20 .. +20 mA,

separacja galwaniczna od pozostatych obwoddw urzgdzenia, brak separacji miedzy
kanatami wejsciowymi,

kazde wejscie posiada osobng tgczéwke czterozaciskowg typu wtyczka,

e dwukolorowa dioda LED informujgca o statusie pracy modutu.

4.4 IN6T — szesciokanatowy modut wejs¢ temperaturowych

wejscia konfigurowalne do pomiaru temperatury,

pomiary temperatury za pomocg czujnikéw RTD: Pt, Ni, Cu, KTY,

pomiary temperatury za pomocg termopar : J, K, N, R, S, T, E, B, L, U,
kompensacja spoiny odniesienia wartoscig statg lub pomiar innym kanatem,
liniowy pomiar napiecia w zakresie lub podzakresie -140 .. +140 mV

liniowy pomiar rezystancji w zakresie lub podzakresie 0 .. 4500 Q,
separacja galwaniczna od pozostatych obwoddw urzgdzenia,

brak separacji miedzy kanatami wejsciowymi,

kazde wejscie posiada tgczowke czterozaciskowg typu wtyczka,
dwukolorowa dioda LED informujgca o statusie pracy modutu.
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4.5 IN6V - szesciokanatlowy modut wejs¢é typu napieciowego

standardowe wejscia napieciowe: 0-10V, 2-10V, 0-5V i 1-5V,

liniowy pomiar napiecia w zakresie lub podzakresie -10 .. +10 V,

separacja galwaniczna od pozostatych obwodow urzadzenia, brak separacji miedzy
kanatami wejsciowymi,

kazde wejscie posiada osobng fgczéwke czterozaciskowg typu wtyczka,

e dwukolorowa dioda LED informujgca o statusie pracy modutu.

4.6 IN6 — szesciokanatlowy uniwersalny modut wejsé analogowych

Wejscia IN1, IN2, IN3 dedykowane do pomiaru temperatury,

Wejscia IN4, IN5, IN6 dedykowane do pomiaru napiecia i prgdu,

pomiary temperatury za pomocg czujnikéw Pt, Ni, Cu, KTY,

pomiary temperatury za pomocg termopar,

kompensacja spoiny odniesienia wartoscig statg lub pomiar innym kanatem,
liniowy pomiar prgdu w zakresie lub podzakresie 0..20.mA lub 4 .. 20 mA,
liniowy pomiar napiecia w zakresie lub podzakresie -140 .. +140 mV, -10 .. +10 V,
liniowy pomiar rezystancji w zakresie lub podzakresie 0 .. 4500 Q,
separacja galwaniczna od pozostatych obwodéw urzgdzenia,

brak separacji miedzy kanatami wejsciowymi,

kazde wejscie posiada tgczéwke czterozaciskowg typu wtyczka,
dwukolorowa dioda LED informujgca o statusie pracy modutu.

4.7 IN4ASG - czterokanatowy modut czujnikéw tensometrycznych

pomiar sygnatu z tensometréow i mostkéw tensometrycznych,

zasilanie czujnikow tensometrycznych 5 VDC,

wejscie pomiarowe -30 .. +30 mV,

mozliwos¢ podtgczenia od 1 do 4 czujnikow tensometrycznych,
mozliwos¢ podtgczenie od 1 do 4 sygnatéw zerujgcych ( tara ),

impuls zerujgcy 24 VDC w zakresie ( 10-36 VDC),

zerowanie pojedynczego kanatu lub wszystkich kanatow jednoczes$nie,
mozliwos¢ podtgczenia tensometrow w uktadzie pot-mostka i cwieré-mostka
(opcjonalnie, wymagany kontakt z producentem),

kazde wejscie posiada tgczowke czterozaciskowg typu wtyczka,
dwukolorowa dioda LED informujgca o statusie pracy modutu.

4.8 IN3D - trzykanatowy modut wejsé binarnych

przeznaczony do pomiaru czestotliwosci, zliczania impulsow lub pracy w trybie
dwustanowym (mozliwosc¢ sledzenia sygnatu binarnego zwarcie / rozwarcie),

pomiar czestotliwosci w zakresie 0,02 .. 12 500 Hz (zliczanie impulséw 0 .. 100 Hz),
0..4VDC/5,5..34 VDC (3,6 mA) zgodnie z charakterystykg EN61131-2,

wspotpraca z pasywnym nadajnikiem impulséw (styk, tranzystor w konfiguracji OC),
zrédtem impulsow napieciowych badz prgdowych,

separacja galwaniczna od pozostatych obwodow urzgdzenia, brak separacji miedzy
kanatami wejsciowymi,

kazde wejscie posiada tgczowke czterozaciskowg typu wtyczka,

dwukolorowa dioda LED informujgca o statusie pracy modutu.
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4.9 IN6D - szesciokanatowy modut wejs¢ binarnych

przeznaczony do pomiaru czestotliwosci, zliczania impulséw lub pracy w trybie
dwustanowym (mozliwos¢ sledzenia sygnatu binarnego zwarcie / rozwarcie),

pomiar czestotliwosci w zakresie 0,1 .. 1000 Hz (zliczanie impulséw 0 .. 100 Hz),
0..4VDC/5,5..34 VDC (3,6 mA) zgodnie z charakterystykg EN61131-2,

inny prad przetgczania na poziomie 0.3 mA, 0,9 mA, 3,0mA mozliwe do wyboru za
pomocg DIP-switcha umieszczonego na ptytce PCB modutu,

wspotpraca z pasywnym nadajnikiem impulséw (styk, tranzystor w konfiguracji OC),
zrédtem impulséw napieciowych bgdz pragdowych,

separacja galwaniczna od pozostatych obwodow urzadzenia, brak separacji miedzy
kanatami wejsciowymi,

kazde wejscie posiada tgczdéwke trojzaciskowg typu wtyczka,

kazde wejscie posiada diode LED wskazujgcg poziom stanu wejscia,

dwukolorowa dioda LED informujgca o statusie pracy modutu.

4.10 2RS485(24V) — modut dwéch portéw RS485 (Modbus RTU Master)
przeznaczony do wspotpracy z przyrzgdami i czujnikami komunikujgcymi sie po
magistrali cyfrowej RS-485 zgodnie z protokotem Modbus RTU,

mozliwos¢ odczytu i rejestracji do 25 wielkosci cyfrowych za pomocg jednego modutu;
dostepne formaty: 16-bitowa / 32-bitowa liczba catkowita ze znakiem lub bez, 64-bitowa
liczba catkowita ze znakiem, 32-bitowa / 64-bitowa liczba zmiennoprzecinkowa,

2 niezalezne i separowane galwanicznie porty RS485,

kazdy port posiada tgczéwke czterozaciskowg typu wtyczka,

dodatkowe zrodto napiecia 24 VDC / max 200 mA do zasilania zewnetrznych
przetwornikéw z przyrzadu,

dwukolorowa dioda LED informujgca o statusie pracy modutu.

4.11 2RS485 — modut dwéch portéw RS485 (Modbus RTU Master)

przeznaczony do wspoétpracy z przyrzgdami i czujnikami komunikujgcymi sie po
magistrali cyfrowej RS-485 zgodnie z protokotem Modbus RTU,

mozliwos¢ odczytu i rejestracji 25 wielkosci cyfrowych za pomocg jednego modutu;
dostepne formaty: 16-bitowa / 32-bitowa liczba catkowita ze znakiem lub bez, 64-bitowa
liczba catkowita ze znakiem, 32-bitowa lub 64-bitowa liczba zmiennoprzecinkowa,

2 niezalezne i separowane galwanicznie porty RS485,

kazdy port posiada tgczowke czterozaciskowg typu wtyczka,

dwukolorowa dioda LED informujgca o statusie pracy modutu.

4.12 1HRT — modut jednego portu HART (4-20 mA)

port HART, mozliwo$¢ podtgczenia przetwornikow pasywnych lub aktywnych (petla
pradowa 4-20 mA), wewnetrzne zrodto napiecia 24 VDC dla zasilania petli,

mozliwos¢ pracy w trybie multidrop (max. 15 urzadzen),

praca jako Primary Master lub jako Secondary Master (kompatybilnos¢ z rev 4, rev 5,
rev 6, rev 7),

mozliwos¢ odczytu i rejestracji do 25 wartosci zmiennych (max. 15 urzagdzen) za pomoca
jednego modutu,

pobieranie adresu dtugiego (rev 5, rev 6, rev 7),

zmiana adresu kroétkiego (rev 4, rev 5, rev 5, rev 7),

testowy odczyt ramki ID,

18



m DL2

e wewnetrzny rezystor 250 Q (domysinie wytgczony, mozliwos¢ zmiany w menu ustawien),

e separacja galwaniczna od pozostatych obwoddéw urzgdzenia, brak separacji miedzy
tgczéwkami,

e szesC tgczowek czterozaciskowych typu wtyczka (wewnetrzne potgczenie réwnolegle
miedzy tgczowkami),

e dwukolorowa dioda LED informujgca o statusie pracy modutu.

4.13 OUT6RL — szesciokanatowy modut wyjs¢é przekaznikowych
galwanicznie oddzielone od siebie 24 VAC lub 36 VDC,

typ wyjsc¢ - przekazniki potprzewodnikowe (SSR) AC/DC o obcigzalnosci 0,5 A,
kazde wyjscie posiada osobng tgczéwke czterozaciskowg typu wtyczka,
dwukolorowa dioda LED informujgca o statusie pracy modutu.

4.14 OUT3 - trzykanatowy modut wyjsé analogowych

e wyjscia analogowe uniwersalne, kazde moze pracowacC jako aktywne zrédio petli
prgdowej w zakresach: 0-20 mA, 4-20 mA, 0-24 mA Ilub jako Zzrodto napiecia
w zakresach: 0-5V, 0-10 V,

e przetworniki D/A o rozdzielczosci 12 bitow,

e kazdy kanat posiada dwie tgczowki czterozaciskowe, jedna przeznaczona jest do
podtgczenia odbiornika petli prgdowej, druga — odbiornika napieciowego, nie mozna
jednoczesnie korzystac ze zrédta pragdowego i napieciowego dla danego kanatu,

e dwukolorowa dioda LED informujgca o statusie pracy modutu.

4.15 PSBATT — modut do zasilania akumulatorowego
e zasilanie przyrzadu z akumulatorow NiMH w sytuacji zaniku napiecia (backup) lub
okresowa praca przyrzadu przy zasilaniu akumulatorowym,
e czas pracy od 1 do 20 godzin (zalezny od ilosci i typow zainstalowanych modutéw 1/0),
e dwukolorowa dioda LED informujgca o statusie pracy modutu.
Uwaga:

Maksymalna ilo§¢ modutéw PSBATT w urzgdzeniu: 1. Od 1 kwietnia 2020 modut
PSBATT jest produkowany wytgcznie w wersji 1.2. Wersja 1.2 modutu nie jest kompatybilna
wstecz. Instrukcja zawiera informacje dotyczgce podigczenia i konfiguracji modutu w wers;ji
1.2. Szczegoty techniczne dotyczgce modutu w wersji 1.0 i 1.1 dostepne sg u Producenta.
Wersja 1.0 i 1.1 modutu nie jest odczytywana w konfiguracji Hardware w oknie Informacije

0 urzadzeniu (wyswietlany jest symbol ,------- ” i czerwony kolor paska) oraz w oknie
ustawien 1/O (wyswietlany jest symbol ,------- ”).

Uwaga:

Jesli w urzadzeniu zainstalowano modut IN61(24V) lub modut 2RS485(24V) pracujgcy
jako zrodto napiecia, zakres temperaturowy wynosi 0 .. +40 °C. W pozostatych

konfiguracjach zakres temperaturowy wynosi 0 .. +50 °C.
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5 MONTAZ MECHANICZNY

Przed przystapieniem do prac montazowych nalezy zapozna¢ sie doktadnie z
informacjami  dotyczacymi bezpieczenstwa opisanymi w rozdziale
n INFORMACJE O BEZPIECZENSTWIE.

DL2 jest przyrzadem przystosowanym do zabudowy panelowej. Mozna go montowac
w tablicach o grubosci Scianki nie mniejszej niz 1 mm. Przed montazem nalezy wycigc
w tablicy otwor prostokgtny o wymiarach 138¢Y) mm X 68¢%") mm. Gteboko$¢ zabudowy
przyrzadu (z tgczéwkami) wynosi 127 mm. Celem zapewnienia swobodnego montazu
elektrycznego zalecane jest jednak pozostawienie z tytlu przyrzgdu dodatkowej wolnej
przestrzeni okoto 30 mm.

Podczas montazu miernika w otworze ptyty nalezy umiesci¢ i odpowiednio utozyc¢
uszczelke pomiedzy tylng $ciankg ramki i ptytg. Po osadzeniu miernika nalezy zamocowaé
na jego bocznych sciankach uchwyty montazowe ,na zatrzask”, a nastepnie wkreci¢ wkrety
dociskowe uchwytow. Dzieki zastosowaniu rozigczalnych listew zaciskowych mozna
najpierw dokona¢ montazu elektrycznego, a nastepnie zamontowac urzadzenie.

DL2
Otwdr montazowy w tablicy - szeroko$¢ 138¢11) mm
Otwor montazowy w tablicy - wysokos$é 680" mm
Gtebokos¢ zabudowy (z tgczowkami) 127 mm
| 144 mm ———— 127 mm—]
£ g ]
£ €
o™~ LN
~ T C
8 mmH
135 mm
i i i
138 mm—r
. £
WYKROJ] £
W PANELU ®

|
Rys. 5.1 Wymiary obudowy urzgdzenia DL2 oraz wymiary wykroju w panelu.
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Przyrzad powinien by¢é tak zamontowany, aby nie byl narazony na
I bezposrednie nagrzewanie od innych urzadzen.

Nalezy dazy¢ do takiego zamontowania przyrzadu, aby praca elementéw
u 0 duzym poziomie emisji zakiécen (styczniki, przekazniki mocy, falowniki) nie
zaburzata pracy miernika.
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6 MONTAZ ELEKTRYCZNY

Przed przystapieniem do prac montazowych nalezy zapozna¢ sie doktadnie z

I informacjami dotyczacymi bezpieczeinistwa opisanymi w rozdziale

" INFORMACJE O BEZPIECZENSTWIE.

Podtgczenie napiecia zasilajgcego oraz sygnatow pomiarowych i sterujgcych
umozliwiajg roztgczne ztgcza Srubowe umieszczone na ptycie tylnej urzadzenia. Do listew
mozna podigczaé przewody o przekroju do 1,5 mm?. W przypadku stosowania grubszych
przewodow, zalecane jest stosowanie w szafie pomiarowej tgczéwki posredniej pomiedzy
okablowaniem obiektowym a przyrzagdem. Przewody powinny by¢ odizolowane na odcinku
8 mm do 10 mm na koncu. Listwy umozliwiajg stosowanie zaréwno przewodow typu linka
jak i drut.

DL2 jest urzgdzeniem modutowym, w kazdym urzgdzeniu na state jest zamontowany
modut M (zobacz rozdziat Zestaw bazowy DL2). W zalezno$ci od potrzeb, w urzgdzeniu
moze byC¢ zainstalowane do dwéch modutéw dodatkowych, oznaczonych jako A oraz
B (szczegdétowe informacje w rozdziale MODULY 1/O).

Na rysunku ponizej przedstawiono przyktadowy wyglad ptyty tylnej urzadzenia,
zbudowanego z zestawu bazowego M i dwoch modutéw szesciokanatowych. W zaleznosci
od wersji urzgdzenia, ptyta tylna moze wyglgdac inaczej.

1 2 3 4|5 6 7 8|9 10 1112(13 14 15 16|17 18 19 20| 21 22 23 24

..O.....................A

1 2 3 4|5 6 7 8|9 10 11 12|13 14 15 16|17 18 19 20| 21 22 23 24
I (N A A A S

ETHERNET ! RELAY OUTPUTS &
I RLTTRL2 [RL3 [RL4 ITERMTA B 2;1\; =

= =

B = ° e ® 06 0606 0606 06 |- 0 O oo o

RJ-45 12 3 4 5 6 7 8 9 10| tON [11 12 13 14 15 ®

Rys. 6.1 Przyktadowy widok ptyty tylnej DL2.

6.1 Podtaczenie zasilania (modut M)

24 VDC

+ — +

o) ]

29y PE
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Urzadzenie wymaga zasilacza 24 VDC o mocy co najmniej 12 W. W przypadku zasilania
z 230/110 VAC, zaleca sie stosowanie wysokosprawnego przemystowego zasilacza
impulsowego o mocy dostarczonej co najmniej 15 W.

Dla zapewnienia bezpieczenstwa zasilanie doprowadzone do
urzadzenia musi spetnia¢ warunki wymagane dla zrédet napiecia

A obnizonego SELV (Safety Extra Low-Voltage), o napieciu zasilania
24 VDC zgodnie ze specyfikacjami normy IEC60950-1.

W celu wyeliminowania zaktocen zaleca sie podtgczenie przewodu uziemiajgcego do
taczowki — na zacisku 15 wyprowadzona jest masa przyrzadu. To potgczenie nie jest
wymagane ze wzgledu na wymogi bezpieczenstwa.

W przypadku zainstalowanego modutu PSBATT zabronione jest podtgczenie zasilacza
do modutu M — szczegdty w rozdziale PSBATT — modut do zasilania akumulatorowego.

Pobor mocy maksymalny jest zalezny od ilosci oraz typu modutéw wejsé i wyjs¢. Nalezy
réwniez wzig¢ pod uwage, ze zakres temperaturowy pracy urzgdzenia jest zalezny od jego
konfiguracji. Szczegotowe informacje znajdujg sie w rozdziale DANE TECHNICZNE.

6.2 Moduly DL2 — schematy podiaczen (slot A oraz B)

Szczegotowe informacje na temat poszczegélnych modutéw zawarte sg w rozdziale
MODULY 1/O.

6.2.1 IN6I(24V) — szesciokanatowy modut wejs¢ typu 0-20mA lub 4-20mA
IN1 IN2 IN3 IN4 INS ING

1 2 3 4|5 6 7 819 10 11 1213 14 15 16|17 18 19 20| 21 22 23 24

(] e o (] (] (] () L] L) LN ) L] (] e e L] (J LI ) L L (]

przetworniki
pasywne

przetworniki >, QT >, QI >,
& 3 &

aktywne

Numer zacisku Opis

+24V OUT (22 mA max)

1 5 9 13 | 17 | 21 | Zasilanie przetwornika. Kazde wyjscie zabezpieczone jest przez
resetowalny bezpiecznik polimerowy 50 mA.

I+

Wejscie sygnatu petli pradowej (+)
|-

Wejscie sygnatu petli pradowej (-)
GND A

Masa sygnatu

2 6 10 | 14 | 18 | 22

3 7 11 | 15 | 19 | 23

4 8 12 | 16 | 20 | 24
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Jesli do podtgczenia przetwornika wykorzystywany jest kabel ekranowany, do podtgczenia ekranu mozna
uzy¢ ztgcza GND A. Zalecane jest jednak podtgczenie ekranu do masy funkcjonalnej lub uziemienia szafy
metalowej (PE).

6.2.2 IN6I — szesciokanatowy modut wejs¢ typu 0-20mA lub 4-20mA
IN1 IN2 IN3 IN4 INS ING

Numer zacisku Opis
Nieuzywany

1 5 9 13 | 17 | 21

I+

Wejscie sygnatu petli prgdowej (+)
|-

Wejscie sygnatu petli prgdowej (-)
GND A

Masa sygnatu

2 6 10 | 14 | 18 | 22

3 7 11 | 15 | 19 | 23

4 8 12 | 16 | 20 | 24

Uwaga

Jesli do podtgczenia przetwornika wykorzystywany jest kabel ekranowany, do podtgczenia ekranu mozna
uzy¢ ztgcza GND A. Zalecane jest jednak podtgczenie ekranu do masy funkcjonalnej lub uziemienia szafy
metalowej (PE).
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6.2.3 IN6T — szesciokanatowy modut wejs¢ temperaturowych

IN6T

PomiarRTD |\, IN2 IN3 IN4 IN5 ING

1 2 3 41565 6 7 819 10 11 1213 14 15 16|17 18 19 20( 21 22 23 24

LA
I N T [ | I

Pomiar TC |\ 4 IN2 IN3 IN4 IN5 ING

1 2 3 4|5 6 7 819 10 11 12 [13 14 15 16 [ 17 18 19 20| 21 22 23 24

ME SR A G S

Pomiar RTD

Numer zacisku Opis

1 |5 |9 |13 |17 |21 ||+ Wyjécie pradowe dla podigczen 4-, 3- i 2-przewodowych

2 |6 |10 |14 |18 |22 | U+  Wejscie napieciowe dla podtgczen 4- i 2-przewodowych

3 |7 |11 |15 |19 |23 | U-/ I+ Wejscie napigciowe dla podtgczen 4- i 2-przewodowych
Wejscie napieciowe i wyjscie pradowe dla podtgczenia
3-przewodowego

4 |8 |12 |16 |20 | 24 | |-/2*|- Prad powrotny dla podtaczen 4- i 2-przewodowych
Podwojny prad powrotny dla podigczenia 3-przewodowego

Pomiar TC
Numer zacisku Opis
1 5 9 13 | 17 | 21 Nieuzywany
2 6 | 10 | 14 | 18 | 22 | mV+ Wejscie sygnatu napieciowego (+)
3 7 |11 | 15 | 19 | 23 | mV- Wejscie sygnatu napieciowego (-)
4 8 |12 | 16 | 20 | 24 | GND A Masa sygnatu
Uwaga

Karta INGT jest fabrycznie kalibrowana dla ukfadu 2 i 3 przewodowego.
Kalibracja dla tych uktadéw jest wspdlna.
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Na zyczenie uzytkownika jest mozliwo$c¢ kalibracji w uktadzie 4 przewodowym.

Uwaga
Jesli do podtgczenia czujnika uzywany jest kabel ekranowany, do podigczenia ekranu mozna uzy¢ ztgcza
GND A. Zalecane jest jednak podtgczenie ekranu do masy funkcjonalnej lub uziemienia szafy metalowej (PE).

W celu precyzyjnego pomiaru temperatury nalezy uwzgledni¢ prawidiowy pomiar temperatury tzw.
zimnych koncéw. Urzgdzenie podczas typowej pracy nagrzewa sie o okoto 10°C, co ma wplyw na temperature
taczéwek urzadzenia. Nalezy rozwazy¢ przesuniecie przewoddéw kompensacyjnych do dodatkowych zaciskow
w szafie ze stabilng temperaturg. Temperatura tzw. zimnych kohAcoéw powinna by¢ mierzona za pomocg
zewnetrznego czujnika temperatury (np. Pt100) na zaciskach zewnetrznych.

Jesli czujniki TC sg podigczone bezposrednio do fgczéwki modutu, mozliwa jest kompensacja temperatury
zimnych kohcéw za pomocg czujnika wewnetrznego. Temperatura zimnych koncéw mierzona czujnikiem
wewnetrznym jest przypisana do wirtualnych wej$¢é pomiarowych (CJC °C oraz CJC °F). Nalezy pamietaé o
ustawieniu jednakowej jednostki dla temperatury mierzonej i temperatury zimnych koncéw.

6.2.4 IN6V — szesciokanatlowy modut wejsé typu napieciowego

IN1 IN2 IN3 IN4 INS IN6

INGV 1 2 3 4/5 6 7 819 10 111213 14 15 16|17 18 19 20| 21 22 23 24

P

e | @ LI ) e o L ) e o

Numer zacisku Opis
1|5 | 9 |13 17| 21 |Nieuzywany
V+
2 6 10 | 14 | 18 ) 22 Wejscie sygnatu napieciowego (+)
3 | 7 |11 |15]19|23|Y . -
Wejscie sygnatu napieciowego (-)
4 | 8 | 12|16 | 20 | 24 |GNDA
Masa sygnatu

Uwaga

Jesli do podtgczenia czujnika uzywany jest kabel ekranowany, do podtgczenia ekranu mozna uzy¢ ztgcza
GND A. Zalecane jest jednak podtgczenie ekranu do masy funkcjonalnej lub uziemienia szafy metalowej (PE).
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6.2.5 IN6 — szesciokanatowy uniwersalny modut wejs¢ analogowych

ING IN1 IN2 IN3 IN4 IN5 ING

pomiar |

1 2 3 4,5 6 7 8|9 10 1112113 14 15 16 (17 18 19 20| 21 22 23 24

przetwornik pasywny

przetwornik aktywny |* + ‘ ‘_ + ]

IN1 IN2 IN3 IN4 INS ING

pomiarV123456789101112131415161718192021222324

() () () o @ ) () (N ) L) () o o () () LN L) L) (R ) () ()

(12 3 415 6 7 819 10 11 12]13 14 15 16117 18 19 20| 21 22 23 24|

11t

4-przewodowo T

2-przewodowo

|
|

-~ R —- 0)

|
|

3-przewodowo T

IN1 IN2 IN3 IN4 INS ING

pomiarTC 1 2 3 4]/5 6 7 8|9 10 11 12]13 14 15 16|17 18 19 20| 21 22 23 24
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Numer zacisku Opis
1 I
5 o Wyjécie prgdowe dla podtgczenia 4-, 3- i 2-przewodowego

U+ / mvV+

2 6 10 | Wejscie napieciowe dla podtgczenia 4-, 3-, 2- przewodowego
Sygnat napiecia dla czujnikdw TC, wejscie (+)
U-/1+/ mVv-

3 7 11 Wejscie napieciowe dla podtgczenia 4- i 2-przewodowego

Wejscie napieciowe i wyjscie prgdowe dla podigczenia 3-przew.
Sygnat napiecia dla czujnikéw TC, wejscie (-)

I- / 2*1-

4 8 12 | Prad powrotny dla podtgczenia 4- i 2-przewodowego

Podwdjny prad powrotny dla podtaczenia 3-przewodowego
+24V OUT (22 mA max)

13 17 21 | Zasilanie przetwornika. Kazde wyjscie zabezpieczone jest przez resetowalny
bezpiecznik polimerowy 50 mA.

14 18 22 | I+ Wejscie sygnatu petli pradowej (+)

15 19 23 | V+ Sygnat napiecia + 10 V wejscie (+)

V- Sygnat napiecia £ 10 V wejscie (-)

I- Wejscie sygnatu petli pradowej (-)

16 20 24

Uwaga

Karta INGT jest fabrycznie kalibrowana dla uktadu 2 i 3 przewodowego.
Kalibracja dla tych uktadéw jest wspdlna.
Na zyczenie uzytkownika jest mozliwosc¢ kalibracji w uktadzie 4 przewodowym.

6.2.6 INASG - czterokanatowy modut czujnikéw tensometrycznych

IN1 IN2 IN3 IN4 TR1T TR2 TR3 TR4
5V IN+ IN— GND| 5V IN+ IN— GND| 5V IN+ IN- GND[ 5V IN+ IN- GND| + -+ + - + -

| o) 1] o] Ll
CZanik L&J L&J L&J L&J 24vDC 24VDC 24VvDC 24VDC
Tensometryczny
Numer zacisku Opis
1159 |13 +5 VDC - zasilanie czujnika tensometrycznego
2161|1014 IN+ - wejscie sygnatu z czujnika (+)
3| 7|11 |15 IN- - wejscie sygnatu z czujnika (-)
4|18 |12 | 16 GND - masa zasilania
17 | 19 | 21 | 23 | + sygnatu zerujgcego TR
18 | 20 | 22 | 24 | - sygnatu zerujgcego TR
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Uwaga

Mostki tensometryczne w uktadzie pét-mostka lub éwieré-mostka mozna podigczy¢ w uzgodnieniu z
producentem.

Sygnat zerujgcy TR1, 2, 3, 4 zeruje odpowiednio kanat 1, 2, 3, 4, lub przy ustawieniu sumy logicznej
dowolny TR zeruje wszystkie kanaty pomiarowe jednoczesnie.

6.2.7 IN3D - trzykanatowy modut wejs¢ binarnych
Zaciski wejsciowe:

IN1 IN2 IN3

12V +IN -IN GND|12V +IN -IN GND|[12V +IN -IN GND

IN3D ORI

SN

Napieciowe
Nadajnik E+H

czujniki PNP

przetworniki OC
czujniki NPN

Opis zaciskow:

Numer zacisku Opis
+12V OUT (48 mA max )

1 S 9 Zasilanie przetwornika. Wyjscia sa zabezpieczone
wspolnym bezpiecznikiem polimerowym 50 mA.
+IN

2 6 10

Wejscie sygnatu impulsowego.
3 7 11 -IN

Wejscie sygnatu impulsowego.
4 8 12 GND A Masa sygnatu
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6.2.8 IN6D — szesciokanatlowy modut wejs¢ binarnych

IN1 IN2 IN3 IN4 INS ING

24V IN GND 24V IN GND 24V IN GND 24V IN GND 24V IN GND 24V IN GND

|N6D EEE : A ¢ KR 2 EERTEE © KRR 20 R 2

impulsy stan

czestotliwosci

przetworniki OC

czujniki NPN
Numer zacisku Opis
+24V OUT (48 mA max (6x 8 mA))
1 5 9 13 17 21 | Zasilanie przetwornika. Wyjscia sg zabezpieczone wspdlnym
bezpiecznikiem polimerowym 50 mA.
PULS IN

2 6 10 14 18 22 | Wejscie sygnatu impulsowego.
Ograniczenie prgdowe w tabeli ponizej.
3 | 7 | 11| 15 | 19 | 23 |SGNDA

Masa sygnatu

LED | LED | LED | LED | LED | LED | Dioda LED informujgca o statusie wejscia.

Uwaga

Jesli do podigczenia nadajnika impulséw uzywany jest przewdd ekranowany, ekran powinien byé
podtgczony do masy funkcjonalnej lub uziemienia szafy metalowej (PE).

W module IN6D standardowo ograniczenie prgdowe dla wejs¢ ustawione jest na poziomie 3,6 mA. W
szczegolnych przypadkach istnieje mozliwos¢ zmiany poziomu przetgczania za pomocg jumperow
umiejscowionych na ptytce modutu znajdujgcej sie wewnatrz urzgdzenia. Inne dostepne wartosci poziomu
przetgczania wraz z odpowiadajgcymi im konfiguracjami jumperow zamieszczono w tabeli ponizej. Ustawienie
dotyczy wszystkich szesciu kanatow.

J1 J2 I MAX
0.3mA
- 0.9mA
- 3.0mA
- - 3.6mA

Aby zmieni¢ poziom przetgczania konieczne jest odkrecenie tylnej piyty urzgdzenia, demontaz a
nastepnie montaz plytki modutowej. Prace te powinien wykonywac jedynie odpowiednio wykwalifikowany
personel przy jednoczesnym zachowaniu ostroznosci oraz wszelkich Srodkéw bezpieczenstwa.
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6.2.9 2RS485(24V) — modut dwéch portéw RS485 (Modbus RTU Master)

2RS485(24V)

PORT 1 PORT 2 24VDC OUT 24VDC OUT 24VDC OUT

1 2 3 4 PREEEE] 9 10 11 12 [13 14 15 16 [ 17 18 19 20| 21 22 23 24

L) EE L) () ® L) L) ()

A‘i‘“ B_Jl X A+1l B-“ H IJ:I] IJ:I]
A

ZASILNIE URZADZEN

ZEWNETRZNYCH

X | XX TOTAL MAX 200mA

Numer zacisku Opis

A+
1 m 9 RS485 zacisk A

B-

RS485 zacisk B

G

Masa sygnatu

G

Masa sygnatu

17 +24 VDC OUT (200 mA max)

13 21 | Pomocnicze zasilanie przetwornikéw (+). Zaciski 13, 14, 17, 18, 21, 22
18 :

14 22 | wewnetrznie zwarte.

Zabezpieczenie nadpradowe.

-24 VDC OUT (200 mA max)

Pomocnicze zasilanie przetwornikéw (-). Zaciski 15, 16, 19, 20, 23, 24

wewnetrznie zwarte.

2 | T1| 10

3 | T2 |11

4 | T2 | 12

15 | 19 | 23
16 | 20 | 24

Uwaga

Port 1 i port 2 sg separowane galwanicznie. Wyjscie pomocnicze 24 VDC jest galwanicznie oddzielone
od portu 1 i portu 2. Wiecej szczegdtéw na temat podigczenia RS-485 opisano ponizej dla portu RS-485
w module M.
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6.2.10 2RS485 — modut dwéch portéw RS485 (Modbus RTU Master)

2RS485 PORT 1 PORT 2

(12 3 4 FRRRER] 9 10 11 12|

ON1 20N1 2
(]

Ak gt ast gt
A+ A
B- 2 ———<
A
<
Numer zacisku Opis
A+
1 T1 9 RS485 zacisk A
B_
2 T1 | 10 RS485 zacisk B
G
3 | T2 | 11 Masa sygnatu
4 T2 | 12 ©
Masa sygnatu
Uwaga

Port 1 i port 2 sg separowane galwanicznie. Wiecej szczegdtow na temat podigczenia RS-485 opisano
ponizej dla portu RS-485 w module M.
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6.2.11 1HRT — modut jednego portu HART (4-20 mA)

IN1 IN2 IN3 IN4 IN5 IN6
1HRT

przetwornik TUI 4-20 mA

pasywny Secondary
Master

A A A
przetwornki IUI“"‘A [UIA'"‘A Ii 8 mA
pasywne 2 —— econ ;
! o
przetwornik 3+=QT 4-20 mA
aktywny N T Second;ry
Master
A A A
przetworniki 3+IQI 4 mA 3+IHI 4mA - lm 8 mA
aktywne N_T N_T N_p Se;:ond;ry
Numer zacisku Opis
+24V OUT
1 5 9 13 | 17 | 21 | Zasilanie przetwornika. Wyj$cia zabezpieczone sg przez wspolny
resetowalny bezpiecznik polimerowy.
HRT+
2 6 101 14 | 18| 22 Wejscie sygnatu HART+ (przetwornik pasywny oraz przetwornik
aktywny).
Podtaczenie urzgdzenia w trybie Secondary Master.
HRT-
Wejscie sygnatu HART- (przetwornik aktywny oraz przetwornik
3 7 11 | 15 | 19 | 23 : . e
pasywny zasilany z zewnetrznego zrodta zasilania).
Podtaczenie urzgdzenia w trybie Secondary Master.
SHIELD
4 8 12116 | 20 | 24 Podtgczenie ekranu kabla.

Uwaga

Modut posiada wewnetrzny rezystor 250 Q (domysinie wytgczony, mozliwosé zmiany w menu 1/0). W
przypadku zaniku napiecia zasilania rezystor jest wytgczany.

taczowki modutu sg wewnetrznie potgczone réwnolegle. Mozliwe jest utworzenie potgczenia multidrop z
wykorzystaniem potgczenia na linii lub z wykorzystaniem tgczéwek modutu.

Urzadzenie moze by¢ skonfigurowane jako Primary Master lub jako Secondary Master — nalezy rozwazy¢
wigczenie/wylgczenie wewnetrznego rezystora w zaleznosci od zastosowanego ukfadu.

Mozliwe jest podigczenie ekranu kabla do zaciskow tgczéwki modutu. Jesli przyrzad jest montowany w
metalowej szafie, to wskazane jest tgczenie ekranu bezposrednio do szafy, z pominieciem tgczéwki modutu.
Ekran nalezy potgczy¢ z GND na obu koncach kabla. Jezeli istnieje obawa przeptywu pradu wyréwnawczego
przez ekran, to ekran nalezy uziemia¢ tylko z jednej strony (przy urzadzeniu).
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6.2.12 OUT6RL — szesciokanatowy modut wyjs¢ przekaznikowych
OuUT1 ouT2 OuUT3 OouT4 OuUTS ouT6

OUT6RL

Ry b

Numer zacisku Opis
1 5 9 13 | 17 | 21 . o L
> 6 10| 14 | 18 | 22 Zacisk wyjsciowy przekaznika (AC/DC)
3 7 11 | 15 | 19 | 23 . o L
4 8 12116 | 20| 24 Zacisk wyjsciowy przekaznika (AC/DC)
Uwaga

Wyjscia 1 - 6 sg separowane galwanicznie.

6.2.13 OUT3 - trzykanatlowy modut wyjs¢ analogowych

OouT3 OUT1 OUT2 oUT3
zrédto |
OuTH1 ouT2 OouT3
Zrodio U
L L) (] L) L J L} L) L) L} L J L L}
I+ AV } {+ vV - ]‘ I+ AV I
- - -
Ry Ry R
Numer zacisku Opis
1 9 17 V+
2 10 18 Sygnat napieciowy 0 .. +10 V wyjscie (+)
3 11 19 V-
4 12 20 Sygnat napieciowy 0 .. +10 V wyjscie (-)
I+
6 14 22 | Zrédho petli pragdowej 0-24 mA wyjscie (+)
5 13 21 |I-/GNDA
7 15 23 | Zrédio petli prgdowej 0-24 mA wyijscie (-)
8 16 24 | Ten zacisk jest takze masg sygnatu.
Uwaga

Wyjscia 1, 2 i 3 sg separowane galwanicznie.

Kazde wyjscie moze by¢ skonfigurowane do jednego tylko trybu zrédta napiecia lub pradu. Wyjscie
pragdowe aktywne - nie moze by¢ zasilane z zewnetrznego zrodta napiecia.
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Poprawne podtfgczenie dla modutu OUT3.

ouT?2

Niepoprawne podfgczenie dla modufu OUT3.

6.2.14 PSBATT — modut do zasilania akumulatorowego

PSBATT

LED 24V IN BATT1 BATT2 NTC1 NTC2 SW1 SW2 24V OUT
+ 4+ - -]+ - 4+ - + + - -
ZASILANIE
ON/OFF
o e & o o o
<> Zaslons (N ZESYML, IO B WZEEI
Zewnetrzna dioda LED 25A lub 2000 mAh)
LED 24V IN BATT1 BATT2 NTC1 NTC2 SW1 SWwW2 24V OUT
ZASILANIE = —
(1 2 3 415 6 7 819 10 11 12[13 14 15 1617 18 19 _20[ 21 22 23 24
AWARYJNE 1 2 3 4[5 6 7 819 10 11 12]13 14 15 16|17 18 19 20( 21 22 23 24
(BACKUP) * o 0 o o o o
G Zas"a"'e IN) oy Bg 4606 mA 2 B e
Zewnetrzna dioda LED 2 5 ,q lub 2000 mAh)
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Numer zacisku Opis
1 R
Podtagczenie zewnetrznej diody LED.
2 G
Podtgczenie zewnetrznej diody LED.
3 Nieuzywany
4
5 +24 VDC SUPPLY IN (2,5 A max)
6 Zasilanie przyrzadu oraz modutu PSBATT (+)
7 -24 VDC SUPPLY IN (2,5 A max)
8 Zasilanie przyrzadu oraz modutu PSBATT (-)
9 2x9,6 V NiMH (typowo 4600 mAh lub 2000 mA)
11 Podtgczenie akumulatorow NiMH (+), pakiet BATT1
10 2x9,6 V NiMH (typowo 4600 mAh lub 2000 mA)
12 Podtgczenie akumulatoréw NiMH (-), pakiet BATT2
13 NTC1
14 Podigczenie termistora NTC, dla BATT1
15 NTC2
16 Podigczenie termistora NTC, dla BATT2
17 Zasilanie ON/OFF
18 Podtaczenie zewnetrznego wylgcznika zasilania
19
20
17 Backup
18 Zaciski 17 i 18 oraz zaciski 19 i 20 muszg by¢ zwarte zewnetrznie
19
20
21 +24 VDC POWER OUT (1 A max)
22 Sygnat wyjsciowy zasilania (+). Nalezy podigczy¢ do zacisku 13 modutu M.
23 -24 VDC POWER OUT (1 A max)
24 Sygnat wyjsciowy zasilania (-). Nalezy podtaczyé¢ do zacisku 14 modutu M.

Uwaga

24 V IN i 24 V OUT nie sg separowane galwanicznie.

Dwukolorowa dioda LED wskazuje na status pracy modutu oraz stan baterii:

—  krotkie impulsy w kolorze zielonym ($wiecenie 0,5 s / wygaszenie 1,5 s):
tadowanie wstepne (bateria roztadowana),

— impulsy w kolorze zielonym ($wiecenie 0,5 s / wygaszenie 0,5 s):
tadowane zasadnicze,

— diugie impulsy w kolorze zielonym (Swiecenie 1,5 s / wygaszenie 0,5 s):
tadowanie podtrzymujgce (bateria natadowana),

— Zzielony kolor diody (sygnat ciagty):
bateria natadowana (praca przyrzadu z baterii),

— impulsy w kolorze czerwonym (Swiecenie 0,5 s / wygaszenie 0,5 s):
niski poziom baterii (praca przyrzadu z baterii),

— czerwony kolor diody (sygnat ciggly):

— stan awaryjny, np. awaria czujnika temperatury lub baterii, przekroczenie temperatury.

W przypadku zainstalowanego modutu PSBATT zabronione jest podigczenie zasilacza do modutu M
(zaciski 13, 14, 15). Zasilacz nalezy podtgczy¢ wytgcznie do modutu PSBATT (24V IN). Sygnat wyjsciowy
zasilania nalezy podigczy¢ z modutu PSBATT (24V OUT) do zaciskéw 13, 14 modutu M. Zacisk 15 modutu M
powinien by¢ podtgczony do GND lub PE. Nalezy uzywac wytgcznie dedykowanego zasilacza.
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Wylgcznik podwdjny stuzy do zasilania przyrzadu, nie powoduje odtgczenia tadowania akumulatoréw.
Od 1 kwietnia 2020 modut PSBATT jest produkowany wytgcznie w wersji 1.2. Wersja 1.2 nie jest

kompatybilna wstecz. Przedstawiony sposéb podigczenia sygnatéw dotyczy wersji 1.2 modutu. W przypadku
modutu w wersji 1.0 lub w wersji 1.1 przy podtgczaniu sygnatéw konieczny jest kontakt z Producentem.

6.3 Schematy potaczen — modut M

ETHERNET |OUT (1) RELAY OUTPUTS RS-485 &
+ I RL1 TRL2 T RL3 TRL4 ITERMTA B 2:_““' =
ON

—

® 1 EEE
= mm® e 0000000 > 00 eoeo |\

RJ-45 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10| tON (11 12 13 14 15

Rys. 6.2 Widok ptyty tylnej urzgdzenia (Modut M).
6.3.1 Podiaczenie wyjscia analogowego

OUT (1)
I+ |-

5
Uwaga

Zrodio pragdowe pasywne - wymaga zewnetrznego zrodta napiecia.

6.3.2 Podiaczenie wyjsé przekaznikowych
RL 1 | RL2| RL3| RL 4
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6.3.3 Podtaczenie linii transmisji danych RS485

| RS-485 |

Uwaga

Standard RS-485 pozwala na podtgczenie do 32 urzgdzen (nadajnikow/odbiornikow).
Konfiguracja RS485-MODBUS posiada jeden kabel magistrali, wzdtuz ktérego urzgdzenia
sg potgczone bezposrednio (potagczenie tarncuchowe) lub kablami o krétkim wyprowadzeniu.

Maksymalna diugos¢ magistrali zalezy od szybkosci transmisji, kabla (wymiaru,
pojemnosci lub impedancji charakterystycznej), liczby obcigzen na fancuchu. Dla szybkosci
transmisji 9600 b/s i 0,125 mm? (AWG26) lub wiekszego przekroju maksymalna diugosé
wynosi 1200 metrow. Wyprowadzenia muszg by¢ krétkie, nie nalezy przekraczaé dtugosci
20 m.

Aby zminimalizowaé odbicia od konca kabla RS-485, wymagane jest umieszczenie
terminaciji linii w poblizu kazdego z 2 kohcow magistrali. Urzgdzenie posiada wewnetrzny
system terminujgcy, aktywowany przetgcznikiem DIP po lewej stronie listwy zaciskowe.
Prawidtowe dziatanie terminatora wymaga ustawienia obu przetgcznikbw w tej samej

pozyciji.

Do wszystkich portow RS-485 nalezy uzy¢ ,wspdlnego” przewodu. W przypadku
urzgdzenia DL2 jako wspdlnego sygnatu nalezy zastosowacé zasilanie ,-” (zacisk nr 14) lub
mase funkcjonalng (zacisk nr 15).

6.3.4 Port Ethernet

Gniazdo portu Ethernet (100Base-T) znajduje sie z tytlu przyrzadu. Wyprowadzenia
gniazda sg zgodne z EIA/TIA-568A/B. Do gniazda mozna podigczac kabel LAN zakonczony
wtykiem RJ-45 (Patch Cord).
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7 PANEL PRZEDNI | PODSTAWOWE PRZYCISKI FUNKCYJNE

7.1 Panel przedni urzadzenia

W panel przedni urzgdzenia wbudowany jest dotykowy, kolorowy, 4” wyswietlacz LCD,
stanowigcy podstawowe narzedzie komunikacji z uzytkownikiem.

Kanat 30

Temperatura otoczenia

4 21.85 ~_ 1

23.00

o oo™k 2

21.10
3 RESET 11-05-18 13:52 20,00

Rys. 7.1 Panel przedni urzgdzenia.

Wyswietlacz podzielony jest na dwa gtéwne obszary:

1. Pasek tytutowy z ikonami funkcyjnymi; naciSniecie ekranu na wysokosci paska
tytutowego powoduje wyswietlenie paska menu, ktéry umozliwia
przetgczanie miedzy oknami.

2. Ekran gtéwny stuzgcy do wyswietlania wszystkich ekranow, wynikéw pomiaréw
dla kazdego kanatu oraz wprowadzania danych (z wykorzystaniem
klawiatury ekranowej).

Ponadto, na panelu przednim urzgdzenia znajduje sie takze:

3. Port USB umozliwiajgcy podigczenie pamieci zewnetrznej USB typu flash,
w celu przeniesienia danych zapisanych w pamieci wewnetrznej
urzgdzenia do komputera.

4. Dioda LED sygnalizuje procesy zachodzgce w urzadzeniu poprzez kolory:

e Zielony  — swieci podczas tworzenia nowego pliku archiwum,

e Niebieski — swieci podczas uruchamiania urzgdzenia; podczas
zapisywania/odczytywania plikéw (pulsuje podczas
kopiowania danych pomiedzy pamiecig wewnetrzng
a pamiecig zewnetrzng USB); $wieci, gdy
wyswietlacz jest wygaszony na 0%,

e Czerwony - informacja o btedach.

Do obstugi ekranu dotykowego nie nalezy uzywac¢ ostrych lub metalowych
l przyrzadow. Niewlasciwa eksploatacja moze grozi¢ uszkodzeniem
" wyswietlacza.
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7.1.1 Pasek tytutowy

= 7.06-18
I I ) & Trendy £m1 E 12:50

Rys. 7.2 Pasek tytutowy.

Pasek tytutowy znajduje sie w goérnej czesci ekranu i petni gtdwnie funkcje informacyjna,
niektére ikony posiadajg réwniez dodatkowe funkcje.

do pamieci urzgdzenia (wiecej informacji w rozdziale Print screen).

Informacja o statusie zalogowania: ikona funkcyjna, nacisniecie powoduje

m Logo producenta: ikona funkcyjna, nacisniecie powoduje utworzenie zrzutu ekranu

4
& wylogowanie (wiecej informacji w rozdziale Logowanie).

=

Tytut aktualnie otwartego okna (wigcej informacji w rozdziale OKNA
Trendy  ZYTKOWNIKA).

Status alarmow, pulsujgca/swiecaca ikona swiadczy o wystgpieniu alarmu: ikona
Q funkcyjna, nacisniecie powoduje przetgczenie do okna alarmoéw (wiecej informacji
AL w rozdziale Alarmy).

_- Status archiwum: obecnosc¢ ikony informuje o wigczonym procesie archiwizacji

REC (wiecej informacji w oknie Archiwum).

07":3‘[‘;';2 Data i czas odczytane z zegarka RTC.

7.1.2 Pasek menu

Pasek menu umozliwia nawigacje pomiedzy oknami. Jest wywotywany poprzez
nacisniecie ekranu na wysokosci paska tytutowego.

Rys. 7.3 Naci$niecie ekranu na wysokosci paska tytutowego wywoluje pojawienie sie paska menu, umozliwiajgcego
nawigacje miedzy oknami.

Przetgczenie na okno wyniku pojedynczego na poprzedni kanat (albo otwarcie
ekranu wyniku pojedynczego dla ostatniego aktywnego kanatu)

Otwarcie okna: Informacje o urzgdzeniu (wiecej informacji w rozdziale Informacije
0 urzagdzeniu)

Otwarcie okna: Tabele wynikow (wiecej informacji w rozdziale Tabele wynikow)

Otwarcie okna: Trendy (wiecej informacji w rozdziale Trendy)

Otwarcie okna: Archiwum (wiecej informacji w rozdziale Archiwum)

Otwarcie okna: Menu Gtéwne (wiecej informacji w rozdziale Menu gtéwne)

Otwarcie okna: Alarmy (wiecej informacji w rozdziale Alarmy)

Przetagczenie okna wyniku pojedynczego na nastepny kanat (albo otwarcie ekranu
wyniku pojedynczego dla pierwszego aktywnego kanatu).
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8 PIERWSZE URUCHOMIENIE | PODSTAWOWE CZYNNOSCI

Po podtagczeniu urzgdzenia do zrédta zasilania, wigcza sie ono automatycznie po
uptywie kliku sekund.

Urzadzenie ma wstepnie skonfigurowany hardware i ustawiony jezyk polski. Przed
przystgpieniem do konfiguracji, nalezy zalogowac sie na odpowiedni poziom dostepu.

8.1 Kontrola dostepu, logowanie i zmiana hasta uzytkownika

8.1.1 Kontrola dostepu

W rejestratorze danych DL2 zastosowano modut kontroli dostepu majgcy za zadanie
ograniczenie mozliwosci zmiany parametrow pracy urzgdzenia oraz kopiowania danych
z urzgdzenia przez nieupowaznionych uzytkownikéw lub operatorow.

W urzadzeniu przewidziano 5 poziomow dostepu:

e Brak zalogowanego uzytkownika
Standardowy tryb pracy urzgdzenia, umozliwiajgcy przeglgdanie ekranéw. Poziom ten
nie pozwala na modyfikacje parametrow oraz uniemozliwia dostep do urzadzenia przy
pomocy klucza USB. Operator nie moze otworzy¢ zadnych okien konfiguracyjnych za
wyjagtkiem okna logowania. Poziom moze zosta¢ wytgczony (wiecej informaciji
w rozdziale zmiana hasta).

e Uzytkownik
Pierwszy poziom autoryzowanego uzytkownika. Umozliwia przeglgdanie ustawien
urzgdzenia, sterowanie pracg archiwum (start, stop, nowy plik archiwum), resetowanie
wartosci minimum i maksimum, kasowanie stanu licznikow, oraz kopiowanie plikow
archiwum na port USB. Uzytkownik moze wykonywac¢ zrzuty ekranu.

e Administrator
Drugi poziom autoryzowanego uzytkownika. Dostepne sg takie same funkcje jak dla
poziomu Uzytkownika, dodatkowo poziom Administratora umozliwia przegladanie
i modyfikacje ustawien urzgdzenia, usuwanie plikbw archiwum oraz zapis i odczyt
ustawien na pendrive. Administrator moze zablokowaé Uzytkownikowi mozliwos¢
sterowania pracg archiwum.

e Serwis
Poziom dostepny wytgcznie dla autoryzowanego Serwisu firmy Metronic AKP.

e Producent
Poziom dostepny wytgcznie dla producenta.

8.1.2 Logowanie

Aby zalogowac¢ sie do odpowiedniego poziomu dostepu nalezy nacisngc przycisk .

na rozwijanym pasku menu, a nastepnie wybrac¢ ikone ’1’- Jest to jedyny aktywny dla
niezalogowanego uzytkownika piktogram w oknie Menu Gitéwne. Nastepnie, z rozwijane;
listy nalezy wybra¢ odpowiedni poziom dostepu i wpisa¢ hasto przy pomocy ekranowej
klawiatury haset. Cato$¢ operacji nalezy potwierdzi¢ za pomoca przycisku Loguj.

Podczas pierwszego logowania konieczne jest uzycie haset domysinych.
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Poziom dostepu Hasto
Uzytkownik 0
Administrator 1

Po pierwszym zalogowaniu hasta mogg by¢ zmienione na inne, wiecej informacji
w rozdziale Zmiana hasta.

Wylogowanie (niezaleznie od poziomu dostepu) odbywa sie automatycznie po uptywie
5 minut bezczynnos$ci. W celu wylogowania sie po krotszym czasie, nalezy nacisngc ikone

m (zalogowany Administrator) lub ikone & (zalogowany Uzytkownik) znajdujgcg sie na
pasku tytutowym | nacisngc¢ przycisk Wyloguj.
Przed zalogowaniem sie na inny poziom dostepu nie jest konieczne wczes$niejsze
wylogowanie.

8.1.3 Zmiana hasta

Zmiany hasta mozna dokona¢ w oknie Logowanie. Po zalogowaniu starym hastem
z rozwijanej listy nalezy wybrac¢ poziom, dla ktérego hasto ma zosta¢ zmienione. Nastepnie
nalezy wprowadzi¢ dwukrotnie nowe hasto i potwierdzi¢ operacje przy pomocy przycisku
Zmien.

Klawiatura haset umozliwia uzycie jedynie wielkich i matych liter oraz znakéw

l specjalnych. Nie ma mozliwosci wprowadzenia liter specyficznych dla

danego jezyka. Opcja wpisania znakéw specyficznych dla danego jezyka jest
dostepna we wszystkich pozostatych klawiaturach urzadzenia.

Istnieje mozliwos¢ zapisania braku hasta — nalezy nacisng¢ na pole Nowe hasfo oraz
Powtdrz nowe hasto i nie wpisywacC zadnych znakow, a nastepnie potwierdzi¢ operacje
(Zmien). Jesli zapisano brak hasta dla Uzytkownika, automatycznie zdjety jest poziom
dostepu Brak zalogowanego uzytkownika — nie ma mozliwosci wylogowania z poziomu
Uzytkownika.

Administrator poza zmiang swojego hasta ma rowniez mozliwos¢ zmiany hasta
Uzytkownika (bez koniecznos$ci znajomosci poprzedniego hasta). Jesli hasto Administratora
zostanie zapomniane lub utracone, nalezy skontaktowac sie z Serwisem firmy Metronic
AKP.

8.2 Zmiana jezyka

Zmiana jezyka mozliwa jest z poziomu Administratora (wiecej w rozdziale Logowanie).
W celu zmiany jezyka urzgdzenia nalezy nacisng¢ przycisk na rozwijanym pasku

menu, nastepnie wybra¢ ikone 'ﬁ' i przejs¢ do zaktadki Ogoélne. Z rozwijanej listy w polu
Jezyk nalezy wybra¢ jeden z siedmiu dostepnych jezykéw: EN (ENGLISH),
DE (DEUTSCH), ES (ESPANOL), FR (FRANCAIS), IT (ITALIANO), PL (POLSKI), PT
(PORTUGUES).

Po wyborze jezyka i potwierdzeniu wyboru . nalezy nacisng¢ na dowolng ikone na
rozwijalnym pasku menu (inng niz ikona Menu Gtéwnego). Zostanie wyswietlony komunikat
z pytaniem o potwierdzenie checi dokonania zmian.

Po dostarczeniu urzadzenie ma ustawiony jezyk polski. Po wyborze opcji Przywréoé
ustawienia fabryczne, urzgdzenie uruchomi sie w jezyku angielskim (wiecej informaciji
w rozdziale Ustawienia fabryczne).
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8.3 Sugerowana kolejnos¢ konfiguracji ustawien

Konfiguracja poszczegdlnych parametréw przyrzgdu moze by¢ wykonana w dowolnej
kolejnosci, jednak niektore ustawienia sg zalezne od innych parametrow. Sugerowana
kolejnos¢ ustawien podczas pierwszej konfiguracji przyrzadu jest nastepujgca:

1. Zmiana jezyka

=, 'ﬂ' — Ogéblne — Jezyk — ~
2. Ustawienia wejs¢/wyjs¢

2.1 Konfiguracja zainstalowanych modutéw

L= N — konfiguracja zainstalowanych modutéw I/O — v

2.2 Konfiguracja ustawien komunikacji Modbus TCP (Client)

=, @é —Ethernet — konfiguracja — v

L — @é —Modbus TCP — Serwery — konfiguracja — Rejestry — konfiguracja —>.
3. Ustawienia kanatéw

L —>—>Wejs’cia — konfiguracja —» Ogélne — konfiguracja — v
4. Alarmy

L —>—>Alarm 1 — konfiguracja — Alarm 2 — konfiguracja — .
5. Liczniki

L —>—> >1 — konfiguracja — > 2 — konfiguracja — -

6. Archiwizacja wynikow pomiaréw
6.1 Kanaly

L —>—>Ogélne — Archiwizacja(__ /M) — v
6.2 Alarmy

L —>—>Alarm 1/Alarm 2 — Archiwizacja zdarzenia(L_/~) —

> Zmiana czestotliwosci archiwizacji( /") —N
6.3 Liczniki

8 L [Z=]  s152 - Archiwizacja(| 1) — 4
6.4 Archiwum

=, ﬁ — konfiguracja —» v
7. Transmisja RS-485
L — @é — RS485 COM — konfiguracja — .
8. Transmisja Ethernet
L — @é — Ethernet — konfiguracja — -
9. Wyswietlanie wynikéw
L —>—>Tabe|e wynikéw — konfiguracja — v
L —>—>Trendy — konfiguracja — .
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10. Powiadomienie E-mail
L —>—>Alarm 1/Alarm 2 — Powiadomienie E-mail (/) -84
B L[], 5152 - Powiadomienie E-mail (/) &2

LN @é — Ethernet — konfiguracja —» ~
Urzgdzenie musi byc¢ podtgczone do sieci. Przed konfiguracjg zakfadki E-mail nalezy
skonfigurowac zaktadke Ethernet i zresetowac urzgdzenie.

LN @é — E-mail —» Ogélne — konfiguracja — Odbiorcy — konfiguracja —
— Raport cykliczny — konfiguracja —

11. Wyswietlacz (jasnos¢ ekranu/kolor tta/wygaszanie ekranu)
L — 'ﬁ' — Wyswietlacz — konfiguracja — -
12. Zmiana hasta administratora

. —)’1’- — Zmiana hasta — .

Po zakonczeniu konfiguracji i potwierdzeniu zmian - nalezy nacisng¢ na dowolng
ikone z rozwijalnego paska menu (inng niz ikona Menu Gitéwnego). Zostanie wyswietlony
komunikat z pytaniem o potwierdzenie checi dokonania zmian. Uruchomienie archiwizaciji

w oknie Archiwum (ikona l na pasku menu), po nacisnieciu przycisku START.

Szczegotowe informacje dotyczace programowania poszczegolnych —ustawien
w rozdziale PROGRAMOWANIE USTAWIEN.

Dzieki zachowaniu tego samego interfejsu, konfiguracja urzgdzenia za pomocg
programu komputerowego DL2 Config.exe odbywa sie w sposdb analogiczny jak
konfiguracja z poziomu urzadzenia. Po zakonczeniu konfiguracji z wykorzystaniem
komputera, nalezy wgrac¢ do urzgdzenia plik ustawien *.par, uzywajgc zewnetrznej pamieci
USB typu flash, zgodnie z informacjami podanymi w nastepnym rozdziale.

8.4 Zapis i odczyt plikdw za pomoca portu USB

Z rozwijalnego paska menu nalezy wybrac przycisk . a nastepnie ikone ﬁ Po lewej
stronie ekranu znajduje sie okno z listg plikow archiwum i zrzutéw ekranu. Po prawej stronie
ekranu znajdujg sie przyciski funkcyjne.

Po podigczeniu zewnetrznej pamieci USB, po lewej stronie ekranu wyswietlane jest
okno ze znajdujgcymi sie na niej z plikami ustawien (*.par). Pamie¢ zewnetrzna musi by¢ w
formacie FAT (nie w formacie NTFS), nie nalezy podigcza¢ dysku twardego.
Kompatybilno$¢ ze wszystkimi urzgdzeniami pamieci USB nie jest gwarantowana. Nie
nalezy uzywac przediuzacza do podtgczania pamieci USB (moze to wywotaé zakitdcenia
radiowe).

Za pomocg przyciskow funkcyjnych mozliwe jest: kopiowanie danych z urzgdzenia na
zewnetrzng pamie¢ USB (pliki archiwum, ustawien i zrzuty ekranu), kopiowanie plikéw
z zewnetrznej pamieci USB (pliki ustawien) i usuwanie plikéw archiwum z urzgdzenia
(z wyjatkiem biezgcych archiwéw).

Aby zapisac¢ biezgce pliki archiwum, nalezy nacisng¢ przycisk Zapisz biezgce archiwa
na USB. W wyniku tej operacji, do pamieci zewnetrznej USB zostang zapisane trzy pliki
archiwum: danych, licznikow i zdarzen.
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Aby zapisac inny plik na zewnetrznej pamieci USB, nalezy wybraé go z listy (zostanie
zaznaczony na niebiesko). Nastepnie nalezy nacisngc¢ przycisk Zapisz wybrany na USB.
=
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Rys. 8.1 Przyktadowy wyglad okna USB.

Proces zapisu sygnalizowany jest przez niebieskg diode znajdujgcg sie na panelu
przednim urzgdzenia. Po zakohczeniu procesu wyswietlany jest odpowiedni komunikat.

W celu skasowania wybranego pliku archiwum, w pierwszej kolejnosci nalezy zaznaczy¢
wybrany plik na liscie, a nastepnie nacisng¢ przycisk Usuin wybrany.

Wyciagniecie pendrive przed ukonczeniem procedury zapisu, moze
spowodowac¢ uszkodzenie kopiowanych plikow.

Istnieje rowniez mozliwosc:
— zapisu ustawien na kluczu USB (nalezy nacisng¢ przycisk Zapisz na USB),
— odczytu ustawien z klucza USB (nalezy zaznaczy¢ plik ustawien i nacisng¢
przycisk Odczytaj z USB).
Po odczytaniu pliku ustawieh z zewnetrznej pamieci USB, urzgdzenie automatycznie
wylgczy sie i uruchomi ponownie z nowymi ustawieniami.

8.5 Ustawieniafabryczne

Aby przywréci¢ urzgdzenie do ustawien fabrycznych, zaloguj sie jako Administrator.
Przed przywréceniem urzadzenia do ustawien fabrycznych, zaleca sie
zapisac¢ ustawienia na kluczu USB, w innym wypadku zostang utracone.

l Pliki archiwum nie zostanag usuniete.
s Hasto Administratora nie zostanie zmienione. Hasto Uzytkownika zostanie
przywrécone do domysinego.

Nalezy wybrac¢ przycisk o z paska menu i w oknie Menu Giéwne nacisng¢ ikone 'ﬁ
Nastepnie nalezy wybra¢ zaktadke Serwis i przycisk Przywré¢ ustawienia fabryczne.
Urzadzenie automatycznie uruchomi sie ponownie 2z ustawieniami fabrycznymi
w uzywanym jezyku (jesli zmiana jezyka zostata zapisana).

Ustawienia zostang utracone, w szczegolnosci ustawienia wejsé/wyjsé (1/0) — wszystkie
wejscia/wyjscia zostang wytgczone. Nalezy ponownie skonfigurowaé urzgdzenie,
zaczynajgc od ustawieh wejsé/wyjs¢ (1/0), w kolejnosci opisanej w podrozdziale
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Sugerowana kolejnos¢ konfiguracji ustawien lub wgra¢ zapisane ustawienia (Zapis i odczyt
plikow za pomocg portu USB).
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9 DANE TECHNICZNE

Panel przedni

LCD TFT 4” 800 px X 480 px

Typ wyswietlacza podswietlanie LED

Wymiary wyswietlacza 86.4 mm X 52.5 mm
Klawiatura panel dotykowy rezystancyjny
Dodatkowa sygnalizacja Dioda LED RGB

Port USB - plyta czotowa

USB 2.0 (o ograniczonej funkcjonalnosci, do

wersja podtaczenia pamieci masowej FLASH)
Typ portu typu A, zgodnie ze standardem USB
Port Ethernet - plyta tylna
Interfejs 10/100 Base-T Ethernet
Typ ztgcza RJ-45
Protokot transmisji Serwer WWW Modbus TCP Client/Server
ICMP (ping)

Modbus TCP Client
llo$¢ jednoczesnie otwartych potgczen Max 20
llo$¢ odczytywanych wartosci Max 30

Modbus TCP Server
llo$¢ jednoczesnie otwartych potgczen | Max 4

Port RS-485 - ptyta tylna

Sygnaty wyprowadzone na tgczéwce A(+), B(9)
Separacja galwaniczna Brak
Maksymalne obcigzenie 32 odbiorniki/nadajniki
Protokét transmis;ji Modbus RTU Slave
Predkos$¢ transmisji 1.2,2.4,4.8,9.6,19.2, 38.4, 57.6, 115.2 kbps
Kontrola parzystosci Even, Odd, None
Ramka 1 bit startu, 8 bitéw danych, 1 bit stopu
Maksymalna dtugosc¢ linii 1200 m

Vee-A(+)-B()-G: 390 Q - 220 Q - 390 Q

Terminacja linii (aktywowana przetgcznikiem DIP SW)

Maksymalne napiecie réznicowe A(+), B(-) -7V .. +12V
Minimalny sygnat wyj$ciowy nadajnika 1,5V (przy Ri= 54 Q)
Minimalna czutos¢ odbiornika 200 mV / Rin=12 kQ
Minimalna impedancja linii transmisji danych 54 Q
Zabezpieczenie zwarciowe / termiczne Tak / Tak

Pamie¢ wewnetrzna
Typ pamieci Flash
Pojemno$¢ pamieci 2GB

Orientacyjny czas rejestracji przy czestosci zapisu, co

5 s dla 16 kanatéw pomiarowych ok. 2 lata

Zasilanie
Napiecie zasilania 24 VDC (20 .. 30 VDQC)
Pobdér mocy maksymalny 12 W

Wewnetrzny bezpiecznik zwloczny 3,15 A,
wymiana wylgcznie przez serwis firmowy

Zabezpieczenie

Podlaczenie przewodow (taczéwki sSrubowe)

Typ | taczoéwki srubowe roztgczalne
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Przekréj przewodow

Przewod i linka 0,14 ... 1,5 mm?
linka z koncowkami tulejkowymi 0,25 .. 1,5 mm?
AWG 30/ 14

Obudowa

Typ obudowy

Panelowa, tworzywo niepalne ,Noryl”

Wymiary z tgczdwkami (szer. X wys. X gt)

144 mm X 72 mm X 127 mm

Wymiary otworu w panelu (szer. X wys.)

1381 mm X 68*%” mm

Maksymalna grubos$¢ ptyty panelu

5 mm

Waga

0,5 kg

Stopieh ochrony

IP30 od strony ptyty czotowej
IP20 od strony plyty tylnej

Warunki srodowiskowe

Temperatura pracy

0..450°Club0..+40 °C
w zaleznosci od konfiguracjiV

Wilgotnos$c¢ 5 .. 95% (bez kondensacji)
Wysokos¢ < 2000 m n.p.m.
Temperatura przechowywania -30..+70°C

Stopien zanieczyszczenia PD2

EMC Directive 2014/30/UE

EMC EN 61326-1:2013 Tabela 2 (odpornos¢)
EN 61326-1:2013 Klasa A (emisja)
RoHS RoHS Directive 2011/65/UE

MJesli w urzadzeniu zainstalowano modut IN61(24V) lub modut 2RS485(24V) pracujgcy jako zrédto
napiecia, zakres temperaturowy wynosi 0 .. +40 °C. W pozostatych konfiguracjach zakres temperaturowy

wynosi 0 .. +50 °C.

Wyjscie analogowe 4-20mA

Sygnat wyjsciowy

4-20mA (3,6 .. 22 mA)

Zasilanie obwodu petli pradowej

Nie (wymagane zewnetrzne zrodto zasilania)

Maksymalne napiecie pomiedzy I+ i |-

28 VDC

Minimalne napiecie zasilania petli prgdowej

9VDC (R.=00Q)

Rezystancja petli (RL)

0..500Q

Separacja galwaniczna od napiecia zasilania

250 VAC; 1500 VAC przez 1 min

Wyjscia dwustanowe

llos¢ wyjs¢ 4

Typ wyjs¢ Przekazniki potprzewodnikowe
Maksymalne napiecie 60 V AC/DC

Maksymalny prad obcigzenia 0,1A

MODULY WEJSC / WYJSE (1/0)

IN61(24V), IN6I — szesciokanatowy modut wejsé typu 0-20mA lub 4-20mA

Liczba wejs¢

6

Zakres pomiarowy

0-20 mA; 4-20 mA;
(faktyczny zakres -22 .. 22 mA)

Rozdzielczos¢

0,001 mA

Btad podstawowy (Ta = +25 °C)

< 10,1% zakresu pomiarowego
(typowo < +0,05%)

Dryft temperaturowy < $0,02% /°C zakresu pomiarowego
Rezystancja wejsciowa 12 Q +10%
Maksymalne napiecie wejsciowe + 40 VDC
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Zabezpieczenie wejscia

Bezpiecznik polimerowy 50 mA

Zasilanie przetwornikéw z przyrzadu
modut IN6I(24V)

24 VVDC +15% / max 22mA

. modut IN6I Brak
Separacja galwaniczna od innych obwodéw 250 VAC; 1500 VAC przez 1 min
Separacja galwaniczna miedzy kanatami Brak

IN6T — szesciokanatlowy modut wejsé temperaturowych

Liczba wejs¢

6

Typ czujnika

¢ Rezystancyjny (tabela ponizej); 0 .. 4500 Q
e Termoelement (tabela ponizej); +140 mV

Maksymalne napiecie wejsciowe

+ 30 VDC

Separacja galwaniczna od innych obwodéw

250 VAC; 1500 VAC przez 1 min

Separacja galwaniczna miedzy kanatami

Brak

Specyfikacja dla wejs¢ typu RTD

Sposoéb podigczenia 2-p.; 3-p.; 4-p.
Prad czujnika 200 pA
Zakres pomiarowy 0..4500 Q
Rozdzielczos¢ 0,05 Q
Kompensacja rezystancji przewodow Automatyczna

w podigczeniu 3-p.

Korekta rezystancji przewodow
w podigczeniu 2-p.; 3-p.; 4-p.

Stata w zakresie —99,99 .. +99,99 Q

Maksymalna rezystancja przewodow

doprowadzajacych do czujnika 200
Specyfikacja dla wejs¢ typu TC

Zakres pomiarowy -140 .. +140 mV

Rozdzielczos¢ 0,01 mVv

Kompensacja spoiny odniesienia

e Wartoscia z dowolnego innego kanatu
pomiarowego lub wartos¢ stala,

pomiar czujnikiem wewnetrznym:
doktadnos¢ 2,5 °C (mozliwos¢ kalibracji
przez uzytkownika),

dla termoelementu B — brak kompensaciji

IN6V — szeséciokanatowy modut wejs¢é typu napieciowego

Liczba wejsc¢

6

Typ czujnika

0-10V (2-10V, 0-5V, 1-5V)

e Zrédio napiecia liniowego

Zakres pomiarowy

-10 .. +10 VDC (lub podzakres)
(faktyczny zakres -11 .. +11 VDC)

Rozdzielczos¢

0,0001 V

Btad podstawowy (Ta = +25 °C)

< $0,1% zakresu pomiarowego
(typowo < +0,05%)

Dryft temperaturowy < $0,02% /°C zakresu pomiarowego
Rezystancja wejSciowa >100 kQ

Maksymalne napiecie wejsciowe +40VDC

Separacja galwaniczna od innych obwodow 250 VAC; 1500 VAC przez 1 min
Separacja galwaniczna miedzy kanatami Brak
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IN6 — szesciokanatowy uniwersalny modut wejsé analogowych

Liczba wejs¢

6

Typ czujnika

¢ Rezystancyjny (tabela ponizej); 0 .. 4500 Q
e Termoelement (tabela ponizej); £140 mV

e 0—20mA; 4—-20mA (zasilania petli z modutu)
e +10V /0-10V (2-10V, 0-5V, 1-5V)

Maksymalne napiecie wejsciowe 1+ 30 VDC
Separacja galwaniczna od innych obwodéw 250 VAC; 1500 VAC przez 1 min
Separacja galwaniczna miedzy kanatami Brak

Specyfikacja dla wejs¢ typu RTD

Sposéb podigczenia 2-p.; 3-p.; 4-p.
Prad czujnika 200 uA
Zakres pomiarowy 0..4500 Q
Rozdzielczos¢ 0,05 Q
Kompensacja rezystancji przewodow Automatyczna

w podtgczeniu 3-p.

Korekta rezystancji przewodow
w podtgczeniu 2-p.; 3-p.; 4-p.

Stata w zakresie —99,99 .. +99,99 QO

Maksymalna rezystancja przewodow

doprowadzajacych do czujnika 200
Specyfikacja dla wejs¢ typu TC

Zakres pomiarowy -140 .. +140 mV

Rozdzielczos¢ 0,01 mV

Kompensacja spoiny odniesienia

e Wartoscia z dowolnego innego kanatu
pomiarowego lub wartos¢ stala,

pomiar czujnikiem wewnetrznym:
doktadnos¢ 12,5 °C (mozliwos¢ kalibracji
przez uzytkownika),

e dla termoelementu B — brak kompensaciji

Specyfikacja dla wejscia

typu 0-20mA, 4-20mA

Zakres pomiarowy

0-20 mA; 4-20 mA;
(zakres dopuszczalny -22 .. 22 mA)

Rozdzielczo$¢é

0,001 mA

Btad podstawowy (Ta = +25 °C)

< $0,1% petnego zakresu pomiarowego
(typowo < +0,05%)

Dryft temperaturowy

< $0,02% /°C petnego zakresu pomiarowego

Rezystancja wejsciowa

12 O +10%

Zabezpieczenie wejscia

Bezpiecznik polimerowy 50 mA

Specyfikacja dla wejs

& typu 10V / 0-10V

Zakres pomiarowy

-10 .. +10 VDC (lub podzakres)
(zakres dopuszczalny -11 .. +11 VDC)

Rozdzielczos¢

0,0001 V

Btad podstawowy (Ta = +25 °C)

< $0,1% petnego zakresu pomiarowego
(typowo < +0,05%)

Dryft temperaturowy

< $0,02% /°C petnego zakresu pomiarowego

Rezystancja wejSciowa

>100 kQ
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INASG — czterokanatowy modut wejsé tensometrycznych

Liczba wejs¢ pomiarowych 4

Liczba wejs¢ cyfrowych 4

Typ czujnika mostek tensometryczny, tensometr
Zakres pomiarowy -30.. +30 mV

Rozdzielczosé 0,0001 mV

Btad podstawowy

< +0,1% zakresu pomiarowego 10mV
(typowo < +0,05%)

Dryft temperaturowy

< +0,01% /°C petnego zakresu pomiarowego

Napiecie zasilania czujnika tensometrycznego

5VDC

Wejscie zerujace (tara)

24 VDC/5 mA ( zakres 10-36 VDC)

Poziom przetgczania wejscia zerujgcego

Okoto 6VDC

Minimalna rezystancja mostka dla 4 wejs¢ 250 Q

Minimalna rezystancja mostka dla 2 wejs¢ 125 Q

Minimalna rezystancja mostka dla 1 wejscia 62 Q

Maksymalne napigecie wejsciowe 140 VDC

Separacja galwaniczna od innych obwodoéw 250 VAC; 1500 VAC przez 1 min
Separacja galwaniczna miedzy kanatami Brak

IN3D - trzykanatowy modut wejs¢ binarnych

Liczba wejs¢

3

Tryb pracy

Detekcja stanu
Pomiar czestotliwosci 0,1 .. 12500 Hz
Zliczanie impulséw (zakres 0.. 100 Hz)

Rozdzielczos¢ dla pomiaru czestotliwosci

0,1 Hz

Btad dla pomiaru czestotliwosci

< 1£0,02% petnego zakresu pomiarowego
(typowo < +0,005%)

Dryft temperaturowy dla pomiaru czestotliwosci

< +£0,002% /°C petnego zakresu pomiarowego

Maksymalne napiecie wejSciowe

*+ 28 VDC

Filtr drgan stykéw (funkcja debounce)

Whyt. / 1 ms / 3 ms (wybierany programowo)

Zasilanie przetwornikéw z przyrzadu

12 VDC £15% / max 50 mA
Zabezpieczone bezpiecznikiem termicznym

Separacja galwaniczna od innych obwodow

250 VAC;1500 VAC przez 1 min

Separacja galwaniczna miedzy kanatami Brak
Konfiguracja OC/styk

Napiecie w stanie rozwarcia 12V

Prad w stanie rozwarcia 12 mA

Prog zataczenia / wytaczenia 2,7V / 24V
Konfiguracja wejscie napieciowe

Rezystancja wejSciowa >10 kQ

Prog zataczania / wytaczania 2,7V / 24V

Napiecie w stanie rozwarcia 12V
Konfiguracja Namur

Stan wysokiej impedancji 04. 1mA

Stan niskiej impedancji 2,2..6,5mA
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IN6D — szesciokanatowy modut wejsé binarnych

Liczba wejs¢ 6
e Stan
e Pomiar czestotliwosci 0,1 .. 1000 Hz
Tryb pracy e Zliczanie impulséw (zakres czestotliwosci
0..100 Hz)
Rozdzielczos¢ dla pomiaru czestotliwosci 0,1 Hz

Bfad dla pomiaru czestotliwosci

< +0,01% petnego zakresu pomiarowego
(typowo < +0,005%)

Dryft temperaturowy dla pomiaru czestotliwosci

< +0,002% /°C petnego zakresu pomiarowego

Rezystancja wejsciowa

1,2 kQ +10%

Napiecie wejsciowe pracy (poziom przetgczania)

0..4VDC/5,5..34VDC (3,6 mA)?
(realizacja ch-ki wg PN-EN61131-2)

Maksymalne napiecie wejsciowe

-0,3VDC/ +36 VDC

Filtr drgan stykéw (funkcja debounce)

Whyt. / 1 ms / 3 ms (wybierany programowo)

Zasilanie przetwornikéw z przyrzadu

24 VVDC £15% / max 50 mA
Zabezpieczone bezpiecznikiem termicznym

Separacja galwaniczna od innych obwodoéw

250 VAC; 1500 VAC przez 1 min

Separacja galwaniczna miedzy kanatami

Brak

@W szczegdinych przypadkach istnieje mozliwosé zmiany poziomu przetgczania za pomocg jumperow
umiejscowionych na module. Inne dostepne wartosci poziomu przetgczania: 0,3 mA, 0,9 mA, 3,0 mA.

2RS485(24V), 2RS485 — modut dwéch

ortéw RS485 (Modbus RTU Master)

Liczba portow RS485

2

Maksymalna ilos¢ czytanych wielkosSci

25 (jeden lub oba porty tgcznie)

Sygnaty wyprowadzone na tgczéwce

A(+), B(9), 2x G (masa)

Maksymalne obcigzenie linii

32 odbiorniki/nadajniki

Protokdt transmis;ji

Modbus RTU Master

Predkos$¢ transmisji

1.2,2.4,4.8,9.6,19.2, 38.4, 57.6, 115.2 kbps

Kontrola parzystosci

Even, Odd, None

Ramka

1 bit startu, 8 bitéw danych, 1 bit stopu

Separacja galwaniczna

250 VAC; 1500 VAC przez 1 min

Maksymalna dtugosc linii

1200 m

Terminacja linii

Vee-A(+)-B(-)-G: 390 Q - 220 Q - 390 Q
(aktywowana przetgcznikiem DIP SW)

Maksymalne napiecie réznicowe A(+), B(-)

OV.+14V

Minimalny sygnat wyjsciowy nadajnika

15V (przy Ri=54 Q)

Czutos$¢ odbiornika

200 mV / Rin=12 kQ

Minimalna impedancja linii transmisji danych

54 Q

Zabezpieczenie zwarciowe / termiczne

Tak / Tak

Dodatkowe wyjscie zasilajgce 24 VDC
) modut 2RS485(24V)

° modut 2RS485

e 3taczowki 4-zaciskowe (+ + - -)
24 VDC £15% / max 200 mA
e Brak
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1HRT — modut jednego portu HART (4-20 mA)

Protokot transmisji

rev4,rev5, rev 6, rev7
Primary Master lub Secondary Master

Realizowane funkcje

Obstuga komend 0, 1, 3, 6, 9:

Odczyt zmiennych PV, SV, TV, FV, DVC
Pobieranie adresu dtugiego (rev 5, rev 6, rev 7)
Zmiana adresu krétkiego

Testowy odczyt ramki ID

Maksymalna liczba urzgdzen

15

Maksymalna liczba czytanych wielkosci

25

Tryb pracy multidrop

Tak, do 15 urzadzeh (multidrop)

Zasilanie petli

24 VDC (max 60 mA)

Odczyt analogowy linii 4-20mA

Nie

Separacja galwaniczna od napiecia zasilania

250 VAC; 1500 VAC przez 1 min

Rezystor wewnetrzny

250 Q, domysinie wytgczony®

®Mozliwos¢ wigczenia/wytgczenia rezystora w menu ustawien /O rejestratora. Rezystor jest
automatycznie odtgczany podczas zaniku napiecia zasilania.

OUT6RL — szesciokanatlowy modut wyjsé przekaznikowych

Liczba wyjs¢

6

Typ wyjs¢

Przekazniki potprzewodnikowe (SSR)

Maksymalne napiecie robocze / prad roboczy

24VAC/05AIlub36 VDC/0,5A

Napiecie maksymalne dopuszczalne

42 VAC lub 60 VDC

Maksymalny prad szczytowy

1,5A przez1 ms

Separacja galwaniczna od innych obwodoéw

250 VAC; 1500 VAC przez 1 min

Separacja galwaniczna miedzy kanatami

250 VAC; 1500 VAC przez 1 min
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OUT3 - trzykanatowy modut wyjs¢ analogowych

Liczba wyjs¢ (kanatow)

3

Specyfikacja dla wyjscia pradowego

Zakres pomiarowy (wybierany programowo)

4 -20 mA
0-20mA
0-24 mA

Typ wyjscia

Aktywne Zrodto prgdowe (zasilane z przyrzadu)

Mozliwos¢ zasilania petli prgdowej z zewnetrznego
zrédta napiecia

Brak

Rozdzielczos¢

12 bit / 0,006 mA

Biad podstawowy (R.=350 Q / Ta =+25 °C)

< +0,15% ( < £0,036 mA) petnego zakresu
pomiarowego (FSR)

Btad catkowity (R1=350 Q / Ta=-40 .. +50 °C)

< +0,3% ( < 0,072 mA) petnego zakresu
pomiarowego (FSR)

Rezystancja obcigzenia R.

00Q..500Q

Maksymalne napiecie wyjsciowe (dla RL = = Q)

215V

Specyfikacja dla wyjscia napieciowego

Zakres pomiarowy (wybierany programowo) 0-5VvDC

0-10VDC
Typ wyjscia Zrodto napiecia statego
Rozdzielczos¢ 12 bit

(1,25mvdla0-5V)
(2,5mvda0-10V)

Bfad podstawowy (R.=1 kQ / C.=200 pF / Ta=+25 °C)

< 10,1% petnego zakresu pomiarowego (FSR)
(Typowo < +0,05% FSR)

Btad catkowity (R.=1 kQ / C.=200 pF /
Ta= -40 .. +50 °C)

< 10,3% petnego zakresu pomiarowego (FSR)

Minimalna rezystancja obcigzenia R. 1kQ
Maksymalna pojemnos¢ obcigzenia C. 1 uF
Zabezpieczenie przeciwzwarciowe Tak

Specyfikacja dla wyjscia pradowego i napieciowego

Separacja galwaniczna od innych obwodow

250 VAC; 1500 VAC przez 1 min

Separacja galwaniczna miedzy kanatami

250 VAC; 1500 VAC przez 1 min

PSBATT — modut do zasilania akumulatorowego®

Napiecie wejsciowe 24 VDC IN

24VDC/2..25A

BATT1, BATT2 (pojemnosc¢)

NiMH 2x 9,6 V /1000 .. 6000 mAh
(typowo 4600 mAh lub 2000 mAh)

Czujnik temperatury BATT1, BATT2

2x NTC 10 kQ

Czas fadowania

ok. 12 h (petne tadowanie)

W przyrzadzie mozna zainstalowa¢ maksymalnie 1 modut PSBATT. Od 1 kwietnia 2020 modut
PSBATT jest produkowany wytgcznie w wersji 1.2. Wersja 1.2 modutu nie jest kompatybilna wstecz.
Instrukcja zawiera informacje dotyczgce danych technicznych modutu w wersji 1.2. Szczegéty techniczne
dotyczgce modutu w wersji 1.0 oraz w wersji 1.1 dostepne sg u Producenta. Nalezy uzywa¢ wytgcznie

dedykowanego zasilacza.

Tabela czujnikéw RTD
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Typ czujnika

Zakres pomiaru

Doktadnos$¢

Pt100, Pt200, Pt500, Pt1000
(EN 60751+A2:1995)

-200 °C .. +850 °C
-328 °F .. +1562 °F

10,5 °C (typ. £0,3 °C)
0,9 °F (typ. 20,5 °F)

Ni100, Ni120, Ni1000
(DIN43760 /08-1985)

-60 °C .. +250 °C
-76 °F .. +482 °F

10,5 °C (typ. £0,3 °C)
0,9 °F (typ. 0,5 °F)

Cu50, Cu53, Cu100
(GOST6651-2009)

-180 °C .. +200 °C
-292 °F .. +392 °F

10,5 °C (typ. 0,3 °C)
0,9 °F (typ. 0,5 °F)

KTY81 -55°C .. +150 °C 0,5 °C
(NXP Rev05-25.04.2008) -67 °F .. +302 °F 0,9 °F
KTY83 -55°C .. +175°C 10,5 °C
(NXP Rev06-4.04.2008) -67 °F .. +347 °F 0,9 °F
KTY84 -40 °C .. +300 °C 10,8 °C
(NXP Rev06-8.05.2008) -40 °F .. +572 °F +1,5°F

Rezystancja liniowa

0..4700 Q (lub podzakres)

10,5 Q (typ. 0,3 Q)

Tabela termoelementéw (TC)

Typ czujnika Zakres pomiaru Doktadnosé
-210 °C .. +1200 °C
J (Fe-CuNi) (zakr. komp. -100 °C .. +300 °C) 11,0 °C (typ. £0,5 °C)

(EN60584-1:1995)

-346 °F .. +2192 °F
(zakr. komp. -148° F .. +572 °F)

11,8 °F (typ. £0,9 °F)
(bez kompensaciji)

K (NiCr-NiAl)
(EN60584-1:1995)

-270 °C .. +1372 °C
(zakr. komp. -100 °C .. +300 °C)
-454 °F .. +2501,6 °F
(zakr. komp. -148 °F .. +572 °F)

11,0 °C (typ. £0,5 °C)
11,8 °F (typ. £0,9 °F)
(bez kompensaciji)

N (NiCrSi-NiSi)
(EN60584-1:1995)

-270 °C .. +1300 °C
(zakr. komp. -100 °C .. +300 °C)
-454 °F .. +2372 °F
(zakr. komp. -148 °F .. +572 °F)

12,0 °C (typ. £1,0 °C)
13,6 °F (typ. £1,8 °F)
(bez kompensaciji)

R (PtRh 13-Pt)
(EN60584-1:1995)

-50 °C .. +1768 °C
(zakr. komp. -50 °C .. +300 °C)
-58 °F .. +3214,4 °F
(zakr. komp. -58 °F .. +572 °F)

12,0 °C (typ. £1,0 °C)
13,6 °F (typ. £1,8 °F)
(bez kompensaciji)

S (PtRh 10-Pt)
(EN60584-1:1995)

-50 °C .. +1768 °C
(zakr. komp. -50 °C .. +300 °C)
-58 °F .. +3214,4 °F
(zakr. komp. -58 °F .. +572 °F)

12,0 °C (typ. £1,0 °C)
13,6 °F (typ. £1,8 °F)
(bez kompensac;ji)

T (Cu-CuNi)
(EN60584-1:1995)

-200 °C .. +400 °C
(zakr. komp. -50 °C .. +300 °C)
-328 °F .. +752 °F
(zakr. komp. -58 °F .. +572 °F)

11,0 °C (typ. 20,5 °C)
11,8 °F (typ. £0,9 °F)
(bez kompensacji)

E (NiCr-CuNi)
(EN60584-1:1995)

-270 °C .. +1000 °C
(zakr. komp. -50 °C .. +300 °C)
-454 °F .. +1832 °F
(zakr. komp. -58 °F .. +572 °F)

11,0 °C (typ. £0,5 °C)
11,8 °F (typ. £0,9 °F)
(bez kompensacji)

B (PtRh30-PtRh6)
(EN60584-1:1995)

+250 °C .. +1820 °C
(bez kompensacji)

+482 °F .. +3308 °F
(bez kompensacji)

12,0 °C (typ. £1,0 °C)
13,6 °F (typ. £1,8 °F)
(bez kompensacji)

L (Fe-CuNi)
(DIN43710)

-200 °C .. +900 °C
(zakr. komp. -50 °C .. +300 °C)
-328 °F .. +1652 °F
(zakr. komp. -58 °F .. +572 °F)

11,0 °C (typ. £0,5 °C)
11,8 °F (typ. £0,9 °F)
(bez kompensacji)
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-200 °C .. +600 °C
U (Cu-CuNi) (zakr. komp. -50 °C .. +300 °C) 11,0 °C (typ. £0,5 °C)
(DIN43710) -328 °F .. +1112 °F +1,8 °F (typ. £0,9 °F)
(zakr. komp. -58 °F .. +572 °F) (bez kompensaciji)
Napiecie liniowe -140 .. +140 mV (lub podzakres) <0,2% petnego zakresu
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10 PODMIOT WPROWADZAJACY NA RYNEK UE

Producent: METRONIC AKP sp. z 0.0. sp. k.
31-426 Krakéw, ul. Zmujdzka 3
Tel.: (+48) 12 312 16 80

www.metronic.pl

Sprzedawca:
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11 OKNA UZYTKOWNIKA

11.1 Informacje o urzadzeniu

Informacje o urzgdzeniu dostepne sg po wybraniu ikony n z rozwijanego paska menu.

W oknie tym sg wyswietlane wszystkie podstawowe informacje dotyczgce urzgdzenia.
Wyswietlane sg dane dotyczgce: modelu urzgdzenia, ID, numeru seryjnego, firmware,
adresu IP, parametry konfiguracji COM (RS485) oraz adres Modbus.

— s === o1 5
I I \ & Informacje o Urzadzeniu 3“-' - 21-02-18
4 AL REC 12:29
ID przyrzadu 1
Numer seryjny 0
Firmware 1.2.0.0
Adres IP 192.168.2.35 Port ModbusTCP 502
COM (RS485) 19200bps (NONE)
Adres ModbusRTU 1

Rys. 11.1 Przyktadowy wyglad okna Informacje o Urzgdzeniu.

Ponadto w oknie tym znajdujg sie dwa przyciski funkcyjne:
Otwiera okno zawierajgce informacje o aktualnie zainstalowanych
modutach pomiarowych (znak ,------- ” oraz czerwony kolor paska
oznaczajg, ze na slocie nie jest zainstalowany modut lub jest

zainstalowany modut PSBATT w wersji 1.0 lub w wersji 1.1).

Otwiera okno zawierajgce dodatkowe informacje na temat urzgdzenia ij.
adres producenta czy numer telefonu do dziatu pomocy technicznej.
- Ponadto, dla uzytkownika zalogowanego jako Administrator, istnieje
mozliwos¢ edytowania pola i wprowadzenia dodatkowego opisu lub

informaciji.
—
m 8 - . :f: =g 21-02-18
N Informacje o Urzadzeniu & E 12:29

ID pr. SLOT A INGI(24V) 1.10

Num

Firm SLOT B IN6RTD 1.10
Adres IP 192.168.2.35 Port ModbusTCP 502
COM (RS485) 19200bps (NONE)
Adres ModbusRTU 1

Rys 11.2 Hardware — okno informujgce o konfiguracji Hardware.
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11.2 Tabele Wynikow

Okno Tabele Wynikow wyswietlane jest po naci$nieciu ikony . z rozwijanego paska
menu.

Okno zbudowane jest (w zaleznosci od ilosci zdefiniowanych tabel) z od 1 do 6
niezaleznych zaktadek. W kazdej z nich znajduje sie tabela ztozona z 15 pdl o uktadzie 3x5.
Kazde pole (w zaleznosci od ustawien) umozliwia wyswietlanie:

e Opisu,
wartosci biezgcej,
wartosci licznikow,
maksimum lub minimum,
jednostki dla ustawionego kanatu pomiarowego.

Nacisniecie odpowiedniego pola tabeli powoduje przeniesienie do ekranu — Okno
pojedynczego wyniku dla wybranego kanatu.

m2l Tl Wrikon £ oL

[Temperatura otoczenia Temperatura magazyn Poziom wody zbiornik 4

21.12°C 12.12°C 28.9040m
llos¢ wody wtrysk. Poziom wody zbiornik 1 4-20mA

5.64kg/s 24.3611m 18.45mA

Cisnienie pary Poziom wody zbiornik 2 Filtr 2s (IN1)

13.24MPa 26.1503m 16.12mA
Wilg. powietrza Hala 1 Poziom wody zbiornik 3 Filtr 5s (IN1)

43.87% 16.1435m 10.88mA
Wilg. powietrza magazyn ¥ wody zbiorniki 1-3 Filtr 60s (IN1)

14.73% 66.6549m 6.53mA

Rys. 11.3 Przyktadowy wyglad okna Tabele Wynikéw.

11.3 Trendy

Okno Trendy wyswietlane jest po nacisnieciu ikony . Z rozwijanego paska menu.

Okno zbudowane jest (w zaleznosci od ilosci zdefiniowanych trendéw) z od 1 do 6
niezaleznych zaktadek. Kazda zaktadka zbudowana jest z pola trendu umozliwiajgcego
wyswietlanie maksymalnie 6 linii oraz z pola legendy zawierajgcego informacje
o wyswietlanych wartosciach (opis kanatu, aktualng warto$¢ oraz jednostke). W celu
ufatwienia identyfikacji, kazdemu z opiséw przypisany jest inny kolor, odpowiadajgcy
kolorowi linii na wykresie.

Uzytkownik ma mozliwos¢ wytgczenia/wtgczania legendy poprzez nacisniecie pola
wykresu. Podczas przetgczania pomiedzy poszczegdlnymi zaktadkami nie nastepuje
zmiana trybu wyswietlania legendy. W oknie Trendy wyswietlane sg wartosci z ostatniej
godziny (przesuwanie przy pomocy paska pod wykresem). Trendy wyswietlajg
400 s (wytgczona legenda) lub 260 s (wtgczona legenda).
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= 27-03-20
15:44

AL REC

4-20mA
7.52mA
Filtr 2 s (IN1)
o 4.77mA
Filtr 5 s (IN1)
! 3.40mA
{ Filtr 10 s (IN1)
4.76mA
Filtr 20 s (IN1)
6.85mA
[s] Filtr 60 s (IN1)
7.87mA

Rys. 11.4 Przyktadowy wyglad okna Trendy.

Opisy petnig dodatkowo role przyciskow funkcyjnych. Nacisniecie wybranego opisu

powoduje wtgczenie odpowiedniego Okna pojedynczego wyniku.

ma

20.0000

Trendy 27-03-20

AL REC 15:46

4-20mA

0.01mA
Filtr 2 s (IN1)
0.01mA
Filtr 55 (IN1)
» 0.02mA
Filtr 10 s (IN1)
0.27mA
Filtr 20 s (IN1)
2.19mA

Kanat 6 Q 27-03-20

15:47

ma
Filtr 60 s (IN1

AL REC

-300

Filtr 60 s (IN1)
7.63mA

~~a

)
6.63

mA

20.00

A

15.70
6.63

RESET 27-03-20 15:44

10.00

-360 -240

Rys. 11.5 Przejscie z okna Trendy do Okna pojedynczego wyniku.

11.4 Okno pojedynczego wyniku

Okno wyswietla pojedynczy kanat pomiarowy (tylko dla wigczonych kanatow).

Okno umozliwia wyswietlenie informacji dotyczacych wybranego kanatu:

e Opisu kanatu,

e aktualnej wartosci,

e jednostki,

e wartosci licznika 1 i 2 (jesli sg aktywne liczniki),

e jednostki licznika 1i 2 (jesli sg aktywne liczniki),

e wartosci min i max (na podstawie wartosci biezgcej),
e trendu wartosci z ostatnich 400 s,

[ ]

uzyciu paska pod wykresem.
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W gornej czesci ekranu znajduje sie opis kanatu wprowadzony przez uzytkownika.
Ponizej wyswietlana jest aktualna wartos¢ kanatu wraz z wprowadzong przez uzytkownika
jednostkg. Dolna czes¢ ekranu jest dodatkowo podzielona na dwie czesci.

W lewej czesSci wyswietlane sg wartosci licznikow oraz wartos¢ maksymalna
i minimalna. Nacisniecie w pole wynikow pomocniczych (1, 2, minimum i maksimum)
umozliwia wyzerowanie wartosci licznikow oznaczonych jako kasowalne oraz zresetowanie
wartosci minimalnej i maksymalnej. Po nacisnieciu, zostanie wyswietlone okno kasowania
parametrow (tylko dla zalogowanego uzytkownika). Mozliwe jest kasowanie wartosci
pomocniczych dla pojedynczego kanatu albo wszystkich aktywnych kanatow.

Prawa czes¢ ekranu zawiera pole trendu z ostatnich 400 s. Nacisniecie pola trendu
powieksza go do petnego ekranu. Ponowne klikniecie powoduje powrét do poprzedniego
widoku. Po maksymalizacji wykresu wyswietlana jest linia trendu wartosci kanatu z ostatnie;
godziny (przesuwanie przy pomocy paska pod wykresem).

rr\ == 27-03-20
4 & Kanat Ln; E 15:47
Filtr 60 s (IN1)
* rT\ == 27-03-20
’ & Kanat Lml E 15:47
Filtr 60 s (IN1) 6.56 mA
[20.00 ‘
4 15.70 R
v 6.63
RESET 27-03-20 15:44

Rys. 11.6 Nacisniecie obszaru trendu w oknie pojedynczego wyniku powoduje powigekszenie wykresu na cafy ekran.

Za pomocy strzatek z rozwijanego paska menu mozliwa jest zmiana wyswietlanego
kanatu. Dluzsze nacisniecie przycisku powoduje przetgczanie miedzy kolejnymi kanatami.

11.5 Archiwum

Okno Archiwum wyswietlane jest po nacisnieciu ikony . Z rozwijanego paska menu.

Okno jest podzielone na dwie czesci. W gornej czesci ekranu znajduje sie pole
zawierajgce dane dotyczgce parametrow archiwum: numer i typ biezgcego archiwum,
czestos¢ zapisu archiwum biezgcego (aktywna — zaznaczona kolorem czarnym; nieaktywna
— kolorem szarym) oraz czestosc¢ zapisu archiwum licznikéw. Dodatkowo, w oknie Archiwum
wyswietlany jest pasek informujgcy o procentowym wykorzystaniu pamieci wewnetrzne;j
urzadzenia.

W dolnej czesci ekranu znajdujg sie dwie zakfadki odpowiadajgce archiwum wartosci
biezgcych i licznikom. Kolor zielony oznacza aktywng archiwizacje, kolor szary nieaktywng
archiwizacje. W zaktadce Wartosci procesowe jeden kwadrat odpowiada jednemu kanatowi
(wartosci biezgcej). W zaktadce Liczniki gorny prostokat odpowiada licznikowi pierwszemu,
dolny odpowiada licznikowi drugiemu.
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W oknie tym zlokalizowane sg réwniez przyciski funkcyjne sterujgce procesem
archiwizacji (STOP/START oraz Nowe Archiwum), dostepne po zalogowaniu na poziom
Uzytkownika lub wyzszy. Szczegotowe informacje w rozdziale ARCHIWUM.

m & Rl S g 2021
4 AL REC 12:46
Numer biezacych archiwdéw 73 (Dzienny)

ARCH. GEOWNE Czestos¢ zapisu 5s 2s

ARCH. LICZNIKI Czestos¢ zapisu 1 min

Uzycie pamieci wewnetrznej I 2% |

Wartosci procesowe

Kanaty 1-10 ..... .....
Kanaty 11-20 ..... ..DDD
Kanaty 21-30 DDDDD DDDDD

Rys. 11.7 Przyktadowy wyglad okna Archiwum.

11.6 Menu Gtéwne

Okno Menu Gtéwne wyswietlane jest po nacisnieciu ikony . Z rozwijanego paska
menu.

Okno zbudowane jest z ikon funkcyjnych wraz z opisem. Nacisniecie ikony powoduje
wyswietlenie odpowiedniego podokna. Z poziomu okna Menu Gtéwnego mozliwe jest
przejscie do okien ustawien: Logowanie, Ogdlne, /0O (wejscia/wyjscia pomiarowe),
Komunikacja, Kanaty, Ekrany, Archiwum, USB. Szczegdtowe informacje w rozdziale
PROGRAMOWANIE USTAWIEN.

Przetgczenie do poszczegdlnych okien ustawien jest mozliwe jedynie dla zalogowanego
uzytkownika.

> = 21-02-18

Menu Gté g S el

.m.#@@

>

=L

Logowanie Ogdlne Komunikacja =]
=

>

—

Y]

[ ] g

Kanaty Ekrany Archiwum uUsB

Rys. 11.8 Okno Menu Gtéwne.

Za pomocg Menu gldbwnego wprowadzane sg wszelkie zmiany
I w ustawieniach urzadzenia. Po wprowadzaniu zmian i ich zatwierdzeniu,
nalezy nacisna¢ dowolng ikone paska menu (inng niz ikona Menu Gtéwnego).
Wyswietlony zostanie woéwczas komunikat z prosbg o potwierdzenie checi
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wprowadzenia zmian. Po zatwierdzeniu, w niektérych przypadkach,
urzadzenie wylaczy sie i uruchomi ponownie z nowymi ustawieniami.

11.7 Alarmy

Okno Alarmy wyswietlane jest po nacisnieciu ikony . z rozwijanego paska menu lub

po nacisnieciu ikony iz paska tytutowego.

Okno wyswietla aktualny stan alarméw wszystkich kanatow. Do kazdego kanatu
przyporzadkowany jest jeden prostokat podzielony na dwie czesci, odpowiadajgce kolejno
pierwszemu i drugiemu alarmowi.

Rozpoznanie stanu alarméw jest mozliwe dzieki odpowiednim kolorom:

|:| - alarm wytgczony

I:I - alarm wigczony, nieaktywny
..I:l. - alarm wigczony, aktywny

Jesli kolor alarmu nie jest zdeklarowany (wybrany z listy w oknie ustawien Kanaty jako
Wytaczony), w przypadku wystgpienia alarmu wyswietli sie kolor niebieski.

Jesli wyswietlany kolor (czerwony, zielony, pomaranczowy, niebieski) pulsuje, to alarm
jest niepotwierdzony. State wyswietlanie koloru oznacza alarm potwierdzony.

W zaleznosci od ustawien urzgdzenie moze wydawac¢ sygnat dzwiekowy dla nowych
alarmoéw.

m 2 o RE
S CE
RENEE

AL1

Kanaty 1-10 1
AL2

|

ALl

Kanaty 11-20
AL2

AL1

Kanaty 21-30 — i
AL2

L
L] ]
:
O
|

Rys. 11.9 Przyktadowy wyglad okna Alarmy.

Potwierdzenie alarmoéw odbywa sie przez nacisniecie przycisku _

(wymagany poziom dostepu Uzytkownik lub wyzszy).
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12 PROGRAMOWANIE USTAWIEN

Aby zaakceptowa¢ zmiany wprowadzone w ustawieniach urzadzenia, nalezy
najpierw potwierdzi¢é je za pomoca przycisku e znajdujacego sie
w prawej, dolnej czesci ekranu, a nastepnie nacisna¢ dowolng ikone paska
menu (inng niz ikona Menu Giéwnego). Wyswietlony zostanie wéwczas
I komunikat z prosbg o potwierdzenie checi wprowadzenia zmian. Po
" zatwierdzeniu, w niektérych przypadkach, urzadzenie wytaczy sie i uruchomi
ponownie z nowymi ustawieniami.
Nacisniecie przycisku X spowoduje zamkniecie danego okna przy
jednoczesnym anulowaniu wszelkich wprowadzonych zmian.
Zmiana ustawien mozliwa jest w oknie Menu gtéwne (przycisk. na rozwijalnym pasku
menu). Nacisniecie na ikony przenosi uzytkownika do okien ustawien:

Logowanie,

218
- 'a' Ustawienia ogdlne,

Ustawienia wejs¢ i wyjscé (1/0),

- @i’ Ustawienia komunikacji,

Ustawienia kanatow,

Ustawienia archiwum,

- @ Ustawienia ekrandw,
-

USB.

12.1 Ustawienia ogéine

= i -
=iz 21-02-18
O 'I - o3
I I ’ & sone & -,
Jasnosé 100%
pd
o
Jasnos¢ wygaszenia Kolor tta =
) 0% @ Biaty §
@ 20% () Czarny ?‘p
Wygaszenie po czasie 5min ,g_",.
o
. . =

Rys. 12.1 Przyktadowy wyglad okna ustawierr — Ogdine.

12.1.1 Ogodlne

Jezyk: PL (POLSKI) (EN (ENGLISH), DE (DEUTSCH), ES (ESPANOL),
FR (FRANCAIS), IT (ITALIANO), PL (POLSKI),
PT (PORTUGUES))!l

Opis przyrzadu: [tekst]?
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ID przyrzadu: 1]

Dzwigk przyciskéw: Zaznaczone (Odznaczone, Zaznaczone)

Dzwigk dla nowych alarméw: Zaznaczone (Odznaczone, Zaznaczone)®!
Zmiana na czas letni: Zaznaczone (Odznaczone, Zaznaczone)[Sl

Wybdr z rozwijalne;j listy.

Umozliwia wprowadzenie dowolnego opisu (nazwy) przyrzadu.

ID przyrzadu, umozliwia nadanie urzgdzeniu indywidualnego numeru ID. Numer ID jest
réwniez zapisywany w nazwie plikéw archiwum.

Podczas korzystania z wiekszej liczby urzadzen zaleca sie przypisanie
kazdemu indywidualnego numeru ID. Umozliwi to rozpoznanie Zzrédia

" archiwum wedtug numeru ID w nazwie pliku.

Wiaczenie/wytgczenie dzwiekow przyciskow.
Wiaczenie/wytgczenie dzwieku dla nowych alarmow.
Wiaczenie/wytgczenie automatycznej zmiany czasu z letniego na zimowy i odwrotnie.

12.1.2 Wyswietlacz
Jasnos$¢l
Jasnos$¢ wygaszenia: 20% (0%, 20%)2
Kolor tta (biaty, czarny)i!
Wygaszenie po czasiel

Regulacja stopnia podswietlenia ekranu w czasie pracy w zakresie od 21 do 100%
(ustawienie za pomocg suwaka).

WYybdr stopnia wygaszenia ekranu po ustalonym czasie bezczynnosci. Uzytkownik ma
do wyboru dwa poziomy wygaszenia: 0% (powodujgce catkowite Sciemnienie ekranu)
oraz 20%.

Ustawienie koloru tta ekranu, do wyboru dwa kolory: biaty oraz czarny.

Regulacja czasu bezczynnosci po uptywie ktérego ekran zostanie przyciemniony
(ustawienie za pomocg suwaka); dla 0 min - ekran nie zostanie wygaszony.

12.1.3 Datai czas

Pole czasu

Umozliwia ustawienie czasu w formacie: godziny/minuty/sekundy. Zmiany dokonywane
sg za pomocg trzech suwakow. Aktualnie wybrane parametry zaznaczone sg na
czerwono. Po zmianie ustawien nalezy potwierdzi¢ wybér klikajgc przycisk USTAW
(znajdujgcy sie pod polem czasu — pod suwakami).

Pole daty

Umozliwia ustawienie daty w formacie: dzien/miesigc/rok. Ustawianie daty odbywa sie
przy pomocy ,karty kalendarza®. Za pomocg strzatek znajdujgcych sie w gornej czesci
pola nalezy ustawi¢ odpowiedni miesigc i rok, a nastepnie w polu ponizej dzien. Nowa
data jest wyswietlana przy pomocy niebieskiego prostokgta, aktualna przy pomocy
niebieskiej ramki. Po wprowadzeniu danych nalezy zatwierdzic wybor Kklikajgc
w przycisk USTAW (znajdujacy sie pod polem daty — kartg kalendarza).
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Po zatwierdzeniu zmian, data zostanie zmieniona natychmiast, bez
koniecznosci wczesniejszego restartu urzadzenia.

12.1.4 Serwis
Zaktadka Serwis widoczna jest tylko dla Administratora i umozliwia dostep do

nastepujgcych funkcji:

Reset — powoduje ponowne uruchomienie urzadzenia.

Przywré¢ ustawienia fabryczne - uzycie tej funkcji spowoduje usuniecie

wprowadzonych ustawien. Dotychczas utworzone pliki archiwum nie zostang

skasowane. Wiecej informacji w rozdziale Ustawienia fabryczne.

Numer seryjny i adres MAC — umozliwia wyswietlenie numeru seryjnego i adresu

MAC,

Konfiguracja kart HART — umozliwia skonfigurowanie zainstalowanych kart HART. Po

wyborze modutu z listy i naci$nieciu przycisku Konfiguruj karte otwierane jest okno

konfiguracji czujnikow podtgczonych do karty.

UWAGA! W oknie znajduje sie pole Rezystor 250 Q stuzgce do serwisowego
ustawienia stanu rezystora (wtgczony/wytgczony). Po otwarciu okna stan
rezystora jest zgodny z zapisanymi (aktualnie uzywanymi) ustawieniami w
oknie 1/0. Wigczenie rezystora moze okazac¢ sie niezbedne do zasilenia
czujnikbw. Przed wigczeniem rezystora nalezy wzig¢é pod uwage
zastosowane podtgczenie elektryczne. Po zamknieciu okna stan rezystora
zostanie przywrocony do zapisanych ustawien.

W oknie nalezy poda¢ adres krétki urzgdzenia (0-15) i nacisng¢ przycisk Pobierz adres
dfugi. Adres dtugi jest niezbedny w przypadku odczytu wartosci zmiennych z urzgdzen
wrev 5, wrev 6 oraz w rev 7. Ponizej wyswietlana jest testowa ramka odczytana dla
zmiennej PV. W oknie mozliwa jest zmiana adresu kréotkiego urzgdzenia: nalezy podac
adres krotki i potgczyC€ sie z urzgdzeniem (Pobierz adres dtugi), nastepnie w polu Zmien
adres krotki na nalezy podacé liczbe z zakresu 0-15 i nacisng¢ przycisk Zmien.

12.2 Ustawienia wejs¢ i wyjsé (I/O)

Okno umozliwia konfiguracje podtgczonych kart pomiarowych. Z rozwijalnej listy

(w lewym gérnym rogu) nalezy wybra¢ numer slotu karty pomiarowej.

Po wybraniu pozycji zostanie wyswietlony typ zainstalowanej karty (w srodkowej czesci

okna, nad zakfadkami). Uzytkownik ma mozliwo$¢ zdefiniowania trybu pracy dla kazdego
wejscia/wyjscia (niezaleznie) za pomocg szesciu zaktadek, kazda odpowiada kolejnemu
wejsciu/wyjsciu.

PSBATT w wers;ji 1.0 lub w wersji 1.1, zostanie wyswietlony symbol ,,------- .

W przypadku braku zainstalowanej karty (modutu) lub zainstalowanego modutu
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Tryb pracy 4-20mA
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Rys. 12.2 Przyktadowy wyglad okna ustawiern Wej$¢ i Wyjsc - 1/0.
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12.2.1 Modut M (MAIN)
Zakfadki RL1-RL4

Tryb pracy: Wyltaczony (Wytgczony, Normalnie otwarte, Normalnie zamkniete,
Pulsacja)!
[1]:  Wybor trybu pracy przekaznikow: Wyfgczony, Normalnie otwarty, Normalnie zamkniety
lub Pulsacja.

UWAGA! Niezaleznie od wybranego Trybu pracy, po wylgczeniu urzgdzenia oraz
podczas uruchamiania, wyj$cia przekaznikowe pozostajg otwarte.

Zaktadka OUT (I)
Tryb pracy: Wytaczony (Wytaczony, 4-20mA)i
[1]: Wybor trybu pracy wyjscia: jako Wyfgczony lub jako retransmisja warto$ci wybranego
kanatu w postaci petli pradowej 4-20mA.
Zakres 4-20mA moze by¢ ustawiony jako podzakres retransmitowanego zakresu
kanatu poprzez wprowadzenie wartosci odpowiadajgcych kolejno 4 mA oraz 20 mA.
Zrédto: Kanat 1 (Kanat 1, .., 30)
Wartosé awaryjna: Wytaczona (Wytgczona, Stata)l
[2]: Wybor jednego kanatu (wybor dowolnego kanatu od 1 do 30), ktérego warto$¢ zostanie

poddana retransmisji w postaci petli prgdowej 4-20mA.
[3]: Ustawienie wartosci awaryjnej.

12.2.2 Opcje programowania dla poszczegélnych modutow

e ING6I/ING6I(24V)
Tryb pracy: Wytaczony (Wytaczony, 0-20mA, 4-20mA)1,
Poprawka: [wartos¢] mA[

[1]: Umozliwia ustawienie zakresu sygnatu petli prgdowej na 0-20 mA lub 4-20 mA.
[2]: Umozliwia dodanie wartosci korekcji (przesuniecia) do zmierzonej warto$ci prgdu.

Pozostate parametry karty ustawiane sg w zakfadce kanaty.
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Wartosci pragdu w mA zostaje przypisana wartosc fizyczna ( charakterystyka liniowa
lub uzytkownika )

e IN6T
Tryb pracy: Wytaczony (Wytgczony, 2 przewody, 3 przewody, 4 przewody, TC)H

Poprawka: [wartos¢] Q lub [warto$¢] mVEi2
Kompensacja: Wylaczona (Wytgczona, Stata, Kanat 1, ..,100)E!

[1]: Czujniki RTD mogg by¢ podtgczone w konfiguracji czteroprzewodowej Iub
trojprzewodowej (z  automatyczng kompensacjg rezystancji  przewodow
podtgczeniowych) lub w konfiguracji dwuprzewodowej (bez kompensacji).

[2]: Umozliwia dodanie wartosci korekcji (przesuniecia) do zmierzonej wartosci.

[3]: Sposob kompensacji spoiny odniesienia termoelementu (tzw. kompensacja zimnych
koncow). Zrédtem kompensaciji moze by¢ inny kanat pomiarowy. W szczegdélnosci do
kompensacji moze by¢ wybrana warto$¢ stata, ale taki pomiar obarczony jest duzym
btedem. Typowo wybiera sie do kompensacji czujnik Pt100 podtgczony na ostatnim
wejsciu pomiarowym lub temperature mierzong przez czujnik wewnetrzny. Podczas
programowania ustawien kompensacji szczegb6lng uwage nalezy zwroci¢ na
zachowanie stosowanej w pomiarze jednostki (°C lub °F).

Pozostate parametry karty ustawiane sg w zakfadce kanaty.
Wartosci opornosci w Q zostaje przypisany wybrany czujnik oporowy (np. Pt100 ) lub
wartos¢ fizyczna ( charakterystyka liniowa lub uzytkownika ).

e IN6V
Tryb pracy: Wylaczony (Wytgczony, -10-+10V, 0-10V)M
Poprawka: [wartosé] V2

[1]: Tryb pracy zalezy od rodzaju podtgczonych przetwornikow.
[2]: Umozliwia dodanie wartosci korekcji (przesuniecia) do zmierzonej wartosci napiecia.

Pozostate parametry karty ustawiane sg w zaktadce kanaty.
Wartosci napiecia w V zostaje przypisana wartos¢ fizyczna ( charakterystyka liniowa
lub uzytkownika ).

e ING

Tryb pracy: Wytaczony (Wytgczony, RTD 2 przewody, RTD 3 przewody, RTD 4
przewody, TC, 0-20mA, 4-20mA, -10-+10V, 0-10V)M

Poprawka: [wartos$¢]?

Kompensacja: Wytaczona (Wytgczona, Stata, Kanat 1, ..,100)#!

[1]: Tryb pracy zalezy od rodzaju podtgczonego czujnika pomiarowego.

[2]: Umozliwia dodanie wartosci korekcji (przesuniecia) do zmierzonej wartosci.

[3]: Sposbéb kompensacji spoiny odniesienia termoelementu (tzw. kompensacja zimnych
koncow). Zrdédtem kompensaciji moze byé inny kanat pomiarowy. W szczegdlnosci do
kompensacji moze by¢ wybrana wartos¢ stata, ale taki pomiar obarczony jest duzym
btedem. Typowo wybiera sie do kompensacji czujnik Pt100 podtgczony na ostatnim
wejsciu pomiarowym lub temperature mierzong przez czujnik wewnetrzny. Podczas
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programowania ustawien kompensacji szczegolng uwage nalezy zwrociC na
zachowanie stosowanej w pomiarze jednostki (°C lub °F).

Pozostate parametry karty ustawiane sg w zaktadce kanaty.

e IN4SG

Ogoélne: Filtr usredniajgcy ( Wytaczony, Wiaczony ) 4,
Tryb TARA ( Niezalezne, Suma logiczna ) 2,
Kanat: Tryb pracy ( wytgczony, wigczony) B,
Poprawka ( [mV] )
Srednia kroczgca z ostatnich 10 wynikow,
zerowanie kanatow niezalezne TR1-kanat 1, TR2-kanat 2, itd.,
zerowanie wszystkich kanatow dowolnym wejscie TR1 - TR4,
wigczenie okreslonego kanatu 1, 2, 3, 4,
korekta zmierzonej wartosci z czujnika,

Pozostate parametry karty ustawiane sg w zaktadce kanaty.

Karta ma cztery fizyczne kanaly pomiarowe do podtgczenia czujnikéw
tensometrycznych. Dla uzytkownika dostepnych jest sze$¢ kanatéw. Kanat pigty jest
sumg aktywnych kanatéw pomiarowych. Kanat szésty wskazuje stan wejscia tara i
ma charakter serwisowy.

Mnozgc czuto$é czujnika tensometrycznego [mV/V] przez napiecie zasilania karty 5V
otrzymujemy napiecie w [mV] odpowiadajgce nosnosci czujnika [kG] [kN]

e IN6D
Tryb pracy: Wytaczony (Wytaczony, Stan, Czestotliwosé, Impulsy)iH
Filtr drgan: Wytaczony (Wytaczony, 1ms, 3ms)?2

W zaleznosci od konfiguracji modutu, wejscia binarne mogg pracowaé w trybie
wykrywania stanu, zliczania impulséw lub pomiaru czestotliwosci.

Dla sygnatow niskiej czestotliwosci, a w szczegdlnosci sygnatdw pochodzacych ze
styku mechanicznego istnieje mozliwos¢ wigczenia dodatkowego filtru
dolnoprzepustowego, ktérego statg czasowg mozna wybraé jako 1 ms lub 3 ms.
Pozostate parametry karty ustawiane sg w zaktadce kanaty.

Wartosci czestotliwosci w Hz zostaje przypisana wartos¢ fizyczna ( charakterystyka
liniowa lub uzytkownika ).

e 2RS485(24V) / 2RS485

Zaktadka RS485 COM

Zaktadka umozliwia dokonanie ustawien zwigzanych z komunikacjg urzgdzenia po
magistrali cyfrowej RS485 z innymi urzgdzeniami.
Predkosé: 19200 (Wytgczony, 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600,
115200)H
Parzystosé: NONE (ODD, EVEN, NONE)?
Bity stopu: 1b (1b, 2b)
Opéznienie: [warto$¢] msk!
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Predkos¢ transmisji powinna byC ustawiona na najwyzszg mozliwg wartosc.
W przypadku duzych odlegtosci lub wysokiego poziomu zakiécen moze by¢ konieczne
zmniejszenie predkosci. Niska predkosc¢ transmisji wydtuza czas odczytu.

Ustawienie kontroli Parzystosci.

Opdznienie (timeout) oczekiwania na odpowiedz (Response).

Zaktadka Rejestry
oM
Port: Wytaczony (Wytgczony, 1, 2)P
Urzadzenie: [adres urzadzenia]®!
Adres: [warto$¢]™

Typ: uint(16bit) (uint (16bit), int (16bit), uint (32bit), uint (32bit) sw, int (32bit), int (32bit)
sw, float (32bit), float (32bit) sw, int (64bit), double (64bit))[!

Numer kanatu pomiarowego modutu. Kazdy z modutéw zapewnia 25 kanatéw
pomiarowych, ktérych numeracja pozwala na tatwe przypisanie odpowiedniego
pomiaru do danego kanatu wyswietlanego.
Numer wykorzystywanego portu. Kazdy modut posiada dwa aktywne porty.
Adres czujnika lub urzgdzenia (urzgdzenie slave), z ktérego majg by¢ odczytywane
wyniki pomiaréw.
Nalezy ustawi¢ numer rejestru, z ktérego bedg odczytywane dane. Dostepny format
3xxxx [ 3xxxxx lub 4xxxx [ 4xxxxx, gdzie: 3 — Input register, 4 — Holding register,
XXXX [ Xxxxx — czterocyfrowy / pieciocyfrowy adres. Warto$¢ nalezy podac¢ w systemie
dziesietnym. Wiecej informaciji w rozdziale PROTOKOr. TRANSMISJI MODBUS RTU
[ MODBUS TCP.

UWAGA! Karta umozliwia grupowanie rejestrow, co przyspiesza transmisje danych.
Jesli dla jednego urzgdzenia zachowano kolejnos¢ adresow dla kolejnych
rejestrow oraz tak dobrano warto$¢ w polu Typl®, Ze suma warto$ci Adresu
i Typu sg kolejnymi liczbami, to podczas jednego zapytania mozna uzyskac
wartosc¢ dla kilku kolejnych rejestrow.

Wybor z rozwijalnej listy jednego z 10 dostepnych formatéw, gdzie: uint — liczba
catkowita bez znaku (unsigned integer), int — liczba catkowita ze znakiem (signed
integer), float — liczba zmiennoprzecinkowa pojedynczej precyzji (single precision
floating point), double — liczba zmiennoprzecinkowa podwdjnej precyzji (double
precision floating point), sw — zamiana kolejnosci rejestrow (swapped format). Wiecej
informacji w podrozdziale Typy danych. Nalezy wybra¢ format zgodny ze specyfikacjg
czytanego czujnika lub urzadzenia.
Pozostate parametry karty ustawiane sg w zakfadce kanaty.

e 1HRT

Zaktadka Ogolne

Zaktadka umozliwia dokonanie podstawowych ustawien zwigzanych z komunikacjg
rejestratora z innymi urzgdzeniami w standardzie HART.

Master: Primary (Primary, Secondary)™
Rezystor 250 Q: Wytaczony (Wytgczony, Wigczony)?!
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Preambuta: [warto$¢] BF!

Urzadzenie moze by¢ skonfigurowane jako Primary Master lub jako Secondary Master.
Rezystor wewnetrzny 250 Q domysinie jest Wyfgczony. Rezystor jest witgczany przy
pomocy ustawienia w zaktadce Ogdlne. Rezystor wewnetrzny jest automatycznie
odtgczany w przypadku zaniku zasilania urzgdzenia. Je$li wystepuje potrzeba
zachowania pradu petli w przypadku zaniku napiecia zasilania, to nalezy stosowac
rezystor zewnetrzny R250 Q.

Nalezy podac ilo$¢ bajtow preambuty (domysinie 5 B).

Zaktadka Urzadzenia

Zaktadka umozliwia zdefiniowanie urzgdzen podigczonych do rejestratora. W
przypadku urzgdzen w rev 5, rev 6 i rev 7 konieczna jest znajomosc¢ adresu dtugiego
urzgdzenia (mozliwo$¢ pobrania adresu dtugiego w oknie Ogolne, w zaktadce Serwis).

Tryb: Wylaczony (Wigczony, Wytgczony)M
Adres: [adres urzadzenia]@

Dla podigczonego urzgdzenia nalezy ustawi¢ tryb Wigczony. Jesli czujnik lub
urzgdzenie potgczone z rejestratorem zostanie odtgczone, zaleca sie wytgczenie
urzgdzenia (zmiana w ustawieniach Kanatéw oraz w zaktadce Zmienne nie jest
wymagana); po ponownym podigczeniu czujnika nalezy wigczy¢ urzgdzenie.

Adres czujnika lub urzadzenia, z ktérego majg by¢ odczytywane wyniki pomiaréw. Dla
urzgdzenia w rev 4 nalezy podac adres krétki (w zakresie 0-15 DEC), dla urzadzenia
wrev 5, wrev 6 lub wrev 7 nalezy podaé¢ adres dtugi urzgdzenia (HEX).

Zaktadka Zmienne

Zaktadka umozliwia zdefiniowanie zmiennych odczytywanych przez rejestrator.

#l1]

Urzadzenie: Wylaczony (Wytgczony, wybor z listy dodanych urzgdzen)?
Typ: PV (PV, SV, TV, FV, DVC)®!

Kod: -- (--, warto$¢)“

Polecenie: 01 (01, 03, 09)B]

Status: Wiaczony (Witaczony, Wytgczony)[®!

Numer kanatu pomiarowego modutu. Modut zapewnia 25 kanatdbw pomiarowych,
ktérych numeracja pozwala na tatwe przypisanie odpowiedniego pomiaru do danego
kanatu wyswietlanego.

Wybdr z listy dodanych urzgdzen (konfiguracja w zaktadce Urzgdzenia). Istnieje
mozliwos¢ przypisania do zmiennej urzgdzenia w trybie Wytgczony.

Typ odczytywanej zmiennej.

Dla zmiennej DVC nalezy poda¢ kod odczytywanej zmiennej.

Polecenie uzywane do odczytu zmiennej. Dla zmiennej PV mozliwos¢ wyboru
polecenia 01 oraz 03. Zmienne SV, TV oraz FV majg zdefiniowane polecenie 03,
zmienna DVC ma zdefiniowane polecenie 09.

Uwaga

Karta umozliwia grupowanie rejestrow, co przyspiesza transmisje danych. Jesli dla kilku
zmiennych odczytywanych z jednego urzgdzenia wybrano komende 03, to podczas jednego
zapytania mozna uzyska¢ wartos¢ dla zmiennych PV, TV, SV oraz FV.
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Wiaczenie lub wytgczenie analizy statusu w odczytywanej ramce HART. Status
Witaczony spowoduje wysSwietlenie wartosci zmiennej w przypadku poprawnego
statusu HART oraz wyswietlenie btedu --ERR-- w przypadku w przypadku btednego
statusu HART (warto$¢ zmiennej nie jest wyswietlana). Status Wyfgczony spowoduje
wyswietlanie odczytanej wartosci zmiennej réwniez w przypadku btednego statusu
przestanego w ramce HART (informacja o btednym statusie jest ignorowana). Dla
zmiennej DVC nie ma mozliwosci wiagczenia analizy statusu. Szczegotowy opis
statusow awarii w rozdziale Symbole awarii dla modutu 1HRT.

Pozostate parametry karty ustawiane sg w zaktadce kanaty.

e OUT6RL

Tryb pracy: Wylaczony (Wytgczony, Normalnie otwarte, Normalnie zamkniete,
Pulsacja)!

W trybie pracy Normalnie otwarte zamkniecie obwodu przekaznika nastepuje
w momencie zgtoszenia zdarzenia (np. przekroczenie progu alarmowo-sterujgcego).
W trybie pracy Normalnie zamkniete — obwod przekaznika jest zamkniety
w spoczynku, a zostaje otwarty z chwilg zgtoszenia. Pulsacja — w chwili zgtoszenia
obwdd przekaznika jest cyklicznie zamykany i otwierany z czestotliwoscig ok. 1 Hz (np.
podtgczony sygnalizator swietiny pulsuje — zgtoszenie alarmu). Po potwierdzeniu przez
uzytkownika obwdd przekaznika pozostaje aktywny, jezeli przekroczenie nie ustgpito
(sygnalizator swieci informujgc o trwaniu przekroczenia). Jezeli przekroczenie ustgpi
— obwdd przekaznika bedzie nieaktywny.

UWAGA! Niezaleznie od wybranego Trybu pracy, po wyigczeniu urzgdzenia oraz

podczas uruchamiania, wyjscia przekaznikowe pozostajg otwarte.

Pozostate parametry karty ustawiane sg w zakfadce kanaty.

e OUT3
Tryb pracy: Wytaczony (Wytgczony, 0-20mA, 4-20mA, 0-24mA, 0-5V, 0-10V)M
Zrédto: Kanat 1 (Kanat 1, .., 30)@

Wartos¢é awaryjna: Wylaczona (Wytgczona, Stata)=!
Ustawienie trybu pracy danego wyjscia na wytworzenie standardowych sygnatow petli
pradowej: 0-20 mA, 4-20 mA, 0-24 mA lub standardowych sygnatow petli napieciowej:
0-5V, 0-10V, (Wytgczony ustawia wyjscie w trybie 0-5V i warto$¢ 0 V).
Wybor kanatu, ktérego wartos¢ zostanie poddana retransmisji. Zakres wyjsciowy moze
by¢ ustawiony jako podzakres retransmitowanego =zakresu kanatu przez
wprowadzenie wartosci procesowej dla minimalnej i maksymalnej wartosci zakresu.
Wartos¢ awaryjna z kanatu zrodtowego moze by¢ retransmitowana jako ,specjalna”,
stata wartos¢ na wyijsciu. Jesli wybrano opcje Wytfgczona, wartos¢ wynosi O,
z wyjatkiem trybu 4-20 mA, gdzie jest ustawiona na 3,6 mA.

Pozostate parametry karty ustawiane sg w zakfadce kanaty.

e PSBATT
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W oknie 1/0O nie jest wymagana dodatkowa konfiguracja modutu. Parametry pracy
modutu automatycznie sg przypisane do kolejnych wirtualnych wejs¢ pomiarowych:

1. Stan natadowania baterii {1; 2; 3}:
— 1 — niski poziom natadowania baterii
— 2 — $redni poziom natadowania baterii
— 3 — wysoki poziom natadowania baterii
UWAGA! Orientacyjny wskaznik natadowania jest zalezny od obcigzenia.
2.  Stan pracy: tadowanie/roztadowywanie {0; 1; 2; 3}:
— 0 — praca z akumulatora (zasilanie zewnetrzne wytgczone)
— 1 —tadowanie wstepne
— 2 —tadowanie zasadnicze
— 3 —tadowanie podtrzymujgce
Napiecie (BATT1+BATT2) [V] (wartos¢ orientacyjna, doktadnosé £5%)
Prad tadowania [A]
Temperatura baterii BATT1 [°C]
Temperatura baterii BATT2 [°C]

o0 kW

Aby wyswietli¢ parametry, nalezy przypisac je do wybranych kanatéw w oknie ustawien
Kanaty. Po wyborze slotu (A, B) nalezy poda¢ wejscie wskazujgce na jeden z wymienionych
wyzej parametrow.

12.3 Ustawienia komunikacji

Okno zostato podzielone na cztery podokna: ustawienia parametréw Ethernet,
ustawienia wysytania wiadomosci E-mail, ustawienia dotyczgce komunikacji Modbus TCP
oraz ustawienia dotyczgce komunikacji RS-485 (przetgczanie zostato zrealizowane za
pomocg zakfadek).

Przyciski zatwierdzenia - oraz anuluj - sg wspolne dla wszystkich okien,
nacisniecie powoduje powrét do Menu Gtéwnego.

——— —
= 30-04-19
m B Komunikacja £n:L1 E 14:48
IEGSREE NSRS Voo e [RSABSEOMI

Serwery
Tryb Adres Opéznienie Czestotliwosc I >
Wiaczony 192.168.0.10:502 5000 2 % %
Wylaczony 192.168.0.10:502 5000 2 g
Wytaczony 192.168.0.10:502 5000 2 g.
Wytaczony 192.168.0.10:502 5000 2 |Z| -

Rys. 12.3 Przyktadowy wyglad okna ustawier - Komunikacja.

12.3.1 Ethernet

W celu poprawnej komunikacji miedzy przyrzadem a systemem nadrzednym nalezy
odpowiednio skonfigurowa¢ wszystkie parametry potrzebne do komunikacii.
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Adres IP: [wartos¢]™
Port Modbus TCP: [wartos¢]®?
Maska: [wartos¢]™

Brama: [wartos$¢]iH!
Podstawowy DNS: [wartos¢]®!
Zapasowy DNS: [wartos¢]E!

[1]: Parametry nalezy ustawi¢ zgodnie z siecig, w ktorej urzgdzenie ma pracowac.

[2]: Zaleca sie ustawienie portu 502, jako dedykowanego do Modbus TCP (port 80 nie jest
dozwolony — zarezerwowany dla serwera WWW urzgdzenia).

[3]: Adres DNS jest niezbedny w przypadku korzystania z funkcji e-mail. Domysine
ustawienia serwera DNS: adres podstawowy 8.8.8.8, adres zapasowy 8.8.4.4.

12.3.2 E-mail

Urzadzenie umozliwia przestanie automatycznych wiadomosci e-mail dotyczgcych
standéw alarméw oraz wartosci licznikow. Przed konfiguracjg zaktadki E-mail nalezy
skonfigurowa¢ zaktadke Ethernet i zapisa¢ zmiany ustawien (nalezy wyjS¢ z menu,
urzgdzenie zostanie uruchomione ponownie). Urzgdzenie musi by¢ podtgczone do sieci.

Wiadomos¢ dotyczgca standéw alarméw wysytana jest po wystgpieniu i ustgpieniu
przekroczenia przynajmniej jednego progu alarmowego (niezbedne jest zaznaczenie opcji
Powiadomienie e-mail, w zakfadce Alarm 1 / Alarm 2, wiecej w rozdziale Ustawienia
Kanatéw). Jesli kilkka progéw alarmowych zostato przekroczonych lub na kilku kanatach
alarm ustgpit w tym samym momencie, urzgdzenie przesle zbiorczg informacje dotyczgca
tych alarméw. Temat wiadomosci e-mail: DL2, ALARM, numer ID, opis urzgdzenia.

Wiadomos¢ dotyczgca stanow licznikow wysytana jest zgodnie z ustawieniami w
zaktadce Raport cykliczny (niezbedne jest zaznaczenie opcji Powiadomienie e-mail, w
zaktadce 21/ 22, wiecej w rozdziale Ustawienia Kanatow). Temat wiadomosci e-mail: DL2,
RP, numer ID, opis urzadzenia.

Zaktadka Ogolne

Nalezy wprowadzi¢ informacje dotyczgce konta e-mail, z ktérego zostang wysytane
wiadomosci. Konto pocztowe musi mie¢ odblokowany serwer wychodzgcy (SMTP). Nalezy
uwzgledni¢ maksymalng ilos¢ wysytanych dziennie wiadomosci dla konta e-mail.

E-mail: [warto$¢]H!

Login: [warto$¢]

Hasto: [wartos$¢]!

Serwer SMTP: [wartos¢]“
SSL (TLSv1.2): [znacznik]®
Port SMTP: [wartosc]®

[1]: Petny adres konta e-mail, z ktérego zostang wystane wiadomosci.
[2]: Login uzywany na serwerze do logowania na konto e-mail.

[3]: Hasto uzywane na serwerze do logowania na konto e-mail.

[4]: Adres serwera SMTP, na ktérym zatozone jest konto e-mail.

[5]: Wigczenie/wytgczenie szyfrowania poczty e-mail.
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[6]: Port serwera SMTP (bez SSL) nalezy zweryfikowa¢ u dostawcy poczty (standardowo
uzywane sg porty 587 lub 25, (z SSL) port 465.

Zaktadka Odbiorcy

W tabeli nalezy poda¢ adresy e-mail odbiorcow wiadomosci. Nadawca wiadomosci
(zaktadka Ogodlne) moze by¢ odbiorcg wiadomosci.

#1(1, .., 5
E-mail: [wartos¢]®?

[1]: Liczba porzgdkowa, wiadomos¢ moze by¢ wystana do maksymalnie 5 odbiorcow.
[2]: Petny adres e-mail odbiorcy na ktory zostang wystane wiadomosci.

Zaleca sie sprawdzenie poprawnosci konfiguracji potgczenia przy uzyciu przycisku
Testuj polaczenie znajdujgcego sie pod tabelg. Zostanie wyswietlony komunikat dotyczgcy
potgczenia, kolor wskazuje na status potgczenia: zielony — wiadomos¢ wystana poprawnie
do wskazanych odbiorcow, zotty — bigd autoryzacji (nalezy sprawdzi¢ poprawnosé
wprowadzonych danych w zaktadce Ogdlne oraz w zakfadce Odbiorcy), czerwony — btad
potgczenia (nalezy sprawdzi¢ kabel Ethernetowy, potgczenie z siecig oraz ustawienia
Adresu IP, maski i bramy w zaktadce Ethernet).

Wystana na wskazane adresy e-mail testowa wiadomos¢é zawiera model, firmware,
numer seryjny, numer ID oraz opis urzadzenia. Temat wiadomosci: DL2, TEST, numer ID,
opis urzadzenia.

Zaktadka Raport cykliczny

Raport cykliczny zawiera warto$ci i jednostki wybranych licznikébw w momencie wystania
wiadomosci.

Tryb: Wylaczony (Wytgczony, Dzienny, Tygodniowy, Miesieczny)!!
Godzina: 0 (O, .., 23)

[1]: Wiadomosci e-mail mogg by¢ wysytane w Trybie: Dziennym — nalezy wybra¢ Godzine,
Tygodniowym — nalezy wybra¢ Godzine oraz Dzien tygodnia lub Miesiecznym — nalezy
wybra¢ Godzine oraz Dzien miesigca wystania wiadomosci. E-mail zostanie wystany
we wskazanym czasie, bedzie zawiera¢ wartosci i jednostki wartosci mierzonej i
licznikbw w momencie wystania wiadomosci (wartosci przesytane w formie tabeli).

[2]: Wiadomos¢ e-mail jest wysytana o wskazanej petnej godzinie lub kazdorazowo po
uruchomieniu urzgdzenia w ciggu wskazanej godziny. W przypadku btednego
potgczenia z serwerem nastepujg trzy proby wystania raportu w odstepach 5
minutowych.

12.3.3 Modbus TCP (Client)

Urzgdzenie umozliwia odczyt maksymalnie 30 wartosci z dwudziestu urzgdzen,
z wykorzystaniem potgczenia Ethernet (protokét Modbus TCP). W celu poprawnego odczytu
danych niezbedna jest konfiguracja zaktadce Serwery oraz Rejestry.

Odczytane dane mogg by¢ przypisane do kanatu (typ kanatu: Modbus TCP, wiecej
informacji w rozdziale Ustawienia Kanatow).

Zaktadka Serwery
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[1]:

[2]:

[3]:
[4]:

[5]:
[6]:

[1]:

[2]:

[3]:
[4]:

Istnieje mozliwos¢ konfiguracji do 20 niezaleznych serweréw/potgczen.
Tryb: Wiaczony (Wytgczony, Wigczony)i

Adres:[ Adres IP: [wartosc]®!
Port: [wartos¢]™

Opodznienie: [wartos$¢] ms (1000, .., 60000)F!
Czestotliwos$é: [wartosc] s (1, .., 3600)[]

Wigczenie/wytgczenie serwera. Je$li czujnik lub urzgdzenie (urzgdzenie slave)
potgczone z serwerem zostanie odtgczone, zaleca sie wytgczenie serwera (zmiana
w ustawieniach Kanafow oraz Rejestrow nie jest wymagana); po ponownym
podfgczeniu czujnika nalezy wtgczy¢ serwer.

Kolumna Adres umozliwia jednoznaczng identyfikacje dodanego serwera.
Wprowadzone dane wyswietlane sg w formacie Adres IP:Port, np. 192.168.2.15:502.
Parametry nalezy ustawi¢ zgodnie z siecig, w ktdrej urzgdzenie ma pracowac.

Zaleca sie ustawienie portu 502, jako dedykowanego do Modbus TCP (port 80 nie jest
dozwolony — zarezerwowany dla serwera WWW urzgdzenia).

Opdznienie (timeout) oczekiwania na odpowiedz (Response).

Czestotliwos¢ wysytania zapytania (Query). Jesli kilka czujnikow jest podtgczonych do
jednego serwera, to wartos¢ wprowadzona w polu Czestotliwo$¢ okresla czas miedzy
zapytaniami o kolejne czujniki.

Zaktadka Rejestry
#1(1, .., 30)W
Server: [warto$¢] (Wytgczony, wybor z listy dodanych serwerow)i?!
Urzadzenie: [adres urzadzenia] (1, .., 247) &
Adres: [warto$¢]

Typ: uint(16bit) (uint (16bit), int (16bit), uint (32bit), uint (32bit) sw, int (32bit), int (32bit)
sw, float (32bit), float (32bit) sw, int (64bit), double (64bit))?!

Liczba porzgdkowa, numer od 1 .. 30. Jesli kilkka czujnikow jest podtgczonych do
jednego serwera, zapytanie jest wysytane do czujnikdw w kolejnosci wynikajgcej
z numeru liczby porzgdkowej.

Wybdr z listy dodanych serweréw (konfiguracja w zakfadce Serwery). Istnieje
mozliwos¢ przypisania do rejestru serwera w trybie Wytgczony.

Adres Modbus RTU czujnika lub urzgdzenia (urzgdzenie Slave).

Nalezy ustawi¢ numer rejestru urzgdzenia, z ktérego bedg odczytywane dane.
Dostepny format 3xxxx / 3xxxxx lub 4xxxx / 4xxxxx, gdzie: 3 — Input register,
4 — Holding register, xxxx / xxxxx — czterocyfrowy / pieciocyfrowy adres. Wartosc¢
nalezy poda¢ w systemie dziesietnym. Wiecej informacji w rozdziale PROTOKOL
TRANSMISJI MODBUS RTU / MODBUS TCP.

UWAGA! Mozliwe jest grupowanie rejestréw, co przyspiesza transmisje danych. Jesli
dla jednego urzgdzenia zachowano kolejnos¢ adreséw dla kolejnych
rejestrow oraz tak dobrano warto$¢ w polu Typl®, Ze suma warto$ci Adresu
i Typu sg kolejnymi liczbami, to podczas jednego zapytania mozna uzyskac
wartosc¢ dla kilku kolejnych rejestréw w ramach jednej ramki komunikacji.
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[5]: Wybor z rozwijalnej listy jednego z 10 dostepnych formatow, gdzie: uint — liczba
catkowita bez znaku (unsigned integer), int — liczba catkowita ze znakiem (signed
integer), float — liczba zmiennoprzecinkowa pojedynczej precyzji (single precision
floating point), double — liczba zmiennoprzecinkowa podwdjnej precyzji (double
precision floating point), sw — zamiana kolejnosci rejestrow (swapped format). Wiecej
informacji w podrozdziale Typy danych. Nalezy wybra¢ format zgodny ze specyfikacjg
czytanego czujnika lub urzadzenia.

12.3.4 RS-485 COM

Ustawienia portu RS-485 w urzgdzeniu muszg odpowiada¢ ustawieniom urzgdzenia
nadrzednego (Master).

Predkos$é: 19200 (1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200)H
Parzystosé: NONE (NONE, EVEN, ODD)?
Adres ModbusRTU: 1 (1, 2, .., 247)E]

[1]: Predko$¢ transmisji powinna by¢ ustawiona na najwyzszg mozliwg wartosc.
W przypadku duzych odlegtosci lub wysokiego poziomu zakiécen moze by¢ konieczne
zmniejszenie predkosci. Niska predkosc¢ transmisji wydtuza czas odczytu.

[2]: Ustawienie kontroli Parzystosci.

[3]: W standardzie RS-485 do linii transmisji danych moze by¢ podtgczonych do 32
nadajnikéw/odbiornikow. Kazde urzadzenie typu ,slave” ma przydzielony inny adres.

Wigcej informacji dotyczacych typow danych, rejestréw i adresow Modbus w rozdziale
PROTOKOL TRANSMISJI MODBUS RTU / MODBUS TCP.

12.4 Ustawienia Kanatéw

Wyboér numeru kanatu dokonywany jest za pomocg rozwijalnej listy w lewym gérnym
rogu ekranu. Opis kanatu mozna edytowaé po nacisnieciu na obecny w polu Opis. Zostanie
wtedy wyswietlona klawiatura ekranowa.

W oknie znajduje sie szes¢ zakladek, umozliwiajgcych konfiguracje kanatu: Wejscia,
Ogodlne, Alarm 1, Alarm 2, 21, 2.

Wszystkie ustawienia poszczegdélnych kanatéw moga by¢é kopiowane
I i wklejane do innego kanatlu pomiarowego. Szczegétowe informacje
n w rozdziale Kopiowanie ustawien kanatéw.
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[1]:

[2]:

[3]:

[4]:

= = 11-02-22
I I » & Kanaty EALl @ 09:34

Kanat 1 v Opis [ Channel 1 J
G o memi | memz 3@
Typ kanatu Pomiarowy hd s
Wejscie pomiarowe A W 1 w  IN6I(24V) g-
Charakterystyka Liniowa v %_
[ 40000mA || 0.0000 ] gr
| 200000mA || 125000000 | -

Rys. 12.4 Przyktadowy wyglad okna ustawien kanatu typu Modbus TCP - Kanaty.

12.4.1 Wejscia
W zaleznosci od wyboru typu kanatu dostepne sg odpowiednie ustawienia:

Typ kanalu: Wylaczony (Wytaczony, Pomiarowy, Obliczeniowy, Modbus TCP
Demo(TEST))

Wejscie pomiarowe!?: Karta: A (A, B, M)
Numer wejscia: 1 (1, 2, 3, 4, 5, 6, CJC °C, CJC °F)El

Charakterystyka: Liniowa (Liniowa, w zaleznosci od rodzaju modutu)

Mozliwe ustawienia , Typu kanatu”: Wytgczony — kanat jest wytgczony i niewyswietlany,
Pomiarowy — zmierzona warto$¢ procesowa z modutu wejsciowego powinna zostac
przypisana do kanatu, Obliczeniowy — nalezy wprowadzi¢ formute matematyczng
uzywang do obliczeh — szczegdty w rozdziale Kanaty obliczeniowe, Modbus TCP —
nalezy wybra¢ z listy wejscie pomiarowe, skonfigurowane w oknie ustawien
Komunikacja, zaktadka Modbus TCP, Demo(TEST) — wartos¢ funkcji sin (t) jest
generowana wirtualnie, umozliwiajgc np. test komunikacji bez zastosowanych
sygnatoéw wejsciowych.

Dla ,Typu kanatu” Pomiarowy: rozwijana lista pozwala na wybér odpowiedniego slotu
karty pomiarowej, po dokonaniu wyboru po prawej stronie od listy wyswietlone
zostanie oznaczenie modutu, utatwiajgce jego identyfikacje. Dla , Typu kanatu” Modbus
TCP: rozwijalna lista pozwala na wybdr odpowiedniego czujnika/  urzadzenia
(potgczenie Ethernet); w celu umozliwienia identyfikacji opis zawiera: liczbe
porzgdkowa rejestru, adres urzgdzenia oraz informacje o serwerze: Adres IP:Port.
Dla ,Typu kanatu” Pomiarowy: rozwijana lista pozwala na wyboér odpowiedniego
numeru wejscia karty pomiarowej, do ktérego przypisany ma by¢ dany kanat. Dla
modutu INGT oraz IN6 mozliwe jest wybranie wirtualnego wejscia pomiarowego CJC°C
lub CJC°F. Do wejs¢ CJC przypisany jest pomiar temperatury wykonany czujnikiem
wewnetrznym. Pomiar moze by¢ wykorzystywany do kompensaciji temperatury spoiny
odniesienia jesli termopary sg podtgczone bezposrednio do tgczdéwki modutu.
Typowo charakterystyka ustawiona jest jako Liniowa. Mozliwe sg réwniez inne opcje
(np. Charakterystyka uzytkownika), w zaleznosci od typu modutu. Przyktadowo, dla
modutu RTD dostepne sg charakterystyki poszczegdlnych typdw czujnikow. Dla
kanatu CJC°C lub CJC°F charakterystyka typowo ustawiana jest jako 1:1. Mozliwe jest
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[1]:
[2]:

[3]:

[4]:

wykonanie kalibracji poprzez wprowadzenie charakterystyki Uzytkownika, ktéra
uwzglednia zmiany temperatury w poszczegolnych zakresach temperaturowych lub
charakterystyki Liniowej, ktora podnosi lub obniza mierzong temperature o statg,
wskazang ilos¢ stopni. Nalezy pamieta¢ o ustawieniu jednakowej jednostki dla
temperatury mierzonej i temperatury zimnych koncow.

12.4.2 Ogblne
= = 12-02-24
m & Kanaty &1 @ 16:30
Kanat 1 h 4 Opis [ Kanat 1 ]

Jednostka :] Rozdzielczosé 0.0 hd

Wartos¢ awaryjna Whytaczona v

Trend min. Trend maks.

Rys. 12.5 Przyktadowy wyglad okna ustawien ogdinych kanatu - Kanaty.

>

—— o

Podstawa czasu /s W Archiwizacja 3
—_—— =

Filtr Whytaczony W Powiadomienie e-mail [z
o

=

=]

=

Jednostka: [Brak] (tekst)i

Podstawa czasu: - [ /s, /m, /h]2
Rozdzielczosé: 0 (0, 0.0, 0.00, 0.000, 0.0000)!
Filtr: Wytaczony (Wytgczony, 2s, 5s, 10s, 20s, 30s, 1min, 2min, 3min, 5min)

Archiwizacja: Odznaczona (Odznaczona, Zaznaczona)®!
Wartos¢é awaryjna: Wytaczona (Wytagczona, Stata [warto$c])[®!

Powiadomienie e-mail: Odznaczona (Odznaczona, Zaznaczona)!’l
Skala trendu:

Trend min.: [Warto$¢]®
Trend maks.: [Wartos$¢]®

Jednostka ma charakter wylgcznie informacyjny. Uzytkownik moze wpisa¢ dowolny
cigg znakodw, ktory nie ma wptywu na wyniki zmierzone/obliczone przez urzadzenie.
.,Podstawa czasu” ma kluczowe znaczenie dla pomiarow przeptywu i obliczen
licznikow. Niezaleznie od wpisanej ,Jednostki” to ustawiona wartos¢ w polu ,Podstawa
czasu” determinuje obliczenia licznikéw i przeptywu zgodnie z ustawieniem: /s (na
sekunde), /min (na minute), /h (na godzine).

Rozdzielczos¢ okresla ilos¢ miejsc dziesietnych w wyswietlanym wyniku. Ustawienie
zbyt duzej rozdzielczosci jest niecelowe, gdyz nie zwiekszy doktadnosci pomiaru (np.
dla pomiaru czujnikiem Pt100 trzy miejsca po przecinku nie spowodujg pomiaru
z doktadnoscig do 0,001 °C). Jednak w przypadku wigczenia filtra o odpowiednio duzej
statej czasowej i rozsgdnym zwiekszeniu rozdzielczosci mozna uzyskac informacje
o tendenciji zmian.

Funkcja filtr umozliwia ,wygtadzenie” gwattownych skokéw mierzonej wartosci lub
eliminacje tta szuméw pomiarowych. Zbyt duza wartos¢ statej czasowej filtru moze
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[5]:

[6]:

spowodowac zafatszowanie obrazu zmian mierzonej wielko$ci poprzez ,ztagodzenie”
zboczy narastania lub opadania, a nawet wyeliminowanie krotkotrwatego impulsu.
Warto$¢ statej czasowej filtru nalezy odpowiednio dobra¢ do maksymalnej szybkosci
Zmian mierzonego procesu.

Umozliwia wigczenie/wytgczenie archiwizacji wynikow pomiaréw danego kanatu.
Zaznaczenie okienka rownoznaczne jest z wtgczeniem archiwizaciji.

Wartos¢ awaryjna jest stalg warto$cig wyswietlang zamiast wyniku pomiaru,
w przypadku awarii sygnatu wejsciowego lub gdy wynik obliczen jest poza zakresem.
Dodanie wartosci mierzonej do wiadomosci e-mail wysytanej w formie raportu
cyklicznego (ustawienia E-mail).

Umozliwia ustawienie zakresu wysSwietlanej skali na wykresie trendéw w oknie
pojedynczego wyniku.

12.4.3 Alarm
Tryb: Wytaczony (Wytgczony, Gorny, Dolny)i
Typ: Alarm (Sterowanie, Alarm)i?
Poziom: [Brak] (tekst)B!
Histereza: [Brak] (tekst)X
Kolor: Wytaczony (Wytgczony, Zielony, Zotty, Czerwony)®!
Wyijscie: -- (--, A, B, M)[¢l
Zmiana czestotliwosci archiwizacji: Odznaczona (Odznaczona, Zaznaczona)!’l
Archiwizacja zdarzenia: Odznaczone (Odznaczone, Zaznaczone)®!
Powiadomienie e-mail: Odznaczone (Odznaczone, Zaznaczone)

Tryb pracy progu moze by¢ ustawiony jako Gérny (aktywny powyzej wartosci poziomu)
lub Dolny (aktywny ponizej wartosci poziomu).

Ustawienia ,Typu”: Alarm (nazywany réwniez typem zatwierdzanym) umozliwia
sygnalizacje powiadomienia o alarmie z procedurg potwierdzenia; Sterowanie
(nazywany rowniez typem niezatwierdzanym) umozliwia wskazanie stanu progu lub
uzycie wyjs¢ przekaznikowych w celu ustawienia prostej regulacji witgczania /
wytgczania (np. ogrzewania lub chtodzenia)

Wartos¢ poziomu progu alarmowego wprowadza sie w jednostkach mierzonej
wielkosci dla danego kanatu pomiarowego.

Wartosc histerezy jest réznicg pomiedzy poziomem przekroczenia progu a powrotem.
Wartos¢ histerezy progu wpisuje sie w jednostkach mierzonej wielkosci dla danego
kanatu pomiarowego. Przyktadowo, dla progu gérnego, poziom 48 °C i histereza 0,5
°C oznacza, ze przekroczenie nastgpi powyzej wartosci 48 °C, a powrét do stanu
wyjsciowego ponizej 47,5°C (48-0,5). W przypadku progu dolnego, poziomu -15 °C
i histerezy 0,2°C — przekroczenie nastgpi ponizej -15 'C, a powrét powyzej -14,8 °C ( -
(15-0,2)).

Kazdy alarm/prég kontrolny moze mie¢ przypisany kolor: Zielony, Zoéfty lub Czerwony.
Przekroczenie danego progu sygnalizowane jest przez zmiane koloru wyswietlania
wyniku na kolor przypisany do danego alarmu.

Rozwijana lista umozliwia wybor odpowiedniego modutu i wyjscia do ktérego
podtgczony jest wykorzystywany przekaznik wyjsciowy. Po dokonaniu wyboru, pod
listg, wyswietlone zostanie oznaczenie modutu, utatwiajgce jego identyfikacje.
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[7]:

[8]:
[O]:

[1]:

[2]:
[3]:

[4]:
[5]:
[6]:

Przekroczenie progu alarmowo-sterujgcego moze sterowacé archiwizacjg wynikow
pomiarow. Archiwum moze mieC zaprogramowane dwie rozne czestosci rejestracii.
Przekroczenie progu moze przetgcza¢ z Czestos¢ zapisu | na Czestos$¢ zapisu Il —
szczegotowe informacje o czestosciach zapisu warto$ci do archiwum w rozdziale
Ustawienia archiwum.

Zaznaczenie tej opcji wtgcza archiwizacje przekroczen progow alarmowo-sterujgcych
do pliku zdarzen.

Zaznaczenie tej opcji witgcza funkcje informowania o przekroczeniach oraz
o ustgpieniach przekroczen progéw alarmowo-sterujgcych przy pomocy wiadomosci
e-mail (ustawienia E-mail). Wiadomos¢ o ustgpieniu alarmu zostanie wystana
automatycznie dla typu alarmu sterowanie, dla typu alarm po potwierdzeniu alarmu.

12.4.4 Liczniki

Tryb: Wylaczony (Wytgczony, Niekasowalny, Kasowalny, Dzienny, Tygodniowy,

Miesieczny)M!

Jednostka: [Brak] (tekst)i?

Mnoznik: 1 (0.001, 1, 1000)F!
Rozdzielczosé: 0 (0, 0.0, 0.00, 0.000, 0.0000)™

Archiwizacja: Odznaczona (Odznaczona, Zaznaczona)®

Powiadomienie e-mail: Odznaczone (Odznaczone, Zaznaczone)[6l

Kazdy licznik moze by¢ ustawiony w jednej z szesciu pozycji: Wytgczony — wartosci
nie sg zliczane, Kasowalny — uzytkownik ma mozliwos¢ w dowolnym momencie
wyzerowania licznika, Niekasowalny — uzytkownik nie ma mozliwosci zerowania
licznika, Dzienny — licznik kasuje sie co 24 godziny, Tygodniowy — licznik kasuje sie
po uptywie tygodnia, Miesieczny — licznik kasuje sie po uptywie miesigca.

Jednostka ma charakter wyfgcznie informacyjny. Uzytkownik moze wpisa¢ dowolny
cigg znakow, ktory nie ma wptywu na wyniki zmierzone / obliczone przez urzgdzenie.
Mnoznik umozliwia przemnozenie wynikdw pomiaréw przez jedng z trzech wartosci
wybieranych z listy. Np. jezeli podtgczony do urzgdzenia przeptywomierz mierzy
przeptyw w m3/s, a uzytkownik chce, aby wynik wyswietlany byt w dm?3/s nalezy ustawic¢
mnoznik na wartos¢ 1000. W odwrotnej sytuacji, kiedy pomiar dokonywany bytby
w dm?/s, a uzytkownik chciatby alby wartosci zliczane przez licznik wyswietlane byty
w m3/s nalezy ustawi¢ wartos¢ mnoznika jako 0.001.

UWAGA! Nalezy pamietaé, ze ustawienie wartosci mnoznika nie determinuje
wyswietlanej jednostki i odwrotnie.

llos¢ wyswietlanych miejsc dziesietnych. Nie wptywa na doktadnos¢ naliczania i moze
by¢ zmieniona w dowolnym momencie bez wptywu na stan licznika.

Umozliwia wigczenie/wytgczenie archiwizacji licznika. Zaznaczenie okienka
réwnoznaczne jest z wtgczeniem procesu archiwizaciji.

Dodanie wartosci licznika do wiadomosci e-mail wysytanej w formie raportu
cyklicznego (ustawienia E-mail).

W przypadku niektérych modutéw wyglad poszczegélnych zaktadek moze
nieznacznie réznic¢ sie od opisanych powyzej.
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12.5 Ustawienia Ekranéw

Okno ustawien ,Ekrany” umozliwia zmiane parametrow wyswietlania okna Tabele
Wynikow oraz okna Trendy. Zaktadki umozliwiajg przetgczanie pomiedzy ekranami
ustawien. Przetgczanie pomiedzy poszczegolnymi ustawieniami tabel/trendéw odbywa sie
przy pomocy rozwijanej listy umieszczonej w lewej, gornej czesci ekranu. Istnieje mozliwos¢
zdefiniowania do 6 tabel i 6 okien trendow. Kazda tabela/trend moze posiada¢ wtasng
dowolng nazwe. Zmiana jest mozliwa po nacisnieciu aktualnej w polu Opis.

W przypadku, gdy dla danego trendu/tabeli nie jest ustawiona Zzadna wyswietlana
warto$¢, dany trend/tabela nie bedzie wyswietlana w oknie Tabele Wynikéw oraz w oknie

Trendy. Przyciski zatwierdzenia B oraz anuluj X sg wspolne dla obu okien,
nacisniecie powoduje powrét do Menu Gtéwnego.

12.5.1 Tabele

@z 5 210218
I I » & Ekrany % E 12:20

Tabela 2 v Opis [ Poziom wody ]
Kanat 7: PV Kanat 7: Minimum Kanat 7: Maksimum ‘E
Kanat 8: PV Kanat 8: Minimum Kanat 8: Maksimum g
Kanat 9: PV Kanat 2: Minimum Kanat 9: Maksimum :%
Kanat 10: PV Kanat 10: Minimum Kanat 10: Maksimum §:
Kanat 17: PV Kanat 17: Minimum Kanat 17: Maksimum

Rys. 12.6 Przyktadowy wyglad okna ustawiern Ekranow (edycja ekranu Tabele Wynikéw).

W lewej, gornej czesci okna znajduje sie rozwijana lista, z ktérej nalezy wybra¢ Tabele,
ktéra bedzie modyfikowana. Po prawej stronie od listy wyboru znajduje sie pole Opis, w
ktérym tabeli mozna nadac¢ dowolng nazwe, jednak nie dtuzszg niz 20 znakow.

Ponizej znajduje sie zarys tabeli. Niezaprogramowane komorki oznaczone sg napisem
— Wytaczony. Zmiana wyswietlanych wartosci jest mozliwa po nacisnieciu odpowiedniegj
komorki tabeli. Nalezy wybra¢ odpowiedni kanat (od 1 do 30) i typ prezentowanej wartosci:
PV — wartosc¢ biezgca, Maksimum — wartos¢ maksymalna, Minimum — wartos¢ minimalna,
>1 —licznik nr 1, >2 — licznik nr 2.
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12.5.2 Trendy
— :fh: 5 21-02-18

I I » & Ekrany % E 12:21

Trend 1 v Opis [ Temperatury ]

Maksimum 30.0000

Minimum 10.0000
T i Breoaaed

Kanat 6 hd - Whytaczony v -
Wytaczony v - Wytaczony v -

g
o
3.
=
=
o gl
=
QO
—+
o
=

Rys. 12.7 Przyktadowy wyglad okna ustawien Ekrany (edycja ekranu Trendy).
W lewej, gornej czesci okna znajduje sie rozwijana lista, z ktorej nalezy wybrac jeden
z szesciu dostepnych wykreséw, ktory bedzie modyfikowany. Po prawej stronie od listy
wyboru znajduje sie pole Opis, w ktérym kazdemu wykresowi mozna nada¢ dowolng nazwe,
jednak nie dtuzszg niz 20 znakow.

Dla kazdego z okien wykresow istnieje mozliwosé zaprogramowania do 6 linii trendu,
kazdej z nich przypisany jest inny kolor. W celu zaprogramowania linii, z rozwijanych list
(znajdujgcych sie obok poszczegdlnych pdl koloréw) nalezy wybra¢ odpowiedni kanat.
Ponadto, mozliwe jest zdefiniowanie wartosci maksymalnej i minimalnej danego trendu.

12.6 Ustawienia Archiwum

Okno podzielone jest na dwie czesci. Gérna czes¢ okna umozliwia zmiane ustawien
pracy archiwum za pomocg rozwijalnych list.

Ly —
21-07-20
Archi
I I » & refwum Lml -,
Plik archiwum Miesieczny v
Czestos¢ zapisu arch. gtéwnego I: 5s w |l 2s v
Czestosc zapisu arch. licznikow 1 min hd >
ol Q-
=
Karaty 1-10 EEENNENNEN =
o
Kanaly 11-20 Bl ([
=)
Kanaly 21-30 O e

Rys. 12.8 Przyktadowy wyglad okna ustawien Archiwum.

Pliki archiwum: Dzienny (Dzienny, Tygodniowy, Miesieczny)!!

Czestos¢ zapisu arch. gtéwnego

I: 2s (2s, 5s, 10s, 15s, 30s, 1min, 5min, 10min, 15min, 30min, 1h, 2h, 4h, 12h, 24h)
Il: 2s (2s, 5s, 10s, 15s, 30s, 1min, 5min, 10min, 15min, 30min, 1h, 2h, 4h, 12h, 24h)&
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Czestos¢ zapisu arch. licznikédw: 1min (1min, 5min, 10min, 15min, 30min, 1h, 2h, 4h,
12h, 24h)H

[1]: Pliki archiwum tworzone sg w systemie dziennym, tygodniowym lub miesiecznym.

[2]: Podstawowa czestos¢ zapisu (1). Czestos¢ zapisu do archiwum powinna by¢ wtasciwie
dobrana do procesu pomiarowego. Zbyt czesty zapis powoduje zgromadzenie duzej
ilosci wynikdw, co utrudnia analize danych. Z kolei zbyt rzadki zapis moze
spowodowac utrate szybkich zmian wielkosci mierzonych.

[3]: Druga czesto$¢ zapisu (ll) jest uzywana w przypadku sterowania zapisem od
przekroczenia progdéw alarmowo-sterujgcych (zobacz rozdziat Alarm).

[4]: Czestos¢, z jakg zapisywany jest stan licznikéw do pliku archiwum.

W dolnej czesci okna wyswietlane sg Wartosci procesowe oraz Liczniki, przetgczanie
pomiedzy oknami odbywa sie za pomocg zaktadek.

Wartosci procesowe
Okno wyswietla aktualny stan zapisu do archiwum wartosci procesowych. Kolor szary
oznacza, ze wartosc¢ nie jest archiwizowana, zielony oznacza archiwizacje.

Liczniki
Okno wys$wietla aktualny stan zapisu do archiwum licznikow. Kazdy prostokat

podzielony jest na dwie czesci, odpowiadajgce kolejno Licznikowi 1 i Licznikowi 2 dla
kazdego kanatu. Kolor szary oznacza brak archiwizacji, zielony oznacza archiwizacje.

W oknie Archiwum wys$wietlana jest jedynie informacja dotyczgca wigczonego lub
wylgczonego procesu archiwizacji. Wtgczenie lub wytgczenie archiwizacji mozliwe jest
w oknie ustawien Kanatow (wiecej informacji w rozdziale Ustawienia Kanatéw). W oknie
mozliwe jest zablokowanie mozliwo$ci sterowania procesem archiwizacji przez Uzytkownika
(Start/Stop przez Uzytkownika).
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13 ARCHIWUM

13.1 Rozpoczecie, wznowienie i zatrzymanie archiwizacji

Okno Archiwum wyswietlane jest po nacisnigciu ikony . na rozwijalnym pasku menu.
Za pomocg przyciskow funkcyjnych mozliwe jest rozpoczecie, wznowienie lub zatrzymanie
procesu archiwizaciji.

W lewym dolnym rogu ekranu znajdujg sie przyciski funkcyjne, ktére mogg uruchomic
lub zatrzymaé - archiwizacje.

Utworzenie nowego archiwum jest mozliwe po zatrzimaniu aktualnego procesu

archiwizacji. Nastepnie, nalezy nacisng¢ przycisk . Po utworzeniu nowego
pliku archiwum nalezy ponownie uruchomi¢ archiwizacje (wcisng¢ przycisk START).

l Wylaczenie zasilania przyrzadu moze spowodowaé brak zapisu kroétkiego,
koncowego okresu archiwizacji (ok. 1 minuty).

13.2 Ustawienia archiwum

Ustawienia archiwum dostepne sg po wybraniu ikony . z rozwijalnego paska menu,
a nastepnie ikony archiwum. Szczegdéty w rozdziale Ustawienia archiwum.

13.3 Typy plikow archiwum

Urzadzenie zapisuje trzy typy plikow archiwum:

e Archiwum danych (organizacja nazwy pliku: YYADXX.csv)
e Archiwum licznikow (organizacja nazwy pliku: YYATXX.csv)
e Archiwum zdarzen (organizacja nazwy pliku: YYAEXX.csv)

XX - numer pliku archiwum, numeracja zaczyna sie od 01 i konczy na 99. W przypadku
przekroczenia liczby 99 numeracja ponownie zaczyna sie do 01.

YY - ID urzadzenia, wartos¢ zgodna z ustawieniami uzytkownika, w przypadku zmiany 1D
zostanie zatozony nowy plik.

Kazde archiwum zapisywane jest zgodnie z formatem *.csv (standardowy format tekstu
arkusza kalkulacyjnego).

13.4 Sposob tworzenia plikéw archiwum

Plik archiwum tworzony jest w nastepujgcych przypadkach:

e utworzenie nowego pliku przez uzytkownika,

e zgodnie z ustawionym parametrem, cyklicznie (dzienny, tygodniowy, miesieczny),
e zmiana parametrow, wymuszajgca zatozenie nowego pliku.

Nowy plik archiwum jest zaktadany w przypadku braku pliku archiwum.

13.5 Czestotliwos¢ zapisu rekordow

Rekordy archiwum danych sg zapisywane co: 2s,5s,10s, 15s, 30 s, 1 min, 5 min, 10
min, 15 min, 30 min, 1 h, 2 h, 4 h, 12 h, 24 h, zgodnie z ustawieniami (wiecej informaciji
w rozdziale Ustawienia archiwum).
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Rekordy w archiwum licznikéw sg co: 1 min, 5 min, 10 min, 15 min, 30 min, 1 h, 2 h, 4 h,
12 h, 24 h, zgodnie z ustawieniami (wiecej informacji w rozdziale Ustawienia archiwum).

Rekord w archiwum zdarzen zapisywany jest w momencie wystgpienia zdarzenia (np.
wigczenie/wytgczenie zasilania, przekroczenie alarmu, zmiana parametréw urzgdzenia,
logowanie uzytkownika).

13.6 Organizacja plikéw archiwum
Kazde archiwum posiada w nagtéwek, zawierajgcy nastepujgce informacje:

DEVICE MODEL, FW VERSION, SERIAL NUMBER, ID, NUMBER OF ROW, ARCHIVE
TYPE, CRC1
DEVICE MODEL  — model urzgdzenia, dla DL2 to DL2

FW VERSION — wersja firmware w ktorej archiwum zostato utworzone, aktualizacja
firmware skutkuje utworzeniem nowego pliku archiwum

SERIAL NUMBER — numer seryjny urzgdzenia
ID — ID urzadzenia
NUMBER OF ROW - informacja o ilosci wierszy w nagtowku

ARCHIVE TYPE  —typ archiwum: DATA (archiwum danych), EVENT (archiwum
zdarzen), TOT (archiwum licznikdw)

CRC1 — kontrola CRC

Pliki archiwum danych i licznikdw posiadajg dodatkowy nagtéowek, ktéry zawiera
informacje na temat ustawionych parametréw (wybrane kanaty, opis, jednostke itp.).

13.6.1 Archiwum danych
Organizacja dodatkowego nagtéwka w pliku archiwum danych:
CHANNEL, DESCRIPTION, UNIT, INPUT TYPE, INPUT NO

CHANNEL — numer kanatu

DESCRIPTION — opis kanatu, zalezny od ustawien w urzgdzeniu

UNIT — jednostka przypisana do kanatu

INPUT TYPE — typ wejscia pomiarowego przypisany do kanatu: ME (pomiarowy),
CO (obliczeniowy), RE (Modbus TCP), DE (Demo(TEST)),
-- (wytgczony).

INPUT NO — dla kanalu Pomiarowego numer przypisanego wejscia

pomiarowego: XY (X — numer modutu, Y — numer wejscia w

module); dla typu kanatu Modbus TCP: numer rejestru (1 .. 30); dla

typu kanatu Obliczeniowego, Demo(TEST) oraz Wytgczonego: --.
Organizacja rekordéw zapisanych w pliku archiwum danych:

DATE, TIME, DST,CH1,CH2, ..., CH 30, CRC

DATE — data zapisu rekordu w formacie RR-MM-DD

TIME — czas zapisu rekordu w formacie GG:MM:SS

DST — informacja o wtgczonym czasie letnim (1) lub zimowym (0)
CH X — wartos$¢ (X — numer kanatu od 1 do 30)

CRC2 — kontrola CRC
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13.6.2 Archiwum licznikow

Organizacja dodatkowego nagtéwka w pliku archiwum licznikéw:

CHANNEL, DESCRIPTION, TOTALIZER 1 TYPE, TOTALIZER 1 UNIT, TOTALIZER 2
TYPE, TOTALIZER 2 UNIT

CHANNEL — numer kanatu

DESCRIPTION — opis kanatu, zalezny od ustawien w urzgdzeniu

TOTALIZER 1 TYPE/ —tryb licznika: ‘ * — wytgczony; ‘1’ — niekasowalny; ‘2’ — kasowalny;
TOTALIZER 2 TYPE ‘3’ — dzienny; ‘4’ — tygodniowy; ‘5’ — miesigczny

TOTALIZER 1 — jednostka przypisana do licznika
UNIT/ TOTALIZER
2 UNIT

Organizacja rekordow zapisanych w pliku archiwum licznikow:
DATE, TIME, DST, CH1:T1, CH1:T2, CH2:T1, ..., CH30:T2, CRC2

DATE — data zapisu rekordu w formacie RR-MM-DD

TIME — czas zapisu rekordu w formacie GG:MM:SS

DST — informacja o wigczonym czasie letnim (1) lub zimowym (0)

CHXX:TY — wartosc licznika (XX — numer kanatu od 1 do 30; Y — numer
licznika: 1 lub 2)

CRC2 — kontrola CRC

13.6.1 Archiwum zdarzen
Organizacja rekordéw zapisanych w pliku archiwum zdarzen:
DATE, TIME, DST, EVENT CODE, CRC2

DATE — data zapisu rekordu w formacie RR-MM-DD

TIME — czas zapisu rekordu w formacie GG:MM:SS

DST — informacja o wigczonym czasie letnim (1) lub zimowym (0)
EVENT CODE — kod zdarzenia (wiecej informacji ponizej)

CRC2 — kontrola CRC

W archiwum zdarzen zapisywane sg nastepujgce zdarzenia:

SYS:STOP — wylgczenie zasilania

SYS:START — witgczenie zasilania

ARCH:NEW — utworzenie nowego pliku archiwum
ARCH:STOP — zatrzymanie archiwizacji danych/licznikéw
ARCH:START — rozpoczecie archiwizacji danych/licznikow
SYS:NEW SETTINGS — zapisanie nowych ustawien

SYS:TIME CHANGED — zmiana czasu

SYS:DATE CHANGED — zmiana daty

SYS:CHx: AUX VALUES RESET — wyzerowanie wartosci pomocniczych dla

kanatu ,x" (min, max, liczniki)
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SYS: ALL CHANNELS: AUX VALUES RESET — wyzerowanie wartosci pomocniczych dla
wszystkich kanatach (min, max, liczniki)

AL:ACK — potwierdzenie alarméw

AL:CHx ALy ON — witgczenie alarmu ,y” na kanale ,X”

AL:CHx ALy OFF — wylgczenie alarmu ,y” na kanale ,x”

EMAIL:OK — przestanie wiadomosci e-mail

EMAIL:ERROR — proba przestania wiadomosci e-mail nie
powiodta sie

SYS:BOARD x RESET — restart ptytki ,x” z powodu btedu
komunikaciji

SYS:WATCHDOG RESET — restart urzgdzenia z powodu
przekroczenia czasu Watchdog

SYS:LOGIN: xxxxx — zalogowanie uzytkownika XxXxxx

SYS:LOGOUT — wylogowanie uzytkownika

13.7 Kopiowanie plikow archiwum z urzadzenia

Kopiowanie plikow archiwum z urzadzenia jest mozliwe: z wykorzystaniem zewnetrzne;j
pamieci USB typu flash (pendrive) lub przy uzyciu potgczenia Ethernet i serwera WWW
urzadzenia.

13.7.1 Kopiowanie plikow archiwum z wykorzystaniem pamieci USB
Po podfgczeniu pamieci zewnetrznej do portu USB, nalezy z paska menu wybrac

przycisk , a hastepnie ikone ﬁ

Szczegotowe informacje dotyczgce kasowania plikow i kopiowania plikdw na pendrive
zostaty opisane w rozdziale Zapis i odczyt plikéw za pomocg portu USB.

13.7.2 Kopiowanie plikow archiwum z wykorzystaniem serwera WWW

Pliki archivum mogg by¢ kopiowane z wykorzystaniem serwera WWW urzgdzenia.
Nalezy podtgczy¢ urzgdzenie wykorzystujgc potgczenie Ethernet i postepowacC zgodnie
z instrukcjami opisanymi w rozdziale Serwer WWW.

13.8 System automatycznego czyszczenia dysku
Urzadzenie posiada system automatycznego oczyszczania dysku.

Oczyszczanie dysku uruchamia sie po przekroczeniu 95% pojemnosci. Oczyszczenie
nastepuje do momentu osiggniecia 90% pojemnosci dysku. Jesli dysk nie bedzie mogt byé
oczyszczony do 90% to zakonczy sie ono wczesniej.

Jesli po oczyszczeniu warto$¢ zapetnienia dysku bedzie pomiedzy 91% a 94%
pojemnosci to oczyszczenie zakonczy sie poprawnie i archiwizacja bedzie kontynuowana.

Jesli po oczyszczeniu wartos¢ zapetnienia dysku bedzie nadal powyzej 95% pojemnosci
to zostanie wywotany btgd a archiwizacja zostanie zatrzymana.
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& [ ® —— —
I I \ Archiwum H = Archiwum =
4 REC » REC
Archiwum 12 (Dzienne) Archiwum 12 (Dzienne)
Czestos€ zapisu arch. gléwnego 1s 1s Czestoé¢ zapisu arch. gtéwnego 1s 1s
Czestos¢ zapisu arch. licznikéw 1 min Czestos¢ zapisu arch. licznikéw 1 min
24-02-01 14:51:57
dyski
Y y:
B.ApS B.PR B.gmR | B.qvR B.gNR B.pR B.TR BpR BhR B.ApR B.ApS B.PR BgmR = B.gvR B.gNR B.pR B.TR B.pR B.hR B.ApR

— — — ——— — —— — — — —C— —— — —— — —— — —

— — | — | — | E—— ——— — S — ——— E— — — — — E—

— —— | — | — — — ——— — — — — — E— E— — — R—

Stop MNowe archiwum Podglad archiwum usB Start Nowe archiwum Podglad archiwum UsB

Rys. 12.9 Komunikaty dotyczgce automatycznego czyszczenia dysku.
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14 FUNKCJE DODATKOWE

14.1 Dodatkowe funkcje kanatéw

14.1.1 Kanaty obliczeniowe

W celu ustawienia kanatu obliczeniowego nalezy wybrac¢ z rozwijalnego paska menu

123.4

przycisk H a nastepnie ikone Kanaly I==1. W zakladce ‘Wejscia’ nalezy ustawic typ
kanatu: Obliczeniowy oraz wpisa¢ formute, za pomocg ktorej zostanie obliczona wartos¢.

Urzadzenie umozliwia wykonanie wybranych operacji matematycznych: dodawanie,
odejmowanie, dzielenie, mnozenie, podnoszenie do 2, 3 lub dowolnej potegi oraz
pierwiastkowanie. Wprowadzona formuta moze zawiera¢ maksymalnie 200 znakdw.

(dziatania w nawiasach, potegowanie/pierwiastkowanie, dzielenie/mnozenie,
u dodawanie/odejmowanie).

l Urzadzenie wykonuje obliczenia zgodnie z kolejnoscig wykonywania dziatan

Do obliczeh mozne zostaé wykorzystana:

e warto$¢ innego kanatu, numer kanatu nalezy poprzedzi¢ znakiem #x,
e warto$¢ licznika w kanale, numer licznika nalezy poprzedzi¢ znakiem ) y#x,
e stan alarmu w kanale, numer alarmy nalezy poprzedzi¢ znakiem @y#x

y —nhumer licznik lub stan alarmu [1 lub 2], x — numer kanatu [1 — 30]

Przyktadowo:
e formuta #1 + #2 sumuje wartosci kanatéw pierwszego i drugiego.
e formuta Y1#1 + 3 1#2  sumuje wartos¢ dwoch licznikow.
e formuta @1#1 x #2 mnozy wartos¢ kanatu przez alarm.

W przypadku pierwiastkowania, obliczana jest wartosc tylko pierwszej wprowadzone;j
liczby po znaku V. Jezeli pierwiastek ma zostaé obliczony z wartosci kilku kanatéw, nalezy
pierwiastkowang wartos¢ umiesci¢ w nawiasie.

Przyktadowo:
e formuta V123 wylicza pierwiastek z liczby 123,
e formuta V#1 wylicza pierwiastek z wartosci kanatu 1,
e formuta H#1+#2 wylicza pierwiastek z wartosci kanatu 1 i do
obliczonej wartosci dodaje wartos¢ kanatu 2,
e formuta V(#1+#2) wylicza pierwiastek z sumy wartosci kanatu 1 2.

Analogicznie, w przypadku potegowania (mozliwos¢ wyboru drugiej i trzeciej potegi),
obliczana jest warto$¢ tylko pierwszej wprowadzonej liczby przed znakiem 2 lub 3. Jezeli
spotegowana ma zosta¢ wartos¢ z kilku kanatow, nalezy potegowang wartos¢ umiescic
W nawiasie.

Przyktadowo:
e formuta 1232 podnosi do potegi 2 liczbe 123,
e formuta #12 podnosi do potegi 2 wartos¢ kanatu 1,
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e formuta #H1+#22 podnosi do potegi 2 warto$¢ kanatu 2 i do
obliczonej wartosci dodaje wartos¢ kanatu 1,
e formuta (#1+#2)? podnosi do potegi 2 wartos¢ z sumy kanatéw 1 i 2.

Urzadzenie umozliwia podnoszenie liczby do dowolnej potegi (symbol ). W przypadku
wykfadnika ktory nie jest liczbg catkowita, podstawa musi by¢ dodatnia. Jezeli spotegowana
ma zostac¢ wartosc¢ z kilku kanatéw, nalezy potegowang wartos¢ umiesci¢ w nawiasie. Jesli
wykfadnik zawiera wiecej niz jeden znak nalezy umiesci¢ go w nawiasie.

Przyktadowo:
e formuta 12374 podnosi do potegi 4 liczbe 123,
e formuta 1237 (-4) podnosi do potegi -4 liczbe 123,
e formuta 1237473 oznacza 123*3,
e formuta 1237 (4" 3) oznacza 1234’ = 12364,
e formuta #1M(1+3) podnosi do potegi % wartos¢ kanatu 1,
o formuta #1MN(#2) podnosi warto$¢ kanatu 1 do potegi rownej wartoSci

kanatu 2,

e formuta #1+#2"(1+3)  podnosi do potegi % wartos¢ kanatu 2 i do
obliczonej wartosci dodaje wartos¢ kanatu 1,

e formuta (#1+#2)"(1+3) podnosi do potegi § wartos¢ z sumy kanatéw 11 2,

e formuta #1" (#2+#3) podnosi wartos¢ kanatu 1 do potegi rownej
sumie warto$ci kanatéw 2 i 3.

sl 55 21-02-18 = = 12-02-25
I N & Kanaty * v ] § b & Hanaly Z,\;Ll T 1aes

Kanat 8 - Opis | Kanat 8 S1#1x@1#2 |

Kanat 10 v Opis [ 3 wody zbiorniki 1-3 ]

o owm | mami | w2 || 3

Typ kanatu Obliczeniowy v

>
o
3
Charakterystyka Liniowa v E_
e — =
[ 00000 ]| 0.0000 ] go-
]
[ 100.0000 ] 100.0000 |

Rys. 14.1 Ustawienia kanatéw obliczeniowych - wprowadzanie formuty kanatu obliczeniowego.
Kanaty obliczeniowe mogg by¢ wyswietlane w oknie Tabele Wynikéw, w oknie Trendy

oraz w oknie pojedynczego wyniku. Istnieje mozliwos¢ ustawienia alarmoéow (Alarmy) oraz
archiwizacji ich wartosci (Archiwum).

14.1.2 Charakterystyka uzytkownika

Charakterystyka uzytkownika podawana jest w postaci par punktow: wartosé
odpowiednio: mierzonej rezystancji, pradu, napiecia itd. (wartos¢ x) oraz warto$¢
wyswietlana w odpowiednich jednostkach (wartos¢ y). Uzytkownik ma mozliwosc
dodawania (Dodaj punkt), usuwania (Usun punkt) oraz edytowania (Edytuj wartos¢)
punktéw charakterystyki, przy czym minimalna ilos¢ punktow to 2, a maksymalna 100.
Uzytkownik ma mozliwos¢ dodania do 10 charakterystyk.

W celu dodania nowej charakterystyki, w oknie ustawien Kanaty nalezy wybrac
z rozwijanej listy w polu Charakterystyka opcje: Uzytkownika, a nastepnie zaznaczyc¢ jedng
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z dziesieciu dostepnych pozycji i wybraé przycisk Przegladaj. Zmiana nazwy
charakterystyki po naci$nieciu na obecng nazwe w polu Opis.

Nowe punkty mogg by¢ dodane w dowolnej kolejnosci (Dodaj punkt), poniewaz sg
automatycznie rozpoznawane i sortowane wzgledem wartosci mierzonej x. Aby usungc¢
punkt, nalezy go zaznaczy¢ (klikng¢), a nastepnie wybrac opcje Usun punkt. Aby edytowac
punkt, nalezy go zaznaczy¢ (klikngc), a nastepnie wybra¢ opcje Edytuj wartos¢.

— o i —
19-05-18 19-05-18
m & Kanaty £ml -, I N & Kanaty Zml P

Opis [ User Char 2 l

Kanat 29 v Opis [ Channel 29 ]

X -~ Yy

0.00000 0.00000

Typ kanatu Pomiarowy v > 0.00302 0.00302 >
[ o 2 2 [«

Wejécie pomiarowe B W¥ 1 ¥ IN6RTD § 1.00302 1.00302 3
e — = =

Charakterystyka Uzytkownika v E_ E_
= =

User Char 2 v % %’r

= -

Rys. 14.2 Ustawienia kanatow obliczeniowych - wprowadzanie charakterystyki uzytkownika.
Do charakterystyki nie mozna wprowadzi¢ dwoch identycznych wartosci mierzonych x.
Tak wprowadzone dane zostang potraktowane jako btedne i przy probie zapisu zostang
zaznaczone na czerwono, jako pozycje do poprawienia.

Po wprowadzeniu punktéw charakterystyki, potwierdz che¢ dokonania zmian naciskajgc
przycisk V. Aby anulowa¢ wprowadzone zmiany nacisnij przycisk ]

W programie DL-Config mozliwe jest dodanie charakterystyki z poziomu komputera. Plik
z punktami charakterystyki musi by¢ w formacie *.csv. Kolumny w pliku muszg by¢
podpisane jako "x" (poprzednia kolumna) oraz "y" (nastepna kolumna). Nalezy uzywac
kropki jako separatora dziesietnego.

14.1.3 Kopiowanie ustawien kanatéw

Urzgdzenie umozliwia Kkopiowanie ustawien przypisanych danemu kanatowi
pomiarowemu i wklejanie ich do innego kanatu. Pozwala to na znaczne przyspieszenie
programowania w sytuacji, kiedy do zaprogramowania jest wieksza liczba kanatow, ktorym
przypisane majg by¢ takie same ustawienia. Po przeklejeniu ustawien nalezy jedynie
zmieni¢ adres wejscia pomiarowego oraz nazwe kanatu (dla utatwienia identyfikaciji).

W celu skopiowania ustawien, z rozwijanej listy w gdérnej czesci okna Kanaty, nalezy
wybra¢ kanat, ktéry ma by¢ kopiowany, a nastepnie wcisng¢ przycisk = *°Pu . Nastepnie
nalezy wybra¢ kanat, do ktérego ustawienia maja by¢ skopiowane (z rozwijanej listy
w gornej czesci okna Kanaty) i wcisng¢ przycisk =~ WKl Oba przyciski funkcyjne
zlokalizowane sg w dolnej czesci ekranu.

14.2 Print screen

W celu wykonania zrzutu ekranu nalezy nacisng¢ przycisk serwisowy BTL znajdujgcy
sie z tylu urzadzenia. Podczas trwania operacji, ekran pozostanie nieaktywny przez kilka
sekund, a proces sygnalizowa¢ bedzie swiecgca na niebiesko dioda, zlokalizowana na
ptycie czotowej urzgdzenia. Po zakonczeniu zapisu na ekranie wyswietlony zostanie
komunikat informacyjny, ktéry nalezy potwierdzic.
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Wewnetrzna pamie¢ urzadzenia moze przechowywa¢ do 10 zrzutéw ekranu,
numerowanych cyframi od 0 do 9. W przypadku przekroczenia tej liczby numeracja
ponownie rozpoczyna sie od 0, a obrazy sg nadpisywane. Wszystkie pliki zapisywane sg w
formacie *.bmp.

Chcac skopiowac utworzony obraz z wewnetrznej pamieci urzadzenia na podtgczong
pamieC zewnetrzng typu flash (klucz USB) nalezy z rozwijalnego paska menu wybrac

przycisk . a nastepnie ikone H

— —
m & Menu Gtéwne Eml E 19 2'::2
D 1AE34.csv |z| Archiwum
-
.
O 7.bmp g
L e
=,
wy
= Ustawienia g
0 01DL2.par =
=

Rys. 14.3 Zapis zrzutéw ekranu na kluczu USB.

Z plikdbw znajdujgcych sie w oknie po lewej stronie ekranu, w folderze PRTSCR, nalezy
wybraé¢ ten, ktéry ma by¢ skopiowany (folder znajduje sie na dole listy). Po nacis$nieciu,
nazwa wybranego pliku zostanie zaznaczona na niebiesko. Nastepnie z menu po prawej
stronie nalezy wybra¢ polecenie Zapisz wybrany na USB.

14.3 Serwer WWW

Serwer WWW umozliwia przeglgdanie tabel uzytkownika oraz pobranie plikow
archiwum z poziomu przeglgdarki WWW.

Aby uruchomic¢ serwer WWW nalezy w pasku adresu przeglgdarki umiesci¢ adres IP
urzgdzenia — informacja dostepna w oknie Informacije o urzgdzeniu.

Konfiguracja Adresu IP mozliwa jest w menu przyrzgdu, w oknie ustawien Komunikacja
(. - @& _ zakladka Ethernet).
Nastepnie nalezy wybrac jezyk naciskajgc na odpowiedni piktogram flagi i zalogowac
sie hastem Uzytkownika. W przypadku, gdy hasto to jest wylgczone strona
automatycznie zataduje liste plikow archiwum.
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Rys. 14.4 Okno logowania serwera WWW.

m @ Tabele Wynikow  Archiwum

DL2

Tabele 1 Tabela 2

Gas mass flow 3 1: Gas mass flow
0.000kg/m* 296157kg
Air volumetric flow 2 1: Air volumetric flow
10.00m*h 807624m”
Kanat 8 Y1#1x@142
206157
Kanat 9 § 1#1+32#1
592315

Wyloguj

32: Gas mass flow

296157kg

3 2: Air volumetric flow

807624m”

PL

Rys. 14.5 Tabele uzytkownika — serwer WWW.

Serwer WWW umozliwia podglad danych pomiarowych umieszczonych w tabelach
zbiorczych w urzadzeniu. Tabela z wartosciami procesowymi dostepna jest w zaktadce
Tabele Wynikow. Nalezy wzig€ pod uwage, ze strona nie jest odswiezana automatycznie.
Aby odswiezy¢ dane nalezy wcisngc¢ przycisk Odswiez dane znajdujgcy sie pod tabels.

m @ Tabele Wynikow Archiwum
DL2
Nazwa Rozmiar
2AD30.csv 2025-02-06 09:49
2AE30.csv 2025-02-06 13:24
2AD31.csv 2025-02-06 13:24
2AE31.csv 2025-02-06 13:29
2AD32.csv 2025-02-06 13:29
2AE32.csv 2025-02-06 13:32
2AD33.csv 2025-02-06 13:32
2AE33.csv 2025-02-07 11:39
2AD34.csv 2025-02-07 11:39
2AE34.csv 2025-02-11 10:59
2AD35.csv 2025-02-11 10:59
2AE35.csv 2025-02-11 11:06
2AD36.csv 2025-02-11 11:07
2AE36.csv 2025-02-11 11:08
2AD37.csv 2025-02-11 11:08

Wyloguj

Data
0.26 kB
0.58kB
026 kB
0.39kB
027kB
0.27 kB
0.27 kB
0.25kB
0.27kB
4.66 kB
0.27kB
0.36 kB
0.28kB
0.22kB
0.28 kB

PL

Rys. 14.6 Lista plikbw archiwum— serwer WWW.
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archiwum. Istnieje mozliwos¢ sortowania plikdw archiwum poprzez nacisniecie na nazwe
nagtowka kolumny w tabeli.

14.4 Programy dodatkowe
14.4.1 DL-Config

Program stuzy do modyfikacji parametrow urzgdzen DL2, DL5, DL7. Ustawione
parametry pomiedzy urzgdzeniem a programem przekazywane sg przy pomocy plikbw w
formacie *.par. llos¢ mozliwych kart (modutéw) do zainstalowania — 2, program domysinie
dodaje karte (modut) w slocie M.

DL CONFIG - DL.2

DL CONFIG - DL2

O 8 8w PL (POLSKI)
[ |
g4 1)
E— - - x4
Cay cheesz rozpoczat nowe ustawienia? Wybierz typ urzadzenia. | DL2 . Ogélne Komunikacja

x| -
=

Kanaty Ekrany Archiwum

DL CONFIG - DL.2

A IN6I(24V)

B IN6D

Rys. 14.7 Okno startowe programu DL Config i wybor urzgdzernia DL2.
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14.4.2 M-Raport

Program stuzy do analizy i wizualizacji wynikéw pomiarowych. W zaleznosci od typu
archiwum, dane mogg by¢é przedstawione w formie wykresu lub tabeli danych.
W rozszerzonej wersji programu M-Raport istnieje mozliwo$¢ pobrania plikow archiwum z
urzadzenia za pomocg potgczenia Ethernet.

Szczegotowe informacije znajdujg sie w instrukcji do programu M-Raport.

H RAPORI R
= PLPOLSKI) _ —
- 1020
= a
F Ko progremy o
— i
0O Kodaktywacyiny 2409E3533E
1
sy pevgram .
<
>
=}
L]
=
®
2 it
e
° 3

Rys. 14.8 Przyktadowy wyglad okna w programie M-Raport, aktywacja, filtracja danych.
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Rys. 14.9 Przyktadowy wyglad okna w programie M-Raport, dane w formie tabeli i wykresu.
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15 SYMBOLE AWARII

Sytuacje awaryjne zwigzane z danym kanatem oznaczane sg poprzez wyswietlanie
odpowiedniego symbolu:

------- Kanat wytgczony, symbol wyswietlany w oknie trenddéw i tabeli zbiorczych, dla
wytgczonych kanatow okno pojedynczego wyniku nie jest wyswietlane.
Symbol jest wyswietlany dla wytgczonego wejscia, pustego slotu
(niepodtgczonego modutu) lub dla podtgczonego modutu PSBATT w wers;ji
1.0 lub w wers;ji 1.1.

----- Przekroczenie zakresu pomiarowego, wartos¢ mniejsza lub rowna
-99999999999999 lub wartos¢ wigksza lub réwna 99999999999999. Symbol
jest zapisywany w archiwum oraz przesytany w wiadomosci e-mail.

- Symbol kanatu wytgczonego zapisywany w archiwum.
---W---  Czekaj, warto$¢ nie jest gotowa, pojawia sie w przypadku, gdy do kanatu jest
podigczone wejscie, ktdre jeszcze nie zostato skonfigurowane. Pojawia sie
gtownie na poczatku pracy urzgdzenia.

---||---  Przerwa obwodu, dotyczy tylko modutdéw prgdowych ustawionych w trybie

4-20mA.
---E---  Przekroczenie gérnego zakresu pomiarowego dla karty wejs¢.
---R---  Przekroczenie zakresu pomiarowego dla czujnika.

--ERR-- Bfedna warto$¢ pomiarowa, ktéra pojawiata sie z innej przyczyny niz opisane
powyzej.

15.1 Symbole awarii dla modutu 1HRT

---W---  Czekaj, wartosc¢ nie jest gotowa, pojawia sie przy uruchamianiu modutu oraz
przy nawigzywaniu potgczenia z czujnikiem.

---||---  Brak podtgczonego czujnika (przerwa obwodu).
---E---  Btedna ramka HART (btedne CRC, btedna dtugos¢ preambuty).

--ERR-- Bfedny status HART (pojawia sie jesli opcja Status jest wigczona w oknie
ustawien 1/O dla wybranej zmiennej).
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16 PROTOKOL TRANSMISJI MODBUS RTU / MODBUS TCP

16.1 Informacje podstawowe
Wartos$ci procesowe oraz liczniki sg dostepne jako holding registers oraz input registers.
Istnieje mozliwosc¢ jedynie odczytu rejestrow.
16.1.1 Typy danych

Reg (Bit 15...0)
HByte LByte
2. 1.

uint/int
16bit

Reg_ L (Bit 15...0) | Reg_H (Bit 31...16)
HByte LByte HByte LByte
2. 1. 4. 3.

uint/int/float
32bit

Reg_H (Bit 31...16) | Reg_L (Bit 15...0)

uint/int/float

. HByte LByte HByte LByte
32bit sw 4, 3. 2. 1.
- doubje |_Re9_L (Bt 15..0) | Reg_H (Bit 31...16) | Reg_L (Bit 47...32) | Reg_H (Bit 63...49
n 5 ft?it © ["HByte | LByte | HByte | LByte | HByte | LByte | HByte | LByte
2. 1. 4. 3. 6. 5, 8. 2

16.2 Adresy rejestrow

Wartosci procesowe (biezgce) dostepne sg w formacie zmiennoprzecinkowym zgodnym
ze standardem IEEE-754 dla 32 bitowej liczby typu zmiennoprzecinkowej pojedynczej
precyzji (32-bit floating point single).

Liczniki dostepne sg w formacie zmiennoprzecinkowym zgodnym ze standardem
IEEE-754 dla 64-bitowej liczby typu zmiennoprzecinkowej podwadjnej precyzji (64-bit floating
point double).

16.2.1 Tabela adreséw wartosci procesowych

Numgr Gkl Numer rejestru Adres Modbus Wiglkos’é

pomiarowego (w rejestrach)
1 300000 / 400000 00 2 (32bit float)
2 300002 / 400002 02 2 (32bit float)
29 300056 / 400056 56 2 (32bit float)
30 300058 / 400058 58 2 (32bit float)
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16.2.2 Tabela adreséw licznika pierwszego

Numer kanatu . Wielkosé

pomiarowego Numer rejestru Adres Modbus (w rejestrach)
1 300060 / 400060 60 4 (64bit double)
2 300064 / 400064 64 4 (64bit double)
29 300172 /400172 172 4 (64bit double)
30 300176 /400176 176 4 (64bit double)

16.2.3 Tabela adreséw licznika drugiego

Numgr kanatu Numer rejestru Adres Modbus Wiglkos’c’:

pomiarowego (w rejestrach)
1 300180/ 400180 180 4 (64bit double)
2 300184 / 400184 184 4 (64bit double)
29 300292 / 400292 292 4 (64bit double)
30 300296 / 400296 296 4 (64bit double)

16.2.4 Adresy stanéw alarméw i potwierdzenia alarméw

Nr. kanatu ALl AL2 Pot. AL1 | Pot. AL2 | AL1+Pot. | AL2+Pot.
Digital Digital Digital Digital Intiger Intiger
Input Input Input Input 16bit 16bit
1 0 30 60 90 300 330
2 1 31 61 91 301 331
29 28 58 88 118 328 358
30 29 59 89 119 329 359

Stany alarméw i potwierdzenie alarméw sg dostepne jako
Discrete Inputs, Discrete Coils
Wartos¢ [0, 1]
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m DL2

Stan alarmow i potwierdzenie alarmow sg dostepne jako suma logiczna
Holding Registers, Input Registers. Zmienna Intiger 16 bitowa.
Warto$¢ (suma logiczna stanu alarmu i stanu potwierdzenia)
0 — brak alarmu, brak potwierdzenia
1 — alarm aktywny, brak potwierdzenia
2 — brak alarmu, alarm potwierdzony
3 — alarm aktywny, alarm potwierdzony
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